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Nota sobre este manual de montagem e instrugdes de servico

Este manual de montagem e instruces de servico ajudam-no a montar e colocar em servico,
este equipamento, em seguranca. Estas instrucdes sdo vinculativas para o manuseio de
equipamentos SAMSON. As imagens mostradas nestas instrugdes sdo apenas para efeitos
de ilustragdio. O produto em causa pode ser diferente.

= Para o uso adequado e seguro destas instrugdes, leia-as atentamente e guarde-as para
consulta posterior.

= Se tem alguma questdo relativa a estas instrugdes, contacte o departamento de servico
pés-venda da SAMSON (aftersalesservice@samsongroup.com).

Os documentos relativos ao equipamento, tais como instrugdes de
montagem e funcionamento, estdo disponiveis no nosso site em
www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads >
Documentation.

DefinicGo de palavras de alerta

A PERIGO O NOTA
Situagdes de perigo, que se ndo forem Mensagem de danos materiais ou mau
evitadas, podem resultar em morte ou funcionamento

ferimento grave

i Informacéo

A ATENCAO Informagdo adicional
Situages de perigo, que se ndo forem

evitadas, podem resultar em morte ou
ferimento grave 4} Dica
Acéo recomendada
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Instru¢des e medidas de seguranca

1 Instrucdes e medidas de seguranca

Utilizagdo pretendida

O posicionador SAMSON tipo 3730-4 estd montado em vélvulas de controlo pneumdtico e
é utilizado para atribuir a posicdo da vélvula ao sinal de controlo. O posicionador estd
concebido para trabalhar sob condigdes exatamente definidas (por exemplo, presséo de
operagdio, femperatura). Assim sendo, os operadores tém de garantir que o posicionador é
utilizado apenas em aplicagdes onde as condigdes de operagdio correspondem aos dados
técnicos. Caso os operadores pretendam utilizar o posicionador noutras aplicagdes ou
condi¢des que ndo as especificadas, entre em contacto com a SAMSON.

A SAMSON néo assume qualquer responsabilidade por danos resultantes da néo utilizagéo
do dispositivo para o fim a que se destina ou danos causados por forgas externas ou outros
fatores externos.

= Consulte os dados técnicos para obter os limites e os campos de aplicagdio bem como as
utilizagdes possiveis.

Ma utilizacdo razoavelmente previsivel

O posicionador do tipo 3730-4 néo é adequado para as seguintes aplicagdes:

- Utilizagdo fora dos limites definidos durante o dimensionamento e pelos dados técnicos

Além disso as acdes seguintes ndio respeitam a utilizacdo pretendida:

- Utilizagdo de pegas de reposicdo ndo originais

— Redlizar atividades de manutencdo ndo descritas nestas instrucdes

Quadlificagdes do pessoal de operacao

O dispositivo apenas deve ser montado, colocado em funcionamento ou operado por
pessoal com formagdio e experiéncia, familiarizado com o produto. De acordo com estas
instrugdes de montagem e operagdio, pessoal com formagdo refere-se a individuos que séo
capazes de avaliar o trabalho que lhes foi atribuido e reconhecer possiveis perigos devido &
sua formagdio especializada, aos seus conhecimentos e experiéncia bem como ao seu
conhecimento das normas aplicaveis.

As versdes com protecdio contra explosdo deste dispositivo apenas devem ser utilizadas por
pessoal que tenha recebido formagdo especial ou instruges, ou que esteja autorizado a
trabalhar com dispositivos com protegéo contra exploséio em dreas perigosas.
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Instrugdes e medidas de seguranca

Equipamento de prote¢do pessoal

N&o é necessdrio equipamento de protegdo pessoal para o manuseamento direfo do

posicionador. Pode ser necessdrio efetuar trabalhos na vélvula de controlo durante @

montagem e remogdo do dispositivo.

= Respeite os requisitos de equipamento de protegdio pessoal especificados na
documentacédo da vélvula.

= Verifique com o operador da instalagdo os detalhes de equipamento de protecdio
adicional.

Revisdes e outras modificacdes

Revisdes, conversdes e outras modificagdes do produto ndio séo autorizadas pela SAMSON.
Estas serdio executadas por conta e risco do utilizador e poderéo, por exemplo, colocar a
seguranga em risco. Além disso, o produto poderé jé ndio cumprir os requisitos para a sua
utilizagdo pretendida.

Fungdes de seguranca

Apés falha da alimentagéio de ar ou do sinal elétrico, o posicionador despressuriza o
atuador, fazendo com que a vélvula se desloque para a posicdo de seguranca determinada
pelo atuador.

Aviso contra riscos residuais

O posicionador tem influéncia direta na vélvula de controlo. Quaisquer perigos que possam
ser causados na vélvula pelo fluido de processo, o sinal de presséo ou por pegas em
movimento devem ser evitados através da adogdio de precaucdes adequadas.

Os operadores da instalagdo e o pessoal de operagdo t&m de respeitar todas as declaracdes
de perigo, notas de aviso ou cuidado das instrucdes de montagem e operacéo,
especialmente durante a instalagdo, arranque e manutencéo.

Se forem produzidos movimentos ou forgas inadmissiveis no atuador pneumdtico em
resultado da presséo de alimentacéio, este deve ser limitado utilizando uma estagdio de
redugdio da pressdo de alimentagdo adequada.

Responsabilidades do operador

Os operadores séo responsdveis pela utilizagdo adequada e cumprimento dos regulamentos
de seguranga. Os operadores séo obrigados a fornecer estas instrugdes de montagem e
operagdo ao pessoal de operacéio e instrui-los no modo de operacéo adequado. Além
disso, os operadores devem garantir que o pessoal de operagéo e terceiros ndo ficam
expostos a qualquer perigo.
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Instru¢des e medidas de seguranca

Responsabilidades do pessoal de operacao

O pessoal de operacdo tem de ler e entender as instrugdes de montagem e operagdio bem

como as declaragdes de perigo, notas de aviso e cuidado especificadas. Além disso, o
pessoal de operagdio tem de estar familiarizado com os regulamentos aplicaveis sobre
satde, seguranca e prevengdio de acidentes e cumpri-los.

Normas, diretivas e regulamentos referenciados

Os dispositivos com marcagéio CE cumprem os seguintes requisitos das Direfivas:

- Tipo 3730-4: 2014/30/UE, 2011/65/UE

— Tipo 3730-41/-45/-48: 2014/30/UE, 2014/34/UE, 2011/65/UE

Os dispositivos com marcagdo EAC cumprem os seguintes requisitos dos Regulamentos:

- Tipo 3730-4: TR CU 020/2011

Consulte a secgdio 'Certificados' para as declaragdes de conformidade e os certificados
EAC.

Documentacdo referenciada

Os documentos seguintes aplicam-se adicionalmente a estas instrucdes de montagem e
operagdo:

- Instrugdes de operagdio para diagnésticos da vélvula: » EB 8389

- Manual de configuragéo P KH 8384-4

- Manual de seguranca: B SH 8384-4

- As instrugdes de montagem e operagdo dos componentes nos quais o posicionador estd

montado (vélvula, atuador, acessérios da valvula, ete.).
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Instrugdes e medidas de seguranca

1.1 Notas sobre possiveis lesées graves

Risco de ferimentos fatais devido a ignicdo de atmosfera explosiva.
A instalacdo, operagdo ou manutencdo incorretas do posicionador em atmosferas
potencialmente explosivas pode causar a ignicdo da atmosfera e, por fim, a morte.

= Os seguintes regulamentos aplicam-se & instalagdo em dreas perigosas: EN 60079-14
(VDE 0165, Parte 1).

= A instalagdo, operagdio ou manutengdo do posicionador apenas devem ser
realizadas por pessoal que fenha recebido formagédio especial ou instrugdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispositivos com protegdio contra exploséo em
dreas perigosas.

= Leia as instrugdes especiais relativas & protecdio contra exploséio (consulte a
seccdo 1.4).

1.2 Notas sobre possiveis ferimentos pessoais

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento devido a partes méveis na vélvula.

As vélvulas de controlo contém partes méveis (atuador e haste do obturador), que
podem ferir méos ou dedos se introduzidos na vélvula.

= Ndo foque em nenhuma peca da vélvula em movimento enquanto a vélvula de
controlo estiver em servico.

= Antes de redlizar qualquer trabalho de montagem ou instalagéio no posicionador,
coloque a vélvula de controlo fora de servico desligando e bloqueando o ar de
alimentacéo e o sinal de controlo.

= Ndo impega o movimento do atuador e da haste do obturador inserindo objetos na
arcada.

Uma ligacéo elétrica incorreta ird tornar insegura a protecéo contra explosdes.

= Respeite a designagdio dos terminais.

= Nao desaperte os parafusos selados no interior ou na caixa.
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Instru¢des e medidas de seguranca

Seguranca intrinseca tornada ineficaz em dispositivos intrinsecamente seguros.

Sempre que o posicionador é operado, mesmo que néo esteja dentro da instalagdo (por
exemplo, durante a manutengéo, calibragdo e trabalhos no equipamento), deve ser
assegurado que as condices para circuitos intrinsecamente seguros s&o observadas.

= Ligue apenas dispositivos intrinsecamente seguros destinados a serem utilizados em
circuitos intrinsecamente seguros a unidades intrinsecamente seguras ligadas &
entrada.

= Ndo volte a colocar em servico dispositivos intrinsecamente seguros que estavam
ligados a unidades intrinsecamente seguras ligadas & entrada sem certificagéo.

= Nao exceda os valores elétricos maximos permitidos especificados nos certificados
de exame CE de tipo ao interligar equipamento elétrico intrinsecamente seguro (U,
ou Uy, | ou 1y, P,ou Py, Cou Cye L ou Ly).

1.3 Notas sobre possiveis danos de propriedade.

0 Aviso

Risco de danos no posicionador devido a posicdo de montagem incorreta.

= Ndo monte o posicionador com a parte de trds do dispositivo virada para cima.

= Ndo sele nem limite a abertura de despressurizagdio quando o dispositivo & instalado
no local.

A instalagéo incorreta do brago nas versées do posicionador sem embraiagem

deslizante ira danificar o sensor de curso.

= Mantenha o brago em posi¢do enquanto o retira ou monta para evitar que se mova
para as paragens finais.

Um sinal elétrico incorreto ird danificar o posicionador.

O posicionador é alimentado através da linha bus.

= Use unicamente uma fonte de fens@o e nunca uma fonte de corrente.

= Ligue os fios elétricos ao posicionador de acordo com a atribuicdio dos terminais
prescrita.
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Instrugdes e medidas de seguranca

Avaria devido a inicializagéo ainda ndo concluida.

A inicializagdo faz com que o posicionador seja calibrado para se adaptar & situagdio
de montagem. Depois de concluir a inicializagéo, o posicionador estd pronto a ser
utilizado.

= Inicialize o posicionador no primeiro arranque.

= Reinicialize o posicionador depois de alterar a posi¢cdio de montagem.

Risco de danos no posicionador devido a ligagéo & terra incorreta do equipamento

de soldar elétrico.

= Nao faga a ligagdio & terra de equipamentos de soldar elétricos perto do
posicionador.

Uma limpeza incorreta iré danificar a janela.

A janela é fabricada em Makrolon® e ficard danificada quando limpa com agentes de
limpeza abrasivos ou agentes contendo solventes.

= Nao esfregue a janela até ficar seca.

= Nao use quaisquer agentes de limpeza contendo cloro ou élcool ou agentes de
limpeza abrasivos.

= Use um pano macio ndo abrasivo para a limpeza.

1-6
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Instru¢des e medidas de seguranca

1.4 Instrucdes especiais relativas a prote¢éo contra explosdo

Atmosferas de poeira explosiva da zona 21 ou da zona 22

= O seguinte aplica-se ao tipo de protecdio Ex i em atmosferas de poeira explosiva:
- Se a seguranca intrinseca estiver comprometida pela influéncia da poeira, deve
usar-se uma caixa em conformidade com a Cldusula 6.1.3 de EN 60079-11
com, pelo menos, um grau de protegéo IP 5X. Os requisitos de acordo com a
Cléusula 6.1.3 aplicam-se as entradas de cabos em conformidade.

- O grau de protegdio de entrada é verificado por um teste de acordo com
IEC 60529 e EN 60079-0 (por ex. efetuado pela VDE).

= Para utilizagdo na presenga de poeiras combustiveis em conformidade com o tipo de
protecdio Ex th IlIC (protecdio por invélucro), respeite a cléusula 5.6.3 de EN 60079-14.

Equipamento para utilizagdo na zona 2/zona 22:

= Em equipamento operado de acordo com o tipo de protegdo Ex nA Il (equipamento
ndo produtor de faisca) em conformidade com a EN 60079-15, os circuitos podem
ser ligados, interrompidos ou comutados enquanto alimentados apenas durante a
instalacdo, manutencdo ou reparacdo.

= Observe as condigdes de utilizagdo especiais mencionadas na declaragdio de

conformidade para os valores nominais e a instalagdo do fusivel ligado em série
para interligagdo de circuitos Ex nA.

= Os posicionadores com tipo de protegdo Ex nA ou Ex tc podem ser usados com uma
tampa com ou sem janela.

= O:s posicionadores dos tipos 3730-41, 3730-45 e 3730-48 sdio 100 % idénticos em
termos de design, excefo para a marcagéio e a fampa da caixa.

= Para o tipo de protegdio Ex nA, a ligagdo VCC no adaptador de inferface do
programa deve ser ligada em série a um fusivel de acordo com a IEC 60127, 250 V
F ou T com uma classificacdio de fusiveis de, no mdximo, Iy, <40 mA.

= Ligue o circuito do sinal de corrente em série a um fusivel de acordo com a
IEC 60127 2/VI1, 250 V T com uma classificacdio de fusiveis de I < 63 mA.

= Ligue o circuito do sinal de corrente do transmissor em série a um fusivel de acordo
com a |IEC 60127 2/VI, 250 V T com uma classificagdo de fusiveis de I < 40 mA.

= Instale os fusiveis devem fora da drea perigosa.
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Instrugdes e medidas de seguranca

Assisténcia a equipamentos protegidos contra exploséo

= Observe o seguinte para a manutencéio do equipamento numa secgdo relevante
para a protegdo contra explosdo:

Néo pode ser colocado em funcionamento até que um especialista qualificado
tenha inspecionado o equipamento de acordo com os requisitos de protegéio
contra explosdo e emita um certificado de inspegdio ou atribua ao dispositivo
uma marca de conformidade. A inspecdio por um especialista qualificado néo é
necessdria se o fabricante tiver executado um teste de rotina no dispositivo antes
de o colocar de novo em funcionamento. A execucdo do teste de rotina deve ser
documentada colocando uma marca de conformidade no dispositivo.

Os componentes protegidos contra exploséo apenas podem ser substituidos por
componentes originais e testados pelo fabricante.

Os equipamentos que jé fenham sido utilizados fora de dreas perigosas, e que

véo ser utilizados em dreas perigosas no futuro, devem cumprir os requisitos de
seguranca estipulados para equipamentos reparados. Devem ser submetidos a

testes de acordo com as especificacdes da EN 60079-19.

A EN 60079-19 aplica-se & assisténcia a equipamentos protegidos contra
explosdo.

Utilize o cabo de protegéio concebido pela SAMSON quando intferligar
calibradores de set-point ndo intrinsecamente seguros com equipamento
intrinsecamente seguro para reparacdo, calibracdo, etc. para assegurar que os
componentes relevantes para a protecdio contra exploséo ndo séo danificados.

1-8
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2 Marcas no dispositivo

2.1 Chapa de identificacdo

Versdo sem protecdo contra Versdo com protecdo contra

explosdo explosdo

sAmson 3730-4 sAamson 3730-4
PROFIBUS Positioner 9 PROFIBUS Positioner 4
Supply 1 Supply 1

Media access according fo EN 61158-2
PROFIBUS PA
(21 Binary input
Sto 38,\/ Dg
[ Binary input
Floating contact
21 Limit switch, inductive
EN 60947-5-6 (NAMUR)

Solenoid valve
U,= 24V DC

A See technical data for

ambient femperature
Diognostics -~ 3 10
Date 4
Firmware 5
Var-D 6 Serialno. 7
Model 8

SAMSON AG D-60314 Frankfurt

Made in Germany

Media access according to EN 61158-2
PROFIBUS PA*  (FISCO) Field device

11

[2] Binary input
51030V DC

[ Binary input
Floating confact

[2] Leakage defection

2 Limit switch, inductive
EN 60947-5-6 NAMUR)

[ Solenoid valve
U,=24VDC
* See technical data and
explosion-profection
cerfficate for permissible
ambient temperature 10
and maximum values for
connection to certified
intrinsically safe circus.

Diagnostics 3
Firmware 5 Date 4
VarAD' 6  Serialno. 7

Model 8

SAMSON AG D-60314 Frankfurt Made in Germany

Marcas no dispositivo

1 Pressdo de alimentacdo

2 Caracteristicas: & Sim/[] Néo

- Entrada bindria
5a30VCC

— Entrada bindria
Contacto flutuante

— Detecédio de fugas

- Contacto de fim de curso,
indutivo

- Eletrovélvula
Tens&o nominal 24 V CC

Nivel de diagnéstico

Data de fabrico

Versdo de firmware

ID de configuracdio

Numero de série

Numero do modelo

Homologagdes (CE, EAC, UKCA

etc.)

10 Cédigo de matriz de dados
(p|acc de identificacio eletrénica)

11 Marcagdo de protecdio contra ex-
ploséo

N0 00 NONOv W

EB 8384-4 PT
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Marcas no dispositivo

2.2 Cédigo de artigo

Posicionador Tipo 3730-4 x xxO0xO0xx1x00x0xx
Com LCD e autotune, PROFIBUS-PA |
Protec&o contra explosdo |
Sem 0
ATEX 1l 2G Ex ia IIC T6 Gb; Il 2D Ex ia Il T8O°C Db 1
CSA  ExialICTé, Classe |, Il, Div. 1, Grupos A-G; 3
Ex nA I T6, Ex nL IC T6;
Classe I, Div. 2, Grupos A-D; Classe Il, Div. 1, Grupos E-G
M Classe I, Zona 0 AEx ia IIC;
Classe I, II, lll, Div.1, Grupos A-G;
Classe I, Div.2, Grupos A-D; Classe Il, Div. 2, Grupos F, G
ATEX 1 2D Ex tb IlIC T80°C Db 5
ATEX 11 3G ExnA lICT6 Gc, Il 3D Ex tc lIC T80°C Dc 8
Equipamento adicional
Contacto de fim de curso indutivo ~ Sem 0
SJ2-SN (Contacto NC) 1 0
Eletrovalvula Sem
Com, 24V CC
Sensor de posicdio externo Sem 0
Com 0 1 0
Entrada bindria Sem
Contacto flutuante 0 1
Diagnéstico
EXPERTplus 4
Material da caixa
Aluminio (standard) 0
Aco inoxiddvel 1.4581 0 1
Aplicagdes especiais
Sem 0
Dispositivo compativel com tinta 1
Porta de ar de exaustdo com 4-18 NPT, parte traseira do posicionador selada 00 0 O 2
Com orificio de ventilagdo adicionar e adaptador VDI/VDE 3847; sem pecas de leitor 6
de curso
2-2 EB 8384-4 PT



Marcas no dispositivo

Posicionador Tipo 3730-4 x xx0x0xx1x00x0xx

Com orificio de ventilacgo adicional | 7 | |

Versdo especial

Sem 000
CCC Ex Exia llCT4 ~T6 Gb 1 009
CCCEx ExicllCT4 ~Té Gc; Ex nAIIC T4 ~ T6 Ge 8 010
IECEx Ex ia IC T6..T4 Gb; Ex ia IIC T8O°C Db 1 012
IECEx Ex tb IIIC T80°C Db 5 034
IECEx Ex nA IC T6...T4 Gc; Ex tc llIC T8O°C Dc 8 015
EAC Ex 1Ex ia IC T6; Ex tb IIC T8O°C Db X, IP66 1 014
TR CMU 1055 I 2G Ex ia IC T6...T4 Gb; Il 2D Ex ia llIC T80 °C Db 1 043
TR CMU 1055 11 2D Ex th IIIC T80 °C Db 5 044
TRCMU 1055 I 3G Ex ic nA lIC T6 Gc; Il 3D Ex e llIC T80 °C Dc IP66 8 045

2.3 Versoes de firmware

Revisoes firmware (Controlo R)

Controlo R 1.43 R1.44 a 1.46
Revisdes internas
R 1.52
Diagnéstico Todas as fungdes de diagnéstico EXPERTPplus estéo disponiveis sem que

seja necessdria a ativagdo no posicionador (> EB 8389 em diagnésti-
co de vélvula EXPERTplus).

Cédigo 48 expandido Os seguintes subitens foram adicionados ao Cédigo 48:
hO: Teste de referéncia de ativacdo/desativacéo

h1: Teste de referéncia concluido (SIM/N&o)

h3: Reposicdio automdtica do diagnéstico apés esta hora
h4: Tempo restante até reposicdio do diagnéstico

R1.53

Revisdes internas
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Marcas no dispositivo

Revisoes firmware (Comunicacdo K)

K 1.01
Revisdes internas

K 1.10
O pardmetro FEATURE_SELECT permite-lhe definir se uma funcéio de diagnéstico ativa deve ser
reporfqdqs por uma GOOD_FUNCTION_CHECK ou uma BAD_FUNCTION_CHECK (» KH 8384-4).

K1.11

* Mais condigdes de disparo no data logger (> KH 8384-4).

* Mais funcdes adicionais (FEATURE_SELECT) (»> KH 8384-4).

e Os limites da posicdo da vélvula discreta (POS_D_LIMIT_LOW, POS_D_LIMIT_UP) podem agora
ser definidos conforme necessério (> KH 8384-4).

K1.12

A reposicdio dos parémetros de identificagdio repde todos os pardmetros guardados no controlador.
Os parémetros guardados no controlador néo séo, no entanto, repostos quando apenas os
pardmetros de arranque sdo repostos (P KH 8384-4).

K1.13
Revisdes internas

K1.15

Adaptagdio do nimero de identificagdo de acordo com o Perfil 3.02 PROFIBUS PA adicionado.
Permite que um posicionador Tipo 3785 (Perfil 2.0 e Perfil 3.0) seja diretamente substituido por um
Posicionador Tipo 3730-4 no modo de compatibilidade (> KH 8384-4).

K1.16

A fungéo para suprimir mensagens de diagnéstico expandidas permite a supressdio de mensagens
para o protocolo de diagnéstico PROFIBUS. As mensagens ainda estéo incluidas no estado
condensado de acordo com a sua classificagdo. O pardmetro para suprimir as mensagens de
diagnéstico existe nas seguintes integracdes:

DD: 2.2.007

TROVIS-VIEW: >3.60.005 (médulo do dispositivo)
DTM: 1.3.0.1

K1.17

As versdes K 1.12 a K 1.16 néio guardam um set-point recebido em troca de dados aciclica como o
valor vélido para a agéio de seguranca 'Ultimo set-point vélido é usado'. Nos médulos afetados para
troca de dados, a sondagem para um set-point vélido foi alterada para GOOD_NON_SPECIFIC.

K 2.00

Teste de curso parcial (PST) e teste de curso total (FST) adicionados
K 2.01

Revisdes internas

K 2.02
Corregdio da comunicagdo ciclica das posicdes negativas das vélvulas
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3 Concegdo e principio de
funcionamento
= Consulte Fig. 3-1

O posicionador é montado em vélvulas de
controlo pneumdticas e ¢ utilizado para atri-
buir a posicdio da vélvula (variével controla-
da x) ao sinal de controlo (set-point w).

O posicionador compara o sinal de controlo
de um sistema de controlo com o curso ou
dngulo de rotagdio da vélvula de controlo e
é produzido um sinal de pressdo pneumdti-
ca (variavel de saida y) para o atuador
pneumdtico.

Concegdo e principio de funcionamento

O posicionador é constituido essencialmente
por um sistema sensor de curso e
conversor i/p analégico com um
amplificador pneumético a jusante e o
microprocessador.

étrico, um

Quando ocorre um desvio do sistema, o
atuador estd despressurizado ou cheio com
ar. Se necessdrio, a alteragdo da presséo do
sinal pode ser desacelerada por uma restri-
¢dio de caudal. O sinal de pressdo fornecido
o atuador pode ser limitado por software
ou no local para 1,4, 2,4 ou 3,7 bar.

O regulador de caudal fixo garante um flu-
xo de ar constante para a atmosfera, que é

1 Vdlvula de controlo
20 Interface NENeR]] 2 Sensor de curso
sene m=mma]mm==- 3 Controlador PD
, 13 B BEZ" — 4 Conversor A/D
# v o .~ S u| 15 r /I ———8E2 5  Microprocessador
4 5 J P 1[5 6 Convﬁv:sor i/p ‘
n C # 14 /I =81 7 Amplificador pneumdtico
P n 8  Regulador de presséo
9 Regulador de caudal
24V CC 10 Restricdio de caudal
11*  Contacto de fim de
2 1 curso indutivo
D <H> 12*  Eletrovdlvula
- g £ 13 Médulo de interface
777‘T77 IEC 61158-2
| 14 Entrada bindria BI1
| (entrada de tensdo)
: 15* Entrada bindria BI2
(para contacto flutuante)
8’_2‘ < 7 ! : 16  Visor
j— - — dx 17*  Ativacdo da eletrovélvula
o 18  Isolamento galvénico
19 Conversor D/A
20 Interface série
* Opcdo
Fig. 3-1: Diagrama de blocos
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Concegdo e principio de funcionamento

utilizado para limpar o interior da caixa do
posicionador e para ofimizar o amplificador
pneumdtico. O conversor i/p é fornecido
com uma pressdio a montante constante pelo
regulador de presséo para compensar qual-
quer flutuagdio na presséo de alimentagdo.

O posicionador comunica e é alimentado
usando a fecnologia de transmisséo

IEC 61158-2 em conformidade com as es-
pecificagdes PROFIBUS-PA.

Como caracteristica padrdo, o posicionador
vem com uma entrada bindria para sinais
de tensdio CC para sindlizar a informagéio
do processo através da rede PROFIBUS-PA.

Os diagnésticos EXPERTplus expandidos
estdio integrados no posicionador. Estes
fornecem informagdo sobre o posicionador
e geram mensagens de diagnéstico e
estado, que permitem a rdpida identificagéo
de avarias.

3.1 Versdes de montagem

O posicionador é adequado para os tipos
de montagem seguintes utilizando os
acessérios correspondentes:

- Montagem direta em atuadores
Tipo 3277 da SAMSON

- Montagem em atuadores de acordo com
IEC 60534-6

- Montagem de acordo com VDI/VDE
3847-1/-2

- Montagem em vélvulas de microcaudal
Tipo 3510

— Montagem em atuadores rotativos de
acordo com VDI/VDE 3845

3.2 Equipamento adicional

Eletrovélvula

Se a tensdo de alimentacdo para a eletro-
valvula (12) falhar, a presséo de alimenta-
¢&o para o conversor i/p é ventilada para a
atmosfera. O posicionador deixa de poder
funcionar e a vélvula de controlo move-se
para a posicdio de seguranca determinada
pelo atuador, independentemente do set-
-point.

0 Aviso

O set-point manual é também reposto para
0% apés a ativagdo da eletrovélvula.

Deve ser novamente introduzido um set-
-point manual diferente (Cédigo 1).

Contacto de fim de curso indutivo

Nesta versdo, o veio rotativo do posiciona-
dor possui um terminal ajustével, que opera
o contacto de proximidade integrado.

Sensor de posicdio externo

Nesta versdo, apenas o sensor é montado
na vélvula de controlo. O posicionador esté
localizado separadamente da vélvula. A
ligagdo dos sinais x e y & vélvula é
estabelecida por cabo e tubagem para ar
(ndio disponivel com contacto de fim de
curso indutivo).

Entrada bindria BI1

Como caracteristica padrdo, o posicionador
vem com uma entrada bindria para sinais
de tensdio CC para sinalizar a informagéio
do processo através da rede PROFIBUS-PA.

3-2
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Entrada bindria BI2

Entrada bindria BI2 é opcional. E uma en-
trada ativa que é alimentada pelo posicio-
nador para ligar um contacto flutuante.

O estado de comutacdio do contacto flutuan-
te pode ser indicado através da rede PROFI-
BUS-PA.

3.3 Comunicacao

O posicionador é completamente controlado
pela transmisséo de sinal digital de acordo
com o perfil PROFIBUS-PA classe B de
acordo com DIN EN 50170 e DIN 19245-4.

Os dados séo transmitidos através do bus
usando codificacdio Manchester de sincroni-
zagdo de bits, digital, a uma taxa de Baud
de 31,25 kbit/s através de fios de par tran-
cado de acordo com a IEC 61158-2.

Normalmente, as definicdes do posicionador
sdo feitas num computador. Um ou mais po-
sicionadores podem ser ligados através de
um acoplador de segmento o segmento
PROFIBUS do computador.

A configuragéo e a operagéo do posiciona-
dor através de PROFIBUS-PA sdo descritas
no Manual de configuracdo > KH 8384-4.

3.4 Configuragdo utilizando o
software TROVIS-VIEW

O posicionador pode ser configurado

utilizando o software TROVIS-VIEW da
SAMSON.

Concegdo e principio de funcionamento

O posicionador tem, para este efeito, uma
interface série para permitir a ligagdio da
porta USB ou RS-232 de um computador ao
mesmo usando um cabo adaptador.

O software TROVIS-VIEW permite ao utiliza-
dor configurar facilmente o posicionador,
bem como visualizar online parémetros do
processo.

i Nota
O software TROVIS-VIEW fornece uma
interface de utilizador uniforme que permite
aos utilizadores configurarem e definirem
pardmetros para vdrios dispositivos
SAMSON utilizando médulos de bases de
dados especificos de dispositivos. O médulo
de dispositivo 3730-4 pode ser
descarregado gratuitamente a partir do
nosso site em B www.samsongroup.com >
SERVICE & SUPPORT > Downloads >
TROVIS-VIEW.
Encontra-se disponivel mais informagdo so-
bre TROVIS-VIEW (por ex., requisitos do sis-
tema) no nosso site e na Folha Técnica
> T6661.
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Concegdo e principio de funcionamento

3.5 Dados técnicos

Tab. 3-1: Posicionador eletropneumdtico Tipo 3730-4

Posicionador Tipo 3730-4 com comunicagdo PROFIBUS-PA
Os dados técnicos relativos a dispositivos protegidos contra exploséo poderdo estar restringidos pelos limites
especificados nos certificados de teste.

Montagem direta em atuadores Tipo 3277 3,6 a 30 mm
Montagem de acordo com IEC 60534-6 3,6 @ 300 mm
, (NAMUR)

Curso da vélvula  Ajustével

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 3,6 a 300 mm

Montagem em atuadores rotativos A o

(VDI/VDE 3845) Angulo de abertura de 24 a 100
Gamadecurso  Ajustavel Ajustavel dentro do curso/éngulo inicializado de rotagéio da vélvula; o curso pode

ser restringido a 1/5, no méximo.

Ligagdio bus

Interface de fieldbus de acordo com a IEC 61158-2, alimentada por bus
Dispositivo de campo de acordo com o FISCO (Fieldbus Intrinsically Safe Concept)

Comunicacdo

Transmisséo de dados em conformidade com as especificagges PROFIBUS-PA de

acordo com as IEC 61158 e IEC 61784

Requisitos de software

Fieldbus Ficheiro DTM certificado de acordo com a especificagéo 1.2, adequado para
integrar o posicionador em aplicacdes centrais que suportam o conceito FDT/DTM.
Outras infegragdes, por ex. em SIMATIC PDM usando EDD

Local Interface SSP SAMSON e adaptador de interface série

TROVIS-VIEW com médulo para 3730-4

Alimentacdo de fensdio

9 a 32V CC - Alimentada por linha bus

Respeite os limites no certificado de teste para versdes com protecéio contra explo-

erro

itid =
permitida sd0.
Corrente de operacdo méxima | 15 mA
Corrente adicional em caso de
0 mA

Ar de dli-

Alimentacdo ~
mentagdo

1,4 a7 bar (20 a 105 psi)

Qualidade do ar de acordo com a 1ISO 8573-1: 2001

Quantidade e tamanho méx. de particulas: Classe 4 - Contetdo de éleo: Classe 3 -
Humidade e 4gua: Classe 3 - Ponto de orvalho de pressdo, no minimo, 10 K abai-
xo da temperatura ambiente mais baixa prevista

Sinal de pressdo (saida)

0 bar até & pressdo de alimentagéo - Pode ser limitado a 1,4/2,4/3,7 bar
+0,2 bar por software

Caracteristica

Linear/exponencial /exponencial inversa - Definido pelo utilizador (através de software
de operagdo e comunicacdo) - Vdlvula de borboleta linear/. exponenciq| - Vdlvula de ob-
turador rotativo linear/exponencial - Vélvula de esfera segmentada linear/exponencial
Desvio da caracteristica < 1 %

Histerese

<0,3%

34
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Concegdo e principio de funcionamento

Posicionador Tipo 3730-4 com comunicagdo PROFIBUS-PA
Os dados técnicos relativos a dispositivos protegidos contra exploséo poderdo estar restringidos pelos limites
especificados nos certificados de feste.

Sensibilidade

<0,1%

Sentido de agdo

Reversivel

Consumo de ar

Independente do ar de alimentacdio aprox. < 110, /h

ADp=6bar:85m3/h-Alp=1,4bar:3,0m3/h - Ky o0 = 0,09

Atuador
limenta-
Capacidade de (Cl rmena
¢Go)
saida de ar
Atuador
(exaustdo)

ADp=6bar: 14,0m3/h-Alp=1,4bar: 4,5m3/h - Kype 200 = 0,15

Temperatura ambiente
permitida

-20 a +80 °C para todas as versdes

-45 a +80 °C com bucim metdlico

Os limites de temperatura relativos a dispositivos protegidos contra explosdo
poderdo estar restringidos pelos limites especificados nos certificados de teste.

Temperatura

<0,15%/10 K

Influéncias ~ Ar de alimentagdio

Nenhum

Efeito da vibracdo

<0,25 % até 2 kHz e 4 g de acordo com IEC 770

CEM

Conformidade com EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 e Recomendacdo
NAMUR NE 21

Protegéio contra exploséio

Consulte a Tab. 3-3

Ligagdes elétricas

Um bucim M20x1.5 para gama de aperto de 6 a 12 mm - Segunda ligagéo
roscada M20x1.5 existe adicionalmente - Bornes roscados para seccdes
transversais de fios de 0,2 a 2,5 mm?

Grau de protecdo

IP 66/NEMA 4X

Utilizacdo em sistemas de
seguranca equipados com
instrumentos ("SIL")
Despressurizagéo de
emergéncia com sinal de
comando a 0 V e utilizacgo
de eletrovélvula opcional

Respeitando os requisitos da IEC 61508, é fornecida a capacidade sistemdtica da
vélvula piloto relativamente & despressurizagdio de emergéncia como um
componente dos sistemas equipados com instrumentos de seguranca.

A utilizagdio é possivel aquando da observagdo dos requisitos da IEC 61511 e da
tolerancia de avaria do hardware em sistemas de seguranca equipados com
instrumentos até SIL 2 (dispositivo Gnico/HFT = 0) e SIL 3 (configuragdo
redundante/HFT = 1).

Conformidade

C€ - HAl

Entrada bindria BI1

0 a 30V CC com protegéo contra inversdo da polaridade - Limite de destruigéo

Alimentaggo estatica 40 V/5,8 mA - Consumo atual 3,5 mA a 24V, isolamento galvanico
Sinal Sinal ‘1”aU,> 5V - Sinal ‘0" a U, <3V
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Concegdo e principio de funcionamento

Posicionador Tipo 3730-4 com comunicagdo PROFIBUS-PA
Os dados técnicos relativos a dispositivos protegidos contra explosdo poderdo estar restringidos pelos limites
especificados nos certificados de teste.

Materiais

Caixa

Aluminio fundido EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) de acordo com DIN EN 1706,
cromada e revestimento em pé - Versdo especial: ago inoxidével 1.4408

Pecas exteriores

Aco inoxidével 1.4404/316L

Bucim

Poliamida preta, M20x1,5

Peso

Aprox. 1,0 kg - Versdo especial em ago inoxidével: 2,2 kg

Tab. 3-2: Fungdes adicionais opcionais

Opgoes para Tipo 3730-4

Entrada bindria BI2 (para contacto flutuante)

Entrada de comutacdo

R <100 Q - Carga de contacto 100 mA - Limite de destruicdio estdtica 20 V/5,8 mA -
Isolamento galvénico

Eletrovalvula - Aprovacdio de acordo com IEC 61508/SIL

Alimentacdo

24V CC - Méximo 40 V - Protegdo contra inverséo da polaridade - Limite de destrui-
cdio estdtica de 40 V

Consumo de potféncia: | = V=57V (correspondente a 4,8 mA a 24 V/114 mW)
3840 Q
. Sinal ‘0’ sem captagdio <12V - Sinal ‘1’ captagdo segura >19 V
Sinal 0 N
(ventilagdo de emergéncia a 0 V)
Vida otil >5 x 10 ciclos de comutacdo

Coeficiente K,

0,15

Contacto de fim de curso
indutivo Pepperl+Fuchs

Para ligagéo ao amplificador de comutag@o de acordo com EN 60947-5-6

Contacto de proximidade
SJ2-SN

Placa de medicéio néo detetada: 23 mA - Placa de medicdo detetada: <1 mA

Sensor de posicdo externo

Curso da vélvula

Igual ao posicionador

Cabo

10 m - Flexivel e durével - Com conector M12x1 - Retardante de chamas de acordo
com VDE 0472 - Resistente a dleos, lubrificantes e liquidos de refrigeragéo, bem como
outros produtos agressivos

Temperatura ambiente per-
mitida

-40 a +90 °C com uma ligagdio fixa entre o posicionador e o sensor de posicéio - Os
limites no certificado de teste aplicam-se adicionalmente a versdes com protecdio con-
tra explosdo.

Resisténcia a vibracdo

Até 10 g no intervalo de 10 Hz a 2 kHz

Grau de profecdio

IP 67

3-6
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Concegdo e principio de funcionamento

Tab. 3-3: Resumo de aprovagdes de protecdo contra exploséo

Tipo | Certificagdo Tipo de protecéio/comentdrios
@ Nomero  PTB 04 ATEX 2109 Il 2G Ex ia IC T6 Gb
! Data 11-05-2017 Il 2D Ex ia lll T80°C Db

Nomero  2020322307002425
CCCEx Data 18-09-2020 Exia ICT4 ~T6 Gb

Vélido até 17-09-2025

Nomero A PHQMH 104 1444
CCoE Data 21-04-2018 Exia ICT6

= Vélido até 20-04-2023
Nomero  RU C-DE.HA65.B.00510/20 15/ L
1Ex ia ICT6/T5/T4 Gb X
EAL E Data  18-03-2020 Ex tb llIC T80 °C Db X
Vélido até 18-03-2025
IECE Nomero  IECEx PTB 06.0054 Ex ia IIC T6...T4 Gb;
X Data 17-07-2017 Ex ia IIC T8O°C Db
IR CMU Nomero  ZETC/35/2021 b
1 2GExialICT6..T4 G
1055 Data 26-07-2021 Il 2D Ex i IIC T80 °C Db
Vélido até 25-07-2024
Exia lICTé,
) Classe I, I, Div. 1, Grupos A-G
CSA Nomero 1675787 Ex nA Il T6, Ex nL IIC T6;
Data 24-05-2017 Classe I, Div. 2, Grupos A-D;
Classe Il, Div. 1, Grupos E-G
2 Caixa de Tipo 4

Classe I, Zona 0 AEx ia IIC;

Nomero 3023605 Classe I, I, Ill, Div.1, Grupos
FM A-G;
Data 15-03-2006 Classe I, Div.2, Grupos A-D;

Classe I, Div.2, Grupos F, G
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Concegdo e principio de funcionamento

Tipo | Certificagéio Tipo de protecdio/comentdrios

@ Nomero  PTB 04 ATEX 2109
! Data 11-05-2017

I 2D Ex tb IC T80°C Db

Nomero  |ECEx PTB 06.0054

o) Ex tb IIC T80°C Db
§ |IECEx Data 17-07-2017 %
Nomero  ZETC/35/2021
1{% SCSMU Data 26-07-2021 Il 2D Ex tb IIIC T80 °C Db
Vélido até 25-07-2024
§ @ Nomero  PTB 05 ATEX 2010 X Il 3G Ex nA IIC Té Ge
“ 2 Data 22-06-2017 Il 3D Ex tc IC T80°C Dc
Nomero  2020322307002425
ExicIC T4 ~ Té6 Gc
CCCEx Data 18-09-2020 Ex nA IIC T4 = T6 Gc
2 Vélido até  17-09-2025
IECE Nomero  IECEx PTB 06.0054 Ex nA IIC T6.. T4 Gc;
x Data 17-07-2017 Ex tc lIC T80°C Dc
Nomero  ZETC/35/2021
TR CMU I 3G Ex ic nA IC T6 Ge

1055 Dot 26:07-2021 Il 3D Ex fc llIC T80 °C Dc IP66

Vélido até 25-07-2024

I Certificado de teste tipo CE
2 Declaracdo de conformidade
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Concegdo e principio de funcionamento

3.6 Dimensoes em mm

Montagem de acordo com IEC 60534-6

Placa de ligagéo Bloco de montagem de manémetros

r l Sensor de posicdo
externo

15

70

U

Montagem direta

) ity |

212

N2

<
8 H°
40

OEilR

HI
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Concegdo e principio de funcionamento

Montagem de acordo com
VDI/VDE 3847-1 para 13
Atuador Tipo 3277 ]

@ Braco

[ —_—

164

s
24

200
164

Montagem de acordo com
VDI/VDE 3847-1 numa o]

arcada NAMUR ﬂ;

3-10 EB 8384-4 PT
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Concegdo e principio de funcionamento

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2
para atuador de simples efeito

202
164

i

Bt

156 (1671)

48

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2
para atuador de duplo efeito
260

164

5

E:E Ll'jo@

13
(m

156 (167 ")

68
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Concegdo e principio de funcionamento

Montagem em atuadores rotativos de acordo com VDI/VDE 3845

Versdo robusta

— O 1

Ne}
[¥e)
3 l Amplificador de
,,,,,,, — i T inversdo Tipo 3710
Wyl ‘ I?J 80 quz
2 ‘ 130 ‘
2101 166
Versao leve
T O |
Il E
O
°0 09
ERRE
o9 R Gl %1; Amplificador de
U o o oo inversdo Tipo 3710
50 T i
\ 130
150
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Concegdo e principio de funcionamento

Braco

i x
J71-0.“17

‘ Cau—
Brago X y z
S 17 mm 25 mm 33 mm
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm

XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.6.1 Niveis de fixacdo de acordo com VDI/VDE 3845

(setembro de 2010)
Mmin
Nivel de fixagéo 2 (superficie do suporte)
Mé E
0]
= ; mnIResccacace Nivel de fixagéo 1 (superficie do atuador)
xS B SN
‘ Atuador

B 1 R0\

) / - Dimensées em mm
e Tamanho | A B C ad M, | D"
N T o AMO | 50 [ 25[ 15| 55params | 66 | 50
— L/ AA1 80 | 30| 20| 5,5paraM5 96 50
oD AA2 80 | 30 | 30 | 5,5para M5 96 50
A AA3 130 30 | 30 | 5,5para M5 146 | 50
AA4 130| 30 | 50 | 5,5 para M5 146 | 50
AAS5 200 50| 80 | 6,5paraMé | 220 | 50

11 Flange tipo FO5 de acordo com DIN EN ISO 5211

EB 8384-4 PT 3-13
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4 Envio e transporte no local

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

4.1 Aceitacao da mercadoria

fornecida

Depois de receber a remessa, proceda da
seguinte forma:

1. Verifique o Gmbito da entrega. Verifique
se as especificacdes na placa de identifi-
cagdio do posicionador correspondem ds
especificagdes na nota de entrega. Con-
sulte a secgdio "Marcagdes no dispositivo'
para detalhes sobre a placa de identifi-
cacdo.

2. Verifique se o material estd danificado
do transporte. Denuncie qualquer dano
a SAMSON e ao agente transitdrio
(consulte nota de entrega).

4.2 Remocdo da embalagem
do posicionador

Observe a seguinte sequéncia:

= Nado remova a embalagem e as tampas
protetoras nas portas pneumdticas até
imediatamente antes da instalacdo.

= Elimine e recicle a embalagem de acor-
do com as normas locais.

Envio e transporte no local

4.3 Transporte do posicionador

= Embale o posicionador corretamente
para cumprir com os termos de
transporte.

Instrucdes de transporte.

— Proteja o posicionador contra as influén-
cias externas (por exemplo, impactos).

— Proteja o posicionador contra humidade
e sujidade.

— Respeite a temperatura de transporte de-
pendendo da temperatura ambiente per-
mitida (consulte os dados técnicos na
seccdio 'Concecdio e principio de funcio-
namento').

4.4 Armazenamento do
posicionador

0 Aviso

Risco de danos no dispositivo devido a

armazenamento inadequado.

= Respeite as instrucdes de armazenamen-
fo.

= Evite longos tempos de armazenamento.

= Contacte a SAMSON em caso de condi-
¢Bes de armazenamento diferentes.

i Nota
Recomendamos verificar regularmente a
vélvula de controlo e as condicées de
armazenamento durante longos periodos de
armazenamento.

EB 8384-4 PT
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Envio e transporte no local

Instrucées de armazenamento

Proteja o posicionador contra as influén-
cias externas (por exemplo, impactos,
choques, vibragdo).

N&o danifique a protecdio contra a cor-
rosdo (revestimento).

Proteja o posicionador contra humidade
e sujidade. Em espagos himidos, evite a
condensacdo. Se necessdrio, utilize um
agente de secagem ou aquecimento.

Certifique-se de que o ar ambiente estd
livre de dcidos ou outros meios corrosi-
VOs.

Respeite a temperatura de armazena-
mento dependendo da temperatura am-
biente permitida (consulte os dados téc-
nicos na secgdo 'Concegdo e principio
de funcionamento').

Armazene o posicionador com a tampa

fechada.

Vede as ligagdes pneumdticas e e
cas.

étri-

Néo coloque objetos sobre o posiciona-

dor.

4-2
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5 Instalacao

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

> Observe a EN 60079-14 (VDE 01635,
Parte 1) para trabalhos no posicionador
em atmosferas potencialmente explosi-
vas.

= Os trabalhos em atmosferas potencial-
mente explosivas apenas devem ser rea-
lizados por pessoal que tenha recebido
formacéo especia/ ou instrucdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispo-
sitivos com protecdo contra explosdo em
dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento devido a partes

méveis na vdlvula.

= Ndo toque em nenhuma peca da vélvula
em movimento enquanto a vélvula de
controlo estiver em servigo.

= Antes de realizar qualquer trabalho de
montagem ou instalagdo no posiciona-
dor, coloque a vélvula de controlo fora
de servico desligando e bloqueando o ar
de alimentacéo e o sinal de controlo.

= Ndo impegca o movimento do atuador e
da haste do obturador inserindo objetos
na arcada.

Instalacdo

0 Aviso

Risco de avaria devido a montagem incor-

reta de pecas/acessorios.

= Use apenas as pegas de montagem e os
acessérios listados nestas instrucdes de
montagem e operagéo para montar e
instalar o posicionador. Preste especial
ateng¢do ao tipo de montagem.

5.1

Posicdo de trabalho

Condicoes de instalacao

A posicdio de trabalho para o posicionador
é a vista frontal para os comandos de ope-
ragdio do posicionador vista da posicdio do
pessoal de operagédo.

Os operadores devem assegurar que, apés
a instalagdo do posicionador, o pessoal
operador possa executar todo o trabalho
necessdrio de forma segura e aceder facil-
mente ao dispositivo a partir da posicéo de
trabalho.

Orientagdo de montagem

= Respeite a posicéo de montagem (consul-
te Fig. 5-2).

= Néo sele nem limite a abertura de des-
pressurizacdo (consulte Fig. 5-1) quando
o dispositivo é instalado no local.

EB 8384-4 PT
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Instalagdo

5.2 Preparacdo para a
instalagao

Antes da montagem, certifique-se de que as

seguintes condi¢des sdio cumpridas:

— O posicionador ndo est& danificado.

— A dlimentacdo de ar ainda néo estd |i-
gada ao posicionador.

- A corrente ainda ndo estd ligada ao
posicionador.

Proceder do seguinte modo:

= Disponha o material e as ferramentas
necessdrias para as ter prontas durante
a montagem.

= Ajuste a posigdo atual do brago e do pi-
no (consulte a seccdio 5.3).

= Vede a saida do sinal de pressédo na
parte traseira do posicionador com o
bujdio roscado (4, ref.2 0180-143¢6) e
com o O-ring associado (ref.® 0520-
0412) se o bujdo roscado ainda néio
estiver colocado.

= Remova as tampas protetoras das liga-
¢Bes pneumdticas.

5.3 Ajustar a posi¢éo do
braco e do pino

i Nota
O braco M estd incluido no émbito da
entrega.
Os bragos S, L e XL estdo disponiveis como
acessérios (consulte a seccdo 5.13).

O braco XXL estd disponivel mediante
pedido.

O posicionador é adaptado ao atuador e
o curso nominal através do braco na parte
de trés do posicionador e do pino inserido
no braco.

As tabelas de curso na pdgina 5-5 mos-
tram o intervalo de ajuste méximo no posi-
cionador. O curso que pode ser implementa-
do na vélvula é restringido pela posigdio de
seguranca selecionada e pela compresséo
necessdria das molas do atuador.

O posicionador estd equipado com o brago
M (posigdo do pino 35) de fébrica (consulte
Fig. 5-3). Caso seja necessdria outra posicdo
de pino que ndo a posicdio 35 com o brago
M, ou brago de tamanho L ou XL, proceda da
seguinte forma (consulte Fig. 5-4):

1. Desenrosque a porca (1.1) para soltar o
braco montado.
= Certifique-se de que o brago néo
assenta nas paragens finais.

2. Aperte o pino transmissor (2) no orificio
do braco correspondente (posicdo de
pino conforme especificado nas tabelas
de cursos 5-5). Utilize apenas o pino
transmissor mais comprido incluido no
kit de montagem.

3. Coloque o brago (1) no veio do
posicionador e aperte utilizando a
anilha de presséo (1.2) e a porca (1.1).
= Certifique-se de que o brago néo

assenta nas paragens finais.

5-2
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Instalacdo

Orificio de

despressurizacéo

Fig. 5-1: Orificio de despressurizagédo
(traseira do posicionador)

1 Brago

1.1 Porca

1.2 Anilha de presséo
2 Pino transmissor

—l—fj
i}
@ _Oe

Q

B o

Fig. 5-3: Braco M com posicdio do pino 35

Fig. 5-4: Montagem do brago e do pino transmissor

EB 8384-4 PT
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Instalagdo

5.4 Trocar o braco

O procedimento para trocar o brago depen-
de se foi encomendada a verséo standard
do posicionador com uma embraiagem des-
lizante ou a versdo especial sem embraia-
gem deslizante.

A versdio especial do posicionador sem em-
braiagem deslizante pode ser identificada
pelo seu cédigo de artigo. O cédigo de arti-
go estd impresso na placa de identificagdo
como "Modelo". As versdes especiais do po-
sicionador sem embraiagem deslizante sdo:

- Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx002
- Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx018
—  Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx028
- Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx036
- Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx039
- Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx048

Troca do braco na versdo standard com
embraiagem deslizante

Caso seja necessdria outra posicdo de pino
que ndo a posicdio 35 com o brago M, ou
brago de tamanho L ou XL, proceda da se-
guinte forma (consulte Fig. 5-4):

1. Desenrosque a porca (1.1) para soltar o
braco montado.

2. Aperte o pino transmissor (2) no orificio
do brago correspondente (posicdo de pi-
no conforme especificado nas tabelas de
cursos 5-5). Utilize apenas o pino
transmissor mais comprido incluido no
kit de montagem.

3. Coloque o braco (1) no veio do posicio-
nador e aperte utilizando a anilha de
presséo (1.2) e a porca (1.1).

4. Mova o braco novo uma vez o mdximo
possivel em ambas as diregdes para o
adaptar ao brago de medigéo interno.

Troca do braco na versdo standard sem
embraiagem deslizante

0O Aviso
A instalacdo incorreta do braco nas versées
do posicionador sem embraiagem desli-
zante ird danificar o sensor de curso.
= Mantenha o brago em posicédo enquanto
o retira ou monta para evitar que se mo-
va para as paragens finais.

Caso seja necessdria outra posicdo de pino
que n&o a posicdio 35 com o brago M, ou
brago de tamanho L ou XL, proceda da se-
guinte forma (consulte Fig. 5-4):

1. Desenrosque a porca (1.1) para soltar o
brago montado. Ao fazé-lo, segure o
brago ao meio para garantir que nédo
assenta nas paragens finais.

2. Aperte o pino transmissor (2) no orificio
do brago correspondente (posicéo de pi-
no conforme especificado nas tabelas de
cursos 5-5). Utilize apenas o pino
transmissor mais comprido incluido no
kit de montagem.

3. Coloque o brago (1) no veio do posicio-
nador e aperte utilizando a anilha de
pressdo (1.2) e a porca (1.1). Ao fazé-
-lo, segure o brago ao meio para garan-
tir que ndo assenta nas paragens finais.

5-4
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5.4.1 Tabelas de cursos
Tab. 5-1: Montagem direta em atuadores Tipo 3277-5 e Tipo 3277
Curso Intervalo de ajuste no .
. .. Posicdo de
Tamanho do atuador |  nominal posicionador " B ;
rago pino corres-
[em?] [mm] Curso [mm] necessdrio pondente
120 7,5 5,0a25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0a35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 a 50,0 M 50

1 A gama de ajuste min./méx. é baseada no modo de inicializaggo NOM (curso nominal)

Tab. 5-2: Montagem segundo IEC 60534-6 (NAMUR)

Intervalo de ajuste no
Valvulas SAMSON com atuador posicionador
Tipo 3271 Outras valvulas de controlo !
Curso Posicdo de
Tamanho do atuador |  nominal Curso min. Curso max. B .
raco pino corres-
[em?] [mm] [mm] [mm] necessdrio pondente
60 e 120
com vdlvula Ti- 7,5 3,6 18,0 S 17
po 3510

120 7.5 50 25,0 M 25

120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35

355/700/750 7,5 7,0 35,0 M 35

355/700/750 15e 30 10,0 50,0 M 50

30 14,0 70,0 L 70

1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
COQSU"e N espeaﬁco- 200 Consulte as especificagdes do fabricante 300
cdes do fabricante

I A gama de ajuste min./méx. é baseada no modo de inicializagdio NOM (curso nominal)

Tab. 5-3: Montagem em atuadores rotativos

Angulo de abertura

Brago necessdrio

Posicdo de pino correspondente

24 a 100°

M

90°

EB 8384-4 PT
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Instalagdo

5.5 Montagem do
posicionador

5.5.1 Montagem direta

a) Atuador Tipo 3277-5

= Pecas de montagem e acessérios neces-
sérios: Tab. 5-5

= Respeite a tabela de cursos na pdgi-
na 5-5.

Atuador com 120 ¢cm? (consulte Fig. 5-5)

Dependendo do tipo de montagem do posi-
cionador, o sinal de pressédo é encaminhado
pela esquerda ou pela direita da arcada
através de um orificio para a membrana do
atuador. Dependendo da agdio de seguran-
ca do atuador "Haste do atuador estende”
ou "Haste do atuador retrai" (a vélvula fe-
cha ou abre se houver uma falha no ar de
alimentagdio), a placa de comutagdo (9) de-
ve primeiro ser montada na arcada do atua-
dor. Alinhe a placa de comutagdio com o
simbolo correspondente para montagem ¢
esquerda ou & direita, de acordo com a
marca (olhando para a placa de comuta-
¢do).

1. Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
manémetros no posicionador. Certifique-
-se de que os dois vedantes (6.1) estdio
bem assentes.

2. Retire o bujdo (4) na parte de trés do
posicionador e vede a saida do sinal de
pressdo (38) na placa de ligagdes (6) ou
no bloco de montagem de manémetros

(7) com o bujdo (5) incluido nos acessé-
rios.

. Coloque o dispositivo de arraste (3) na

haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

. Monte a tampa de cobertura (10) com o

lado estreito do recorte (Fig. 5-5, & es-
querda) direcionado para a ligagédo do
sinal de pressdo. Certifique-se de que a
junta (14) fica direcionada para a arca-
da do atuador.

. Curso de 15 mm: Mantenha o pino

transmissor (2) no brago M (1) na parte
de trés do posicionador na posicdo de
pino 35 (estado de entrega).

Curso de 7,5 mm: Retire o pino trans-
missor (2) da posicdo de pino 35, repo-
sicione-o no orificio para a posigdio de
pino 25 e aperte firmemente.

Ao fazé-lo, segure o brago ao meio para
garantir que ndo assenta nas paragens
finais.

. Insira o vedante moldado (15) na ranhu-

ra da caixa do posicionador e insira o
vedante (10.1) na parte traseira da cai-
xa.

. Vede a saida do sinal de pressdo na

parte traseira com o bujdo roscado (4,
ref.® 0180-1436) e pelo O-ring associa-
do (ref. 0520-0412).

. Coloque o posicionador na tampa de

cobertura (10) de forma a que o pino
transmissor (2) assente no topo do dis-
positivo de arraste (3). Ajuste o brago
(1) em conformidade e abra a tampa do

EB 8384-4 PT
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Simbolos

Haste do
atuador
estende

it

v

Montagem direita

el

v

Montagem esquerda

L

Haste do
atuador retrai

Sinal de pressdo entrada

Placa de comutacdo (9)

Brago
Porca
Anilha de pressdo
Pino transmissor
Dispositivo de arraste
Bujdo
Batente
Placa de ligagdio
1 Vedantes
Bloco de montagem de ma-

N =

NOOOAMWN———

németros
Kit de montagem de

©

para montagem & esquerda

Marcagdo
—=_
3oL E
———\
9, 1
3 | I
3

Entrada de sinal
de presséo para

montagem & direita

mandémetros

9 Placa de comutagdio
(atuador)

10 Tampa de cobertura

Vedante

Tampa

Junta

Vedante moldado

[N

Ne f/ 5
\ &JJ/\ Recorte de

tampa de
cobertura

g

Nii

7
~

T 6
L ¢
— 5
Alimentacdo 9 Saida 38 IR
L
¢\ X
o =

Fig. 5-5: Montagem direta — Ligacdo de sinal de presséo para atuador Tipo 3277-5 com 120 cm?

=

O Aviso

Utilize apenas a placa de ligagses
(6) incluida nos acessérios para ligar
a alimentacdo e a saidal

Nunca aparafuse pecas roscadas
diretamente na caixa!

EB 8384-4 PT
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b)

>

posicionador para manter o veio do po-
sicionador em posicdo adequada com o
botdo de pressdo rotativo. O brago (1)
deve assentar no dispositivo de arraste
com a forga da mola. Aperte o posicio-
nador na tampa de cobertura (10) utili-
zando os dois parafusos de aperto.

Monte a tampa (11) do outro lado.

= Certifique-se de que o bujdo de
exaustdo estd localizado na parte in-
ferior quando a vélvula de controlo ¢
instalada para permitir que qualquer
condensagcdo de dgua seja escoada.

Atuador Tipo 3277
Pegas de montagem e acessérios neces-
sérios: Tab. 5-6

Respeite a tabela de cursos na pégi-
na 5-5.

Atuadores com dreas efetivas de 175 a
750 cm? (consulte Fig. 5-6)

Monte o posicionador na arcada. O sinal de
presséio é direcionado para o atuador pelo
bloco de ligagdo (12), para atuadores com
acdio de seguranga "haste do atuador esten-
de" internamente através de um orificio na
arcada da vélvula e para "haste do atuador
retrai" através de um tubo externo.

1.

Coloque o dispositivo de arraste (3) na
haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

Monte a tampa de cobertura (10) com o
lado estreito do recorte (Fig. 5-6, & esquer-
da) direcionado para a ligagéo do sinal

de pressdo. Certifique-se de que a junta
(14) fica direcionada para a arcada do
atuador.

Para atuadores com 355, 700 ou

750 cm?, retire o pino transmissor (2) no
brago M (1) na traseira do posicionador
da posigdio de pino 35, reposicione-o no
orificio para a posicdo de pino 50 e
aperte firmemente. Ao fazé-lo, segure o
brago ao meio para garantir que ndo
assenta nas paragens finais.

Para atuadores de 175, 240 e 350 cm?
com curso de 15 mm, mantenha o pino
transmissor (2) na posicdo de pino 35.
Insira o vedante moldado (15) na ranhu-
ra da caixa do posicionador.

Coloque o posicionador na tampa de co-
bertura de forma a que o pino transmissor
(2) assente no topo do dispositivo de ar-
raste (3). Ajuste o brago (1) em conformi-
dade e abra a tampa do posicionador pa-
ra manter o veio do posicionador em posi-
¢dio adequada com o botdo de pressdo
rotativo. O braco (1) deve assentar no dis-
positivo de arraste com a forga da mola.
Aperte o posicionador na tampa de co-
bertura (10) utilizando os dois parafusos
de aperto.

. Certifique-se de que a ponta da jun-

ta (16) que sobressai da lateral do blo-

co de ligagdio é posicionada de forma a
corresponder ao simbolo do atuador re-
ferente & acdio de seguranca "haste do

atuador estende" ou "haste do atuador

refrai”. Se este ndo for o caso, desaper-
te os trés parafusos de aperto e levante

a tampa. Rode a junta (16) 180° e vol-

te a inserir.
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1 Braco 12 Bloco de ligagdio
1.1 Porca 12.1  Parafuso
1.2 Anilha de presséo 12.2  Tampéo ou ligacdio para
2 Pino transmissor tubagem externa
3 Dispositivo de arraste 13 Placa de comutaggio
10 Tampa de cobertura 14 Junta 15 10 14
11 Tampa 15 Vedante moldado
11.1 Buja 1 16 Junta
vjdio de exaustdo N L2 3 .
=\
1/
N f
2 4

Braco M

Recorte de tampa
de cobertura (10)

16
o
< |
@F ‘
- 3
g
§ Alimentagdo
& Haste do atuador 16 12 12.1 12.2
* | Retrai Estende 1A
Vista B
Bloco de — ‘

ligagdio (antigo) =i T -
com placa de :
comutagdio (13)

Haste do atuador retrai
Haste do atuador estende

Marcagdo

Fig. 5-6:Montagem direta — Ligagdo de sinal de presséo para atuador Tipo 3277 com 175 a 750 cm?
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A versdo anterior do bloco de ligagdo
(Fig. 5-6, em baixo) requer que a placa de
comutagdio (13) seja rodada de modo a
alinhar o simbolo do atuador com a seta.

7. Coloque o bloco de ligagdo (12) com os
vedantes associados contra o posiciona-
dor e a arcada do atuador e aperte uti-
lizando o parafuso (12.1). Para atuado-
res com agdio de seguranca "haste do
atuador retrai", retire também o tampéio
(12.2) e monte o tubo externo do sinal
de pressdo.

8. Monte a tampa (11) do outro lado.
= Certifique-se de que o bujdo de
exaustdo estd localizado na parte in-
ferior quando a vélvula de controlo ¢
instalada para permitir que qualquer
condensagcdo de dgua seja escoada.

5.5.2 Montagem de acordo
com |EC 60534-6

= Consulte Fig. 5-7

= Pecas de montagem e acessérios neces-
sérios: Tab. 5-7

= Respeite a tabela de cursos na pdgi-
na 5-5.

O posicionador é montado na vélvula de
controlo utilizando um suporte NAMUR (10).

1. Aparafuse os dois pernos (14) ao supor-
te (9.1) da peca de acoplamento das
hastes (9), coloque a placa de arraste
(3) no topo e utilize os parafusos (14.1)
para aperto.

Tamanhos de atuador de 2800 cm? e
1400 cm? com curso de 120 mm:

—  Para um curso de 60 mm ou menor,
aperte a placa de arraste mais longa
(3.1) diretamente na pega de aco-
plamento das hastes (9).

—  Para um curso que exceda 60 mm,
monte primeiro o suporte (16) e, em
seguida, a placa de arraste (3) co
suporte em conjunto com os pernos
(14) e parafusos (14.1).

2. Monte o suporte NAMUR (10) na vélvu-
la de controlo da seguinte forma:

- Para montagem na arcada NAMUR,
utilize um parafuso M8 (11) e uma
anilha de bloqueio dentada direta-
mente no orificio da arcada.

- Para montagem em vélvulas com ar-
cada tipo colunas, utilize dois per-
nos em U (15) a volta da arcada.
Alinhe o suporte NAMUR (10) em
conformidade com o indicador de
escala de modo a que a placa de ar-
raste (3) fique alinhada centralmente
com o suporte NAMUR no curso mé-
dio da vélvula.

3. Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
mandmetros (8) no posicionador. Certifi-
que-se de que os dois vedantes (6.1) es-
téio bem assentes.

4. Selecione o tamanho do braco (1) M, L
ou XL necessério e a posicdio de pino de
acordo com o tamanho do atuador e o
curso de vélvula indicados na tabela de
cursos na pdgina 5-5.

Caso seja necessdria outra posicdio de pino
que n&o a posicdio 35 com o brago M stan-
dard, ou um braco de tamanho L ou XL. Pro-
ceda como descrito na seccéio 5.4.

5-10
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Montagem em arcada tipo coluna

Montagem em arcada
NAMUR

Suporte adicional pa-
ra atuadores com
2800 cm? e curso =

60 mm

eﬁ/éq%]

Braco XLe L
1 Braco ‘
1.1 Porca |
1.2 Anilha de presséo ‘
2 Pino transmissor .
3 Placa de arraste ‘
3.1 Placa de arraste
6 Placa de ligagdo |
6.1 Vedantes
7 Bloco de montagem
de mandémetros
8  Kit de montagem de
mandmetros
9 Peca de acoplamen-
to das hastes
9.1 Suporte
10 Suporte NAMUR
11 Parafuso
14 Perno
14.1 Parafusos
15 Perno em U
16 Suporte

Fig. 5-7: Montagem segundo IEC 60534-6 (NAMUR)

Colunas com digmetro de 20 a 35 mm
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5. Coloque o posicionador no suporte

NAMUR de forma a que o pino trans-
missor (2) pouse na ranhura da placa de
arraste (3, 3.1). Ajuste o brago (1) em

ligagdio (12), para atuadores com agdo de
seguranca "haste do atuador estende" inter-
namente através de uma perfurc:cdo na ar-
cada da vélvula e para "haste do atuador

conformidade.

Aperte o posicionador no suporte
NAMUR utilizando os trés parafusos de
aperto.

5.5.3 Montagem de acordo
com VDI/VDE 3847-1

Os posicionadores
3730-4-xxx0xxxx0x0060xx e
3730-4-xxx0xxxx0x007000 com purga de
ar da cémara da mola do atuador podem
ser montados em conformidade com
VDI/VDE 3847-1.

O posicionador 3730-4-xxx0xxxx0x0000xx
sem purga de ar da cémara da mola do
atuador pode ser montado em conformida-
de com VDI/VDE 3847.

Este tipo de montagem permite substituir ra-
pidamente o posicionador enquanto o pro-
cesso estd a decorrer bloqueando o ar no
atuador. O sinal de pressdo pode ser blo-
queado no atuador desapertando o parafu-
so de retencéio vermelho (20) e rodando o
bloqueador de ar (19) na parte inferior do
bloco adaptador.

Montagem no atuador Tipo 3277

(consulte Fig. 5-8)

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: consulte Tab. 5-8

Monte o posicionador na arcada tal como

indicado em Fig. 5-8. O sinal de pressdo é

direcionado para o atuador pela placa de

retrai" através de tubagem externa.

Apenas a porta Y1 é necesséria para
ligagdio do posicionador. A porta Y2 pode
ser usada para purga de ar da cémara de
mola.

1.

N

Coloque o dispositivo de arraste (3) na
haste do atuador, alinhe e aperte
firmemente de modo a que o parafuso
de montagem fique localizado na
ranhura da haste do atuador.

Coloque o suporte adaptador (6) no
posicionador e monte utilizando os
parafusos (6.1). Certifique-se de que os
vedantes assentam corretamente. Para
posicionadores com purga de ar, refire
o tampdo (5) antes de montar o
posicionador. Para posicionadores sem
purga de ar, substitua o bujdo (4) por
um bujdo de exaustdo.

Para atuadores com 355, 700 ou

750 cm?, retire o pino transmissor (2) no
brago M (1) na traseira do posicionador
da posigdio de pino 35, reposicione-o no
orificio para a posigdio de pino 50 e
aperte firmemente. Ao fazé-lo, segure o
brago ao meio para garantir que nédo
assenta nas paragens finais.

Para atuadores de 175, 240 e 350 cm?
com curso de 15 mm, mantenha o pino
transmissor (2) na posicdo de pino 35.
Insira o vedante moldado (6.2) na
ranhura do suporte adaptador (6).

5-12
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o 92 °F

e © °
Exaus \ 20
19
1 Brago
1.1 Porca
1.2 Anilha de presséo
2 Pino transmissor
3 Dispositivo de
arraste 12.1

4 Bujdo 13
5 Batente 13.1
6 Suporte adaptador 17
6.1 Parafusos 17.1
6.2 Vedante moldado 17.2
6.3 Parafusos 18
11 Tampa 18.1
11.1  Bujdo de exaustdo 19
12 Placa de ligagdo 20

i 13.1
13
Ol
11 - -

Vedante
Bloco adaptador
Parafusos

Placa de comutacdo
Vedante moldado
Parafusos

Tampa de cobertura
Parafusos
Blogqueador de ar
Parafuso de refengdio

17117 172 18

Fig. 5-8: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 para Atuador Tipo 3277

18.1
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5. Insira o vedante moldado (17.1) na pla-
ca de comutacdo (17) e monte a placa
de comutagdio no bloco adaptador (13)
utilizando os parafusos (17.2).

6. Monte a placa de cobertura (18) na pla-
ca de comutagdo (17) utilizando os pa-
rafusos (18.1). Certifique-se de que os
vedantes assentam corretamente.

i Nota
E possivel montar também uma eletrovélvula
em vez da placa de cobertura (18). A orien-
tagdio da placa de comutacéo (17) determi-
na a posicdo de montagem da eletrovdlvula.
Alternativamente, é possivel montar uma
placa restritora (> AB 11).

12 Placa de ligagdio

13 Bloco adaptador
/ [:.ni \

Fig. 5-9: Acdo de seguranca

Haste do atuador

Estende Retrai
s
S

z

= Il
12
C %Z 13

d o Z |H
= 4~ =

7. Insira os parafusos (13.1) através dos
orificios infermédios do bloco adaptador
(13).

8. Coloque a placa de ligagdes (12) em
conjunto com o vedante (12.1) nos para-
fusos (13.1) de acordo com a acéio de
seguranca "haste do atuador estende"
ou "haste do atuador retrai". A acdo de
seguranca aplicada é determinada ali-
nhando a ranhura do bloco adaptador
(13) com a ranhura da placa de ligagdes
(12) Fig. 5-9).

9.

Monte o bloco adaptador (13) em con-
junto com a placa de ligagdes (12) no
atuador utilizando os parafusos (13.1).

10. Insira o bujdio de exaustdo (11.1) na li-

11

gagdo Exaus.

.Para a agdio de seguranga "haste do

atuador estende", vede a porta Y1 com
um bujdo.

Para a agdo de seguranca "haste do
atuador retrai", ligue a porta Y1 & liga-
c&o do sinal de pressdo do atuador.

Coloque o posicionador com o bloco
adaptador (13) de forma a que o pino
transmissor (2) assente no topo do dis-
positivo de arraste (3). Ajuste o brago
(1) em conformidade e abra a tampa do
posicionador para manter o veio do po-
sicionador em posicdio adequada com o
botdio de presséio rotativo.

O brago (1) deve assentar no dispositivo
de arraste com a forca da mola.

5-14
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Aperte o posicionador no bloco adapta-
dor (13) utilizando os dois parafusos de
aperto (6.3). Certifique-se de que o ve-
dante moldado (6.2) assenta correta-
mente.

12. Monte a tampa (11) do outro lado da
arcada.
= Certifique-se de que o bujdo de
exaustdo estd localizado na parte in-
ferior quando a vélvula de controlo é
instalada para permitir que qualquer
condensagdio de dgua seja escoada.

Montagem em arcada NAMUR
(consulte Fig. 5-10)

— Pecas de montagem e acessérios neces-
sdrios: consulte Tab. 5-8

— Respeite a tabela de cursos na pégi-
na 5-5.

1. Vaélvulas Série 240, tamanho de atua-
dor até 1400-60 cm2 Aparafuse os dois
pernos (14) ao suporte da peca de aco-
plamento das hastes ou diretamente &
peca de acoplamento das hastes (depen-
dendo da versdo), coloque a placa de
arraste (3) no topo e utilize os parafusos
(14.1) para aperto.

Vélvula Tipo 3251, 350 a 2800 cm2
Aperte a placa de arraste mais longa (3.1)
no suporte da pega de acoplamento das
hastes ou diretamente & pega de acopla-
mento das hastes (dependendo da versdo).

Vélvula Tipo 3254, 1400-120 a 2800
em?2: Aparafuse os dois pernos (14) o
suporte (16). Aperte o suporte (16) na
peca de acoplamento das hastes, colo-
que a placa de arraste (3) no topo e uti-
lize os parafusos (14.1) para aperto.

Instalacdo

Monte o posicionador na arcada
NAMUR como indicado em Fig. 5-10.

. Para montagem na arcada NAMUR,

aparafuse o bloco de montagem
NAMUR (10) diretamente no orificio
existente na arcada utilizando o parafu-
so e a anilha de bloqueio dentada (11).
Alinhe a marca da pega de montagem
NAMUR (no lado marcado como '1')
para um curso de 50%.

Para montagem em vélvulas com arca-
da tipo colunas utilizando a pega de
adaptagdo (15), que é colocada em tor-
no da arcada: aparafuse os quatro per-
nos no bloco de montagem NAMUR
(10). Coloque o bloco de montagem
NAMUR na haste e posicione a pega de
adaptagdo (15) no lado oposto. Utilize
as porcas e anilhas de bloqueio denta-
das para fixar a pega de adaptagéo nos
pernos. Alinhe a marca da pega de
montagem NAMUR (no lado marcado
como '1') para um curso de 50%.

. Coloque o suporte adaptador (6) no posi-

cionador e monte utilizando os parafusos
(6.1). Certifique-se de que os vedantes as-
sentam correfamente. Para posicionadores
com purga de ar, retire o tampdo (5) an-
tes de montar o posicionador. Para posi-
cionadores sem purga de ar, substitua o
bujdo (4) por um bujéio de exaustdo.

. Selecione o tamanho do braco (1) M, L

ou XL necessério e a posicdio de pino de
acordo com o tamanho do atuador e o
curso de vdlvula indicados na tabela de
cursos na pdgina 5-5.
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Caso seja necessdria outra posigdo de pino

que n&o a posicdio 35 com o brago M stan-

dard, ou um braco de tamanho L ou XL. Pro-
ceda como descrito na seccéio 5.4.

5. Insira o vedante moldado (6.2) na ra-
nhura do suporte adaptador.

6. Insira o vedante moldado (17.1) na pla-
ca de comutacdo (17) e monte a placa
de comutagdio no bloco adaptador (13)
utilizando os parafusos (17.2).

7. Monte a placa de cobertura (18) na pla-
ca de comutagdo utilizando os parafusos
(18.1). Certifique-se de que os vedantes
assentam corretamente.

i Nota
E possivel montar também uma eletrovdlvula
em vez da placa de cobertura (18). A orien-
tagdio da placa de comutacéo (17) determi-
na a posicdo de montagem da eletrovdlvula.
Alternativamente, é possivel montar uma
placa restritora (> AB 11).

8. Aperte o bloco adaptador (13) ao bloco
de montagem NAMUR utilizando os pa-
rafusos (13.1).

9. Insira o bujdo de exaustdo na ligagdo
Exaus.

10. Coloque o posicionador no bloco adap-
tador (13) de forma a que o pino trans-
missor (2) assente no topo da placa de
arraste (3, 3.1). Ajuste o brago (1) em
conformidade.

Aperte o posicionador no bloco adaptador
(13) utilizando os dois parafusos de aperto
(6.3). Certifique-se de que o vedante mol-
dado (6.2) assenta corretamente.

11.Para atuadores de simples efeito sem
purga de ar, ligue a porta Y1 do bloco
adaptador & ligagdo do sinal de presséo
do atuador. Vede a porta Y2 com um
bujdo.
Para atuadores de duplo efeito e atua-
dores com purga de ar, ligue a porta Y2
do bloco adaptador & ligagdo do sinal
de pressdo da segunda camara do atua-
dor ou & cémara da mola do atuador.

5.5.4 Montagem de acordo
com VDI/VDE 3847-2

A montagem de acordo com

VDI/VDE 3847-2 para atuadores rotativos
PFEIFFER SRP (simples efeito) e DAP (duplo
efeito) nos tamanhos 60 a 1200 com inter-
face NAMUR e purga de ar da camara da
mola do atuador permite a montagem direta
do posicionador sem tubagem adicional.

Além disso, este tipo de montagem permite
substituir rapidamente o posicionador en-
quanto o processo estd a decorrer bloquean-
do o ar nos atuadores de simples efeito.

Procedimento para bloquear o atuador no
lugar (consulte Fig. 5-11):

1. Desaperte o parafuso de retengéio ver-
melho (1).

2. Rode o bloqueador de ar (2) na parte
inferior do bloco adaptador de acordo

com a inscri¢do.
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1 Brago
1.1 Porca
1.2 Anilha de presséo
2 Pino transmissor
3 Placa de arraste
3.1 Placa de arraste
4 Bujdo 14 Perno
5 Batente 14.1 Parafusos
2 : gupc}rte adaptador 15 Peca de adapta- N
. ararusos a |
6.2 Vedante moldado 16 gi?)op:rea colunes
6.3 Parafusos 17 Placa de comutagéo
10 Bloco de montagem 171 Vedante moldado
NAMUR 17.2 Parafusos
11 Parafuso com anilha 18 Tampa de cobertura
de bloqueio dentada  18.1  Parafusos
13 Bloco adaptador 19 Bloqueador de ar
13.1 Parafusos 20  Parafuso de refencdo

Fig. 5-10:Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 numa arcada NAMUR

17.1

17

17.2

18.1
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a) Verséo para atuador de
simples efeito

Montagem num atuador rotativo PFEIFFER
Tipo 31a (edicdo 2020+) SRP

= Consulte Fig. 5-13

1. Aperte o bloco adaptador (1) na
interface NAMUR do atuador utilizando
os quatro parafusos de aperto (2).
= Certifique-se de que os vedantes
assentfam corretamente.

2. Monte o disco de arraste (3) no veio do
atuador. Use o adaptador do veio
correspondente (consulte Tab. 5-9).

3. Coloque o suporte adaptador (4) no
bloco adaptador (1) e aperte-o
utilizando os parafusos de aperto (5).
= Certifique-se de que os vedantes

assentam corretamente.

4. Insira e aperte o pino transmissor na
posicdio de 90° no brago do
posicionador (consulte Fig. 5-12).

= Utilize apenas o pino transmissor
mais comprido incluido no kit de
montagem.

5. Alinhe o posicionador no suporte
adaptador (1) de forma a que o pino
transmissor engate no disco de arraste

do atuador (3).

6. Aperte o posicionador no suporte
adaptador (4) utilizando os parafusos de
aperto (6).
= Certifique-se de que os vedantes

assentam corretamente.

 E— —

50

1 Parafuso de
retengdo

2 Bloqueador
—"

o
)
o) © o
0
o © o
o
1 \2

Fig. 5-11:Bloco adaptador para montagem de
acordo com VDI/VDE 3847-2

Fig. 5-12:Posicéio de 90 ° do pino de arraste
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Bloco adaptador
Parafusos de fixacdo
Disco transmissor
Suporte adaptador
Parafusos de fixacdo
Parafusos de fixacdo

O hWOWN—

Fig. 5-13:Montagem num atuador de simples efeito
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b) Versdo para atuador de
duplo efeito

Adicionalmente, deve montar-se um
amplificador de inversdo para aplicacdes
com atuadores de duplo efeito (DAP) ou
aplicagdes com atuadores de simples efeito
(SAP) que incluam testes de curso parcial.

Neste caso, é necessdrio um suporte
adaptador especial (4) para montagem.

= Consulte Fig. 5-15

1. Aperte o bloco adaptador (1) na
interface NAMUR do atuador utilizando
os quatro parafusos de aperto (2).
= Certifique-se de que os vedantes
assentfam corretamente.

2. Monte o disco de arraste (3) no veio do
atuador. Use o adaptador
correspondente (consulte Tab. 5-9).

3. Coloque o suporte adaptador (4) no
bloco adaptador (1) e aperte-o
utilizando os parafusos de aperto (5).
= Certifique-se de que os vedantes

assentam corretamente.

4. Insira e aperte o pino transmissor na
posicdio de 90° no brago do
posicionador (consulte Fig. 5-12).

5. Alinhe o posicionador no suporte
adaptador (1) de forma a que o pino
transmissor engate no disco de arraste
do atuador (3).

6. Aperte o posicionador no suporte
adaptador (4) utilizando os parafusos de
aperto (6).

7. Monte o Amplificador de inversdo Tipo
3710 (7) juntamente com os dois

casquilhos guia (8) e a placa terminal

(%) no suporte adaptador usando os

parafusos de aperto associados (10).

= Certifique-se de que os vedantes
assentam corretamente.

8. Remova o bujéo de exaustdio no bloco
adaptador e sele a abertura com o
bujdo G .

9. Monte a placa de comutagdio marcada
com 'Doppel' para atuadores de duplo
efeito ou a placa de comutagdo
marcada com 'PST para atuadores de
simples efeito com teste de curso parcial.
Consulte Fig. 5-14.
= Certifique-se de que os vedantes

assentam corretamente.

Fig. 5-14: Montagem da placa de comutagéio

5-20

EB 8384-4 PT



Instalacdo

Bloco adaptador
Parafusos de fixacdio
Disco transmissor
Suporte adaptador
Parafusos de fixacdo
Parafusos de fixacdo
Amplificador de inversdo
Casquilhos guia
Placa terminal

0 Parafusos de fixacdo

Fig. 5-15:Montagem num atuador de duplo efeito ou num atuador de simples efeito com teste de
curso parcial
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Placa intermédia para interface AA4
= Consulte Fig. 5-16

Deve ser montada uma placa intermédia (1)
entre o bloco adaptador e o suporte adap-
tador para atuadores rotativos PFEIFFER SRP
e DAP nos tamanhos 900 e 1200 com inter-
face AA4. Esta placa estd incluida nos aces-
sérios para o adaptador do veio AA4 (con-
sulte Tab. 5-9).

Montagem de uma eletrovélvula
= Consulte Fig. 5-17

E possivel montar também uma eletrovélvula
(12) em vez da placa de cobertura (12). A
orientacéio da placa de comutagéo (14) de-
termina a posi¢cdo de montagem da eletro-
vélvula. Em dlternativa, é possivel montar
uma placc restritora. Para mais informacaes,
consulte o documento B> AB 11 (Acessérios
para eletrovdlvulas).

Vers&o para atuador de simples efeito:

[ —

Bt

o 1O

Verséo para atuador de duplo efeito:

[ —

11 Placa intermédia

Fig. 5-16:Placa intermédia para atuadores nos tamanhos 900 e 1200 para interface AA4
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e
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muw.a.v
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14 Placa de

Fig. 5-17:Montagem de uma eletrovélvula
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5.5.5 Montagem em vdlvulas
de microcaudal

Tipo 3510
= Consulte Fig. 5-18

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sarios: Tab. 5-7

= Respeite a tabela de cursos na pégi-
na 5-5.

O posicionador é montado na arcada da
vélvula utilizando um suporte.

1. Aperte o suporte (9.1) na pega de aco-
plamento das hastes.

2. Aparafuse os dois pernos (9.2) ao su-
porte (9.1) da pega de acoplamento das
hastes (9), coloque a placa de arraste
(3) no topo e utilize os parafusos (9.3)
para aperto.

3. Monte a escala de indicacéio de curso
(acessérios) no lado exterior da arcada
utilizando os parafusos sextavados
(12.1), assegurando que a escala estd
alinhada com a peca de acoplamento
das hastes.

4. Aperte a barra sextavada (11) no lado
exterior da arcada aparafusando os pa-
rafusos M8 (11.1) diretamente nos orifi-
cios da arcada.

5. Aperte o suporte (10) & barra sextavada
(11) utilizando o parafuso sextavado
(10.1), o calgo e a anilha de bloqueio
dentada.

6. Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
manémetros no posicionador. Certifique-

-se de que os dois vedantes (6.1) estdio
bem assentes.

7. Desaperte o brago M standard (1) in-
cluindo o pino transmissor (2) do veio do
posicionador.

8. Coloque o brago S (1) e aperte o pino
transmissor (2) no orificio para a posi-
c&o de pino 17. Proceda como descrito
na seccdo 5.4.

9. Coloque o posicionador no suporte (10)
de forma a que o pino transmissor desli-
ze para a ranhura da placa de arraste
(3). Ajuste o brago (1) em conformidade.
Fixe o posicionador no suporte (10) utili-
zando ambos os parafusos.

5.5.6 Montagem em
atuadores rotativos

= Consulte Fig. 5-20

= Pegas de montagem e acessérios
necessdrios: Tab. 5-10
= Respeite a tabela de cursos na
pdgina 5-5.
O posicionador é montado em atuadores ro-
tativos utilizando dois pares de suportes.
Antes de montar o posicionador no atuador
rotativo SAMSON Tipo 3278, monte o
adaptador associado (5) & extremidade livre
do veio do atuador rotativo.

i Nota
Ao montar o posicionador como descrito
abaixo, é importante respeitar a direcéo de
rotacdo do atuador.
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1 Brago 6.1 Vedantes 9 Peca de acoplamen-  10.1  Parafuso
1.1 Porca 7 Bloco de montagem to das hastes 11 Barra sextavada
1.2 Anilha de presséo de manémetros 9.1 Suporte 11.1  Parafusos
2 Pino transmissor 8 Kit de montagem de 9.2 Perno 12.1 Parafusos
3 Placa de arraste mandmetros 93 Parafusos
6 Placa de ligagdo 10 Suporte
Fig. 5-18:Montagem em vélvulas de microcaudal Tipo 3510
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1. Coloque o dispositivo de arraste (3) no
veio ranhurado do atuador ou do adap-
tador (5).

2. Coloque o disco de acoplamento (4) com
o lado plano virado para o atuador no
dispositivo de arraste (3). Alinhe a ranhu-
ra de modo a corresponder & diregdo de
rotagdo quando a vélvula estd na posi-
cdio fechada (consulte Fig. 5-20).

3. Fixe o disco de acoplamento (4) e dispo-
sitivo de arraste (3) firmemente no veio
do atuador utilizando o parafuso (4.1) e
a anilha de presséo (4.2).

4. Aperte o par de suportes inferiores (10.1)
com as curvaturas direcionadas para o
interior ou para o exterior (dependendo
do tamanho do atuador) no atuador. Po-
sicione o par de suportes superiores (10)
e aperte.

5. Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com

. 1.2
; Ly ol 1.1

j
\@ - 4.1
2 L 4.2

3

5
-

N

\/_/

Fig. 5-19:Montagem do disco de acoplamento

no Tipo 3278

mandémetros no posicionador. Certifique-
-se de que os dois vedantes (6.1) estdo
bem assentes. Os atuadores rotativos sem
mola de duplo efeito requerem a utiliza-
¢dio de um amplificador invertido no lado
da ligagdio da caixa do posicionador
(consulte a secgdio 5.5.7).

Desaperte o pino transmissor standard (2)
do brago M (1) do posicionador. Utilize o
pino transmissor metdlico (& 5 mm) in-
cluido no kit de montagem e aparafuse
firmemente no orificio para a posicdio do
pino 920°.

. Coloque o posicionador no suporte supe-

rior (10) e aperte firmemente. Tendo em
consideracéio a direcdo de rotacdo do
atuador, ajuste o braco (1) de modo a
encaixar o pino transmissor na ranhura
do disco de acoplamento (4) (Fig. 5-20).
E necessério assegurar que o brago (1) fi-
que paralelo o lado longo do posiciona-
dor quando o atuador se encontra a meio
do seu dngulo de rotacéio.

. Cole a escala adesiva (4.3) no disco de

acoplamento de modo a que a ponta da
seta indique a posicdo fechada e a sua
leitura seja facil quando a vélvula esta
instalada.
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Legenda para @

Fig. 5-19 e
Fig. 5-20

Nl
2

OARAN WN———
wh =

No o

©

10.1

I/
iy

I 171

/
L

/
/7
N

80 mm

Ranhura

-4
T

—1
0 |

Braco

Porca

Anilha de pressdo
Pino transmissor
Dispositivo de arraste
(Fig. 5-19)

Disco de acoplamento
Parafuso

Anilha de pressdo
Escala adesiva

Veio do atuador
Adaptador para

Tipo 3278

Placa de ligagéo
Vedantes

Bloco de montagem de
manémetros

Kit de montagem de
manémetros

Par de suportes
superiores

Par de suportes
inferiores

Abertura da vélvula de controlo no sentido
oposto aos ponteiros do relégio
Abertura da vélvula de controlo no sentido
dos ponteiros do relégio

Fig. 5-20:Montagem em atuadores rotativos
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a) Versdo robusta

= Consulte Fig. 5-22

= Pecas de montagem e acessérios neces-
sérios: Tab. 5-10

Ambos os kits de montagem contém todas
as pegas de montagem necessdrias. As pe-
cas para o tamanho de atuador utilizado
tém de ser selecionadas a partir do kit de
montagem.

Prepare o atuador e monte o adaptador ne-
cessdrio fornecido pelo fabricante do atuador.

1. Monte a caixa (10) no atuador rotativo.
Em caso de montagem VDI/VDE, colo-
que espagadores (11) por baixo, se ne-
cessdrio.

2. Para atuadores rotativos SAMSON
Tipo 3278 e VETEC S$160, aperte o
adaptador (5) na extremidade livre do
veio e, para o atuador VETEC R, co|oque
no adaptador (5.1). Para atuadores

Atuador com rotagdio no sentido
contrdrio co dos ponteiros do relégio

.\ e

‘i*// Atuador com rotagéo no

sentido dos ponteiros do relégio

Fig. 5-21:Direcdo de rotagdo

Tipo 3278, VETEC S160 e VETEC R
coloque no adaptador (3). Para
atuadores Tipo 3278, VETEC S160 e
VETEC R coloque no adaptador (3). Para
a versdo VDI/VDE, este passo depende
do tamanho do atuador.

. Fixe a efiqueta adesiva (4.3) no acopla-

mento de forma a que a parte amarela
da etiqueta fique visivel na janela da cai-
xa quando a vélvula estd aberta (OPEN).
Séio fornecidas etiquetas adesivas com
simbolos informativos que podem ser
aplicadas na caixa, se necessdrio.

. Aperte o disco de acoplamento (4) no

veio ranhurado do atuador ou do adap-
tador (3) utilizando o parafuso (4.1) e a
anilha de presséo (4.2).

. Desaperte o pino transmissor standard (2)

do brago M (1) do posicionador. Fixe o pi-
no transmissor (&5 mm) incluido no kit de
montagem para a posicdio de pino a 90°.
Proceda como descrito na seccéio 5.3.

. Monte a placa de ligagdes (6) para a li-

gagdio G 4 ou o bloco de montagem de
mandmetros (7) com manémetros no posi-
cionador. Certifique-se de que os dois ve-
dantes (6.1) estéio bem assentes. Os atua-
dores rotativos sem mola de duplo efeito
requerem a ufilizagéo de um amplificador
invertido no lado da ligagdio da caixa do
posicionador (consulte a secgdio 5.5.7).

. Para atuadores com um volume inferior

a 300 cm3, enrosque a restricdio roscada
(ref.” 1400-6964) na saida de sinal de
pressdio do posicionador (ou na saida
do bloco de montagem de manémetros
ou placa de ligagdo).
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o Use uma restricdo roscada na saida de sinal de
} . E"GCO 6 Elgrcqagﬁ/‘lt')gcho (apenas pressdo para atuadores com volume <300 cm3
. orca
1.2 Anilha de pressio 81 Vedantes
2 Pinotransmissor 7 Bloco de montagem
3 Adaptador de manémetros )
4 Peca de acopla- 8 Kit de montagem 6.1
mento das hastes de manémetros 7
4.1 Parafuso 10 Caixa do 8
4.2 Anilha de presséo adaptador
4.3  Efiqueta adesiva  10.1 Parafusos
5  Veiodoatuador 11  Espagador
ou adaptador 1
5.1  Adaptador 1.1
_________ 1.2
____________________________ T 9
2 4.1 4.1
4.2 4.2
4 4
4.3 4.3
— 3 E g 3
5.1 j W
EE _ﬁ_ﬁ_ﬂ_ ———10.1
——5 - } | :
Ig 1w o
1
{ | ﬁ -
Rt
— ! T T "
|l
10
5
L
SAMSON Tipo 3278 Montagem de acordo com VDI/VDE 3845
VETEC S160, VETECR  (setembro de 2010), nivel de fixagdo 1, ta-
manho AA1 a AA4 (consulte a secgdo
'Concegdo e principio de funcionamento')
Fig. 5-22: Montagem em atuadores rotativos (versdo robusta)
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8. Coloque o posicionador na caixa (10) e
aparafuse firmemente. Tendo em consi-
deracdo a direcdo de rotacéio do atua-
dor, ajuste o brago (1) de modo a encai-

xar o pino transmissor na ranhura corre-
ta (Fig. 5-21).

5.5.7 Amplificador de
inversdo para atuadores
de duplo efeito

Para utilizagdio com atuadores de duplo efei-
to, o posicionador tem de ser equipado com
um amplificador de inversdo, por ex., amplifi-
cador de inverséo SAMSON tipo 3710 (con-
sulte as Instrugdes de Montagem e Operagéo
> EB 8392).

O seguinte aplica-se a todos os amplifica-
dores de inversdo:

O sinal de pressdo do posicionador é forne-
cido na saida 1 do amplificador de inver-
sdo. Uma pressdo oposta, que iguala a
pressdo de alimentagdo necessdria (Z) quan-
do adicionada & pressdo na saida 1, é apli-
cada na saida 2.

A seguinte relagdio aplica-se:

saida 1 + saida 2 = Pressdo de
alimentagdo (Z).

Ligue a saida 1 & ligagdo do sinal de pres-
s@io no atuador que leva a que a vélvula
abra quando a presséo aumenta.

Ligue a saida 2 & ligagdo do sinal de pres-
s@o no atuador que leva a que a vélvula fe-
che quando a presséo aumenta.

= Coloque o comutador AIR TO OPEN/
AIR TO CLOSE no posicionador na posi-
cdo AIR TO OPEN.

i Nota
A forma como as saidas sdo marcadas de-

pende do amplificador de inverséo utiliza-
do. Tipo 3710: Saida 1/2=Y,/Y,

5.6 Montagem de sensor de
posicdo externo

Fig. 5-23: Posicionador com sensor montado
numa vélvula de microcaudal

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sarios: Tab. 5-11

Na versdo de posicionador com sensor de
posicdio externo, o sensor localizado numa
caixa separada é montado através de uma
placa ou suporte na vélvula de controlo. A
monitorizacdo do curso é equivalente & de
um dispositivo standard.

O posicionador pode ser montado numa pa-
rede ou num tubo.

Para a ligacdo pneumdtica é necessdrio
montar uma placa de ligacdes (6) ou um su-
porte de manémetros (7) no posicionador,
dependendo do acessério escolhido. Certifi-
que-se de que os vedantes (6.1) estdo inseri-
dos corretamente (consulte Fig. 5-7, em bai-
xo a direita).
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Para as ligagdes elétricas é incluido um ca-
bo de ligagdo de 10 metros com conectores
M12x1 no @mbito da entrega.

i Nota

— Adicionalmente, as instrugées nas sec-
¢Bes 5.12 e 5.11 sdo aplicdveis as liga-
¢Bes pneumdticas e elétricas.

A operacdo e a definicdo estdo descritas
na seccdo 'Arranque e configuragdo’.

— Desde 2009, a parte de trds do sensor de
posicdo (20) estd equipada com dois pinos
que funcionam como limitadores mecdnicos
para o brago (1). Se este sensor de posicdo
for montado utilizando pecas de montagem
antigas, é necessdrio perfurar dois orificios
de @ 8 mm na placa de montagem/supor-
te (21). E disponibilizado um modelo para
este propdsito. Consulte Tab. 5-11.

5.6.1 Montagem do sensor de

posicdo com montagem
direta

Atuador Tipo 3277-5 com 120 cm? (Fig. 5-24)

O sinal de presséo do posicionador é dire-

cionado pela ligagéo do sinal de presséo da

placa de comutagdio (9, Fig. 5-24 esquerda)
para a cémara da membrana do atuador.

Para prosseguir, comece por aparafusar a

placa de comutagdio (9) incluida nos acessé-

rios na arcada do atuador.

— Rode a placa de comutagdio (9) de modo
a que o simbolo correto para a agdio de
seguranca "haste do atuador estende" ou
"haste do atuador retrai" fique alinhada
com a marcagdo (Fig. 5-24, abaixo).

Instalacdo

= Certifique-se de que a junta da placa
de comutacdio (9) é inserida correta-
mente.

- A placa de comutagdo tem orificios ros-
cados com roscas NPT e G. Vede a liga-
¢do roscada ndo utilizada com o vedante
de borracha e o bujdo.

Atuador Tipo 3277 com 175 a 750 cm2

O sinal de pressdo é direcionado para a li-
gagdio na lateral da arcada do atuador para
a versdio com agdo de seguranga "haste do
atuador estende". Para a acdio de seguranca
"haste do atuador retrai" é utilizada a liga-
¢dio na caixa superior da membrana. A liga-
¢dio na lateral da arcada deve estar equipa-
da com um bujéo de exaustdo (acessérios).

Montagem do sensor de posicéo

1. Coloque o brago (1) do sensor na posi-
¢dio intermédia e mantenha nessa posi-
¢do. Desenrosque a porca (1.1) e retire
o brago em conjunto com a anilha de
pressédo (1.2) do veio do sensor.

2. Aparafuse o sensor de posicdio (20) na
placa de montagem (21).

3. Dependendo do tamanho do atuador e
do curso nominal da vélvula, determine
que brago e posicdio do pino transmissor
(2) devem ser utilizadas a partir da ta-
bela de cursos na pégina 5-5. O posi-
cionador é fornecido com o brago M na
posicdio de pino 35 no sensor. Se neces-
sdrio, retire o pino transmissor (2) da
respetiva posicdio e mova-o para o orifi-
cio da posicdio de pino recomendada e
aperte firmemente.

EB 8384-4 PT
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4. Coloque o brago (1) e a anilha de pres-

sdo (1.2) no veio do sensor. Mova o bra-
¢o para a posi¢do intermédia e fixe
nessa posigdo. Aparafuse a porca (1.1).
. Coloque o dispositivo de arraste (3) na
haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

. Coloque a placa de montagem em con-
junto com o sensor na arcada do atua-
dor de modo a que o pino transmissor

(2) assente no topo do dispositivo de ar-
raste (3). Este deve assentar com a forca

da mola. Aperte a placa de montagem
(21) na arcada do atuador utilizando
ambos os parafusos de fixagdo.

7. Monte a tampa (11) do outro lado.
= Certifique-se de que o bujdo de
exaustdo estd localizado na parte in-
ferior quando a vélvula de controlo ¢
instalada para permitir que qualquer
condensagdio de dgua seja escoada.

m@;ﬁ |

I ordg P | Tdgq
B ol
= | 1 ) |
B\E‘\H | : O T4 1
20 /=1 - = Lil e
21 B .
[

fSinql de presséo ]I 1

O \
. Haste do atuador %
Simbolo —| | 6 NPT estende retrai 9
\@E 11

Marcacéo N @ @ 20
| 21

v v

Sinal de presséo
Bujdio de exaustdo

Fig. 5-24: Montagem em atuador Tipo 3277-5 (esquerda) e atuador Tipo 3277 (direita)

B E

Braco

Porca

Anilha de presséo
Pino transmissor
Dispositivo de arraste
Placa de ligagéo
Tampa

Sensor de posicdo
Placa de montagem
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5.6.2 Montagem do sensor de
posi¢do com montagem

de acordo com
IEC 60534-6

= Consulte Fig. 5-25

= Pecas de montagem e acessérios neces-
sérios: Tab. 5-11

1. Coloque o brago (1) do sensor na posi-
¢do intermédia e mantenha nessa posi-
¢do. Desenrosque a porca (1.1) e retire
o braco em conjunto com a anilha de
pressdo (1.2) do veio do sensor.

2. Aparafuse o sensor de posigdo (20) no
suporte (21).

Instalacdo

O brago M standard incluido com o pino
transmissor (2) na posigdo 35 foi concebido
para atuadores de 120 a 350 cm? com um
curso nominal de 15 mm. Para atuadores
com outras dimensdes ou cursos, selecione a
posicdio do braco e do pino a partir da ta-
bela de cursos na pégina 5-5. O kit de
montagem inclui bracos de tamanho L e XL.

3. Coloque o brago (1) e a anilha de pres-
séo (1.2) no veio do sensor. Mova o bra-
¢o para a posicdo intermédia e fixe
nessa posicdo. Aparafuse a porca (1.1).

20 21

1.1,1.2 141

Braco

1.1 Porca

Anilha de pres-
sdo

Pino transmissor
Placa de arraste
Pega de acopla-
mento das hastes
9.1 Suporte

O WN

14 Perno

14.1  Parafusos

20 Sensor de posi-
¢Go

21 Suporte

Fig. 5-25:Montagem de acordo com IEC 60534-6 (NAMUR)

EB 8384-4 PT
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4. Aparafuse os dois pernos (14) ao supor- 5.6.3 Montagem do sensor de
te (9.1) da peca de acoplamento das posicdo na vélvula de

hastes (9), coloque a placa de arraste X .
(3) no topo e utilize os parafusos (14.1) microcaudal TIpO 3510

para aperto. = Consulte Fig. 5-26
5. Coloque o suporte com o sensor na ar- = Pecas de montagem e acessérios neces-
cada NAMUR de modo a que o pino sdrios: Tab. 5-11

transmissor (2) assente na ranhura da
placa de arraste (3) e, em seguida, apa-
rafuse o suporte utilizando os respetivos
parafusos de fixagdo na vdlvula.

1. Coloque o brago (1) do sensor na posi-
¢do intermédia e mantenha nessa po-
si¢do. Desaperte a porca (1.1) e reti-
re o brago M (1) standard em conjun-
to com a anilha de presséo (1.2) do veio
do sensor.

2. Aparafuse o sensor de posigdio (20) no
suporte (21).

1 Braco

1.1 Porca

1.2 Anilha de presséo
1 2 Pino transmissor

3 Dispositivo de ar-

raste

20 Sensor de posigdo
21 Suporte

Fig. 5-26:Montagem numa vdlvula de microcaudal
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. Selecione o braco S (1) dos acessérios e 5. Posicione o suporte (21) com o sensor de

aparafuse o pino transmissor (2) no orifi- posicdo na arcada da vélvula e aparafu-
cio da posicéo de pino 17. Coloque o se firmemente, certificando-se de que o
brago (1) e a anilha de presséo (1.2) no pino transmissor (2) desliza para a ra-
veio do sensor. Mova o brago para a po- nhura do dispositivo de arraste (3).
sicdo intermédia e fixe nessa posicdo.
Aparafuse a porca (1.1). 5.6.4 Montagem em

. Coloque o dispositivo de arraste (3) na atuadores rotativos

peca de acoplamento das hastes da vél-

vula, dlinhe em angulo reto e aparafuse 2 Consulte Fig. 5-27

firmemente. = Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tab. 5-11

44

J—FJ[,, = :It"l W@J f':of Braco

-uil

H

Porca

Anilha de presséio
Pino transmissor
Sensor de posicdio
Placa de montagem

N =

|
T
q
B |
\\~II
=
=|
|
|
NN —— —
— O

2 1 1.1,1.2

Fig. 5-27:Montagem em atuadores rotativos
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Instalagdo

1. Coloque o brago (1) do sensor na posi-
¢do intermédia e mantenha nessa posi-
¢éio. Desenrosque a porca (1.1) e retire
o braco em conjunto com a anilha de
pressdo (1.2) do veio do sensor.

2. Aparadfuse o sensor de posicdo (20) na
placa de montagem (21).

3. Substitua o pino transmissor (2) normal-
mente montado no brago (1) pelo pino
transmissor metdlico (@ 5 mm) dos aces-
sérios e aparafuse-o no orificio para a
posicdio de pino a 90°.

4. Coloque o brago (1) e a anilha de pres-
séo (1.2) no veio do sensor. Mova o bra-
o para a posicdo intermédia e fixe
nessa posigdo. Aparafuse a porca (1.1).

Siga as instrucdes que descrevem a monta-
gem do posicionador standard na sec-
cdo 5.5.6.

Em vez do posicionador, monte o sensor de
posicdo (20) com a respetiva placa de mon-
tagem (21).

5.7 Montagem do sensor de
fugas

= Consulte Fig. 5-28

Normalmente, a vélvula de controlo é forne-
cida com o posicionador e o sensor de fu-
gas ja montados.

Se o sensor de fugas for montado apés a
instalacéio da vélvula ou se for montado
noutra vélvula de controlo, proceda da for-
ma descrita a seguir.

Fig. 5-28:Montagem do sensor de fugas

1 Sensor de fugas
2 Parafuso
3 Lligagdio da ficha
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0O Aviso

Risco de avaria devido a aperto incorreto.

Aperte o sensor de fugas com um bindrio de
20 5 Nm.

A ligagéio roscada M8 na arcada NAMUR
deve ser utilizada preferencialmente para
montar o sensor (Fig. 5-28).

%t Dica

Se o posicionador for montado diretamente
no atuador (montagem direta), as interfaces
NAMUR em ambos os lados da arcada da

vélvula podem ser utilizadas para montar o
sensor de fugas.

O arranque do sensor de fugas é descrito
detalhadamente nas Instrucdes de funciona-
mento do diagnéstico de vélvula EXPER-
Tplus.

5.8 Montagem posterior de um
contacto de fim de curso
indutivo

Kit de montagem posterior necessério:

Contacto de fim de curso  Ref.? 1402-1770

i Nota

Os requisitos de montagem posterior sdo
iguais aos requisitos de manutengdo do po-
sicionador. Para posicionadores protegidos
contra explosdo, os requisitos especificados
em 'Assisténcia a equipamentos protegidos
contra exp/osao' na seccdo 'Instrucdes e me-
didas de seguranca’ devem ser observados.

Instalacdo

Assinale a caixa "Limit switch, inductive"
(Contacto de fim de curso, indutivo) na cha-
pa de identificagdo depois de instalar o con-
tacto de fim de curso.

1. Remova o botdio de pressdo rotativo (3) e
a tampa (1), desaperte os cinco porcxfu-
sos de fixagdio (2) e levante a tampa de
pléstico (9) juntamente com o visor, tendo
cuidado para néo danificar o cabo de fi-
ta (entre a placa de circuito impresso
(PCB) e o visor).

2. Utilize uma faca para fazer uma abertura
na localizacio assinalada (4).

3. Empurre o conector (11) com o cabo
através da abertura e fixe o contacto de
proximidade (7) na tampa com uma gota
de cola.

4. Se necessdrio, remova a ponte da foma-
da X9 e infroduza o conetor de cabo (11)
na tomada.

5. Oriente o cabo de forma a que a tampa
de pldstico possa ser novamente coloca-
da no posicionador. Insira os parafusos
de fixagdo (2) e aperte-os firmemente.
Monte a placa de fixagdo (8) no contacto
de proximidade.

6. Monte o botdo giratério (5). Certifique-se
de que o lado plano do veio do posicio-
nador roda de forma a que o botdo gira-
tério (5) possa ser montado com a lémina
de metal junto do contacto de proximida-

de.

7. No momento de arranque do posiciona-
dor, modifique a opsdio de alarme indu-
tivo no Cédigo 38 de No para YES.
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Instalagdo

Tomada X9 (11)

1 Tampa Lamina metdlica
Contacto de
proximidade

Placa de fixacdo

Parafuso 7

3 Botdo de presséio
rotativo

4 Marcacdo Tampa de pléstico

5 Botdo giratério 11 Conector

0o ©

Fig. 5-29:Montagem posterior de um contacto
de fim de curso indutivo

5.9 Montar os posicionadores
com caixas em aco
inoxidavel

Os posicionadores com caixas em ago inoxi-

dével requerem pecas de montagem fotal-

mente construidas em aco inoxiddvel ou isen-
tas de aluminio.

i Nota
A placa de ligagdes pneumdtica e o bloco
de montagem de manémetros estéo disponi-
veis em aco inoxiddvel (nimeros de enco-
menda indicados abaixo). O amplificador
de inversdo pneumdtico Tipo 3710 também
estd disponivel em ago inoxiddvel.

Placa de ligagdio G V4 1400-7476
(aco inoxidavel) 4 NPT 1400-7477
Bloco de GVa 1402-0265
montagem de V4NPT  1400-7108
manémetros

(aco inoxidavel)

ATab. 5-4 & Tab. 5-10 aplicam-se para
montagem de posicionadores com caixas
em aco inoxidével com as seguintes restri-
coes:

Montagem direta

Podem ser utilizados todos os kits de monta-
gem da Tab. 5-6. O bloco de ligagéo ndo é
necessdrio. A versdio em aco inoxidavel da
placa de ligagdes pneumdtica direciona o ar
internamente para o atuador.
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Montagem de acordo com IEC 60534-6 (ar-
cada NAMUR ou montagem em arcada tipo
colunas)

Podem ser utilizados todos os kits de monta-
gem da Tab. 5-7. Placa de ligagdes em ago
inoxiddvel.

Montagem em atuadores rotativos

Podem ser utilizados todos os kits de
montagem da Tab. 5-10, exceto para as
versdes robustas. Placa de ligagdes em ago
inoxiddvel.

5.10 Fungdio de purga de ar
para atuadores de simples
efeito

O ar de instrumentos que sai do posicionador
é desviado para a cémara das molas do
atuador para proporcionar protegéo contra
corrosdo no interior do atuador. Observe o
seguinte:

Montagem direta no Tipo 3277-5 (haste
estende FA/haste retrai FE)

A funcdio de purga de ar realiza-se
automaticamente.

Instalacdo

Montagem direta no Tipo 3277, 175 a

750 cm?

FA: Retire o tampdo (12.2, Fig. 5-6) no blo-
co de ligagdio preto e estabeleca uma li-
gagdio pneumdtica & cémara da mola
no lado ventilado.

0 Aviso
Montagem possivelmente incorreta
quando sdo utilizados blocos de liga-
¢do em aluminio com revestimento de
tinta em po antigos.
Monte os antigos blocos de ligagdo em
aluminio com revestimento de tinta em
pé conforme descrito em 'Montagem de
acordo com IEC 60534-6 (arcada
NAMUR ou montagem em arcada tipo
colunas)' e 'Montagem em atuadores
rotativos'.

FE: A fungdo de purga de ar realiza-se au-
tomaticamente.

Montagem de acordo com IEC 60534-6
(arcada NAMUR ou montagem em arcada
tipo colunas) e em atuadores rotativos

O posicionador requer uma ligagéo
adicional para o ar de exaustdo que pode
ser ligado por tubo. E utilizado um
adaptador disponivel como acessério com
esta finalidade:

Casquilho ros- G V4 0310-2619
cado (M20x1,5) VaNPT  0310-2550

EB 8384-4 PT

5-39



Instalagdo

i Nota
O adaptador utiliza uma das ligacses M20
x 1,5 na caixa, o que significa que é possi-
vel instalar apenas um passa-cabos.

Caso sejam utilizados outros acessérios pa-
ra despressurizar o atuador (ex., eletrovél-
vula, amplificador de caudal, vélvula de
exaustdo répida), este ar de exaustdo tam-
bém deve ser incluido na funcdio de purga.
A ligagdio do adaptador no posicionador
deve ser protegida com uma vélvula de re-
tengdio (por ex., a vélvula de retengdo G V4,
Ref.% 8502-0597) montada na tubagem.
Caso contrédrio, a pressdo na caixa do posi-
cionador serd superior & pressdo ambiente e
iré danificar o posicionador quando os com-
ponentes de exaustdo responderem repenti-
namente.

5.11 Ligacdo pneumdtica

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido ao possivel mo-

vimento de pecas expostas (posicionador,

atuador ou vilvula) depois de ligar o sinal

de pressdo.

= Ndo toque nem bloqueie as pecas em
movimento expostas.

0O Aviso

A ligagéo incorreta do ar de alimentacéo

irG danificar o posicionador e originar uma

avaria.

= Enrosque as unides (alimentagéo e sai-
da) na placa de ligagdo, no bloco de
mandmetros ou no bloco de ligagdo dos
acessorios.

= Nunca aparafuse pegas roscadas direta-
mente na caixa!

As portas pneumdticas estdo situadas na
parte de trés do posicionador (consul-
te Fig. 5-30).

|
|

* Orificio de ventilagdio adicional apenas
no tipo 3730-4xxxxxxxx60xx e no
tipo 37 30-4xxxxxxxx7 0xx

Alimentacgio 9

Fig. 5-30:Ligacées pneumdticas
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Ligar o ar de alimentacdo

Antes de efetuar a ligagdio pneumdtica, cer-
tifique-se de que as seguintes condicdes sdio
cumpridas:

- O posicionador estd devidamente mon-
tado na vélvula de controlo.

Se I:OT' esse O Caso:

= Estabeleca as ligagdes pneumdticas da
placa de ligagdes, do bloco de manéme-
tros e do bloco de ligagéio (concebidas
opcionalmente como furo com rosca
Va NPT e G V4. Podem ser usadas unides
comuns para tubos de metal ou cobre ou
tubo de pldstico.

5.11.1 Ligagdo do sinal de
pressao

A ligagdo do sinal de pressdio depende da

forma como o posicionador é montado no

atuador:

Atuador Tipo 3277

- Aligagdo do sinal de pressdo estd fixa.

Montagem segundo IEC 60534-6 (NAMUR)

— Para a acdo de seguranga “haste do
atuador retrai”, ligue o sinal de presséo
a ligagdo no topo do atuador.

— Para a acdo de seguranga “haste do
atuador estende”: ligue o sinal de pres-
sdo a ligagdo no fundo do atuador.

Atuadores rotativos

- Para atuadores rotativos, aplicam-se as
especificagdes de ligagdio do fabricante.

Instalacdo

5.11.2 Leitura do sinal de
pressao

< Dica
Para monitorizar o ar de alimentacéo e sinal
de pressdo, é recomenddvel a montagem de

mandmetros (consulte acessérios na sec-
¢do 5.13).

Montar os manémetros:

= Consulte a seccdio 5.2 e Fig. 5-7.

5.11.3 Pressdo de alimentacdo

A pressdo de ar de alimentagéo depende da
gama de presséio e do sentido de operacdo
do atuador (agdo de seguranga).

A gama de presséo ¢ indicada na chapa de
identificacdio como gama de pressdo ou ga-
ma de sinal de presséio, dependendo do
atuador. O sentido de acéio é assinalado com
FA ou FE ou com um simbolo.

Haste do atuador estende FA (AIR TO OPEN)
Falha-fecha (para vélvulas de globo ou de
éngulo):
= Pressdio de alimentacdo necessdria = Va-
lor superior da gama de pressdo +
0,2 bar, pelo menos, 1,4 bar.
Haste do atuador retrai FE (AIR TO CLOSE)

Falha-abre (para vélvulas de globo ou de
dngulo):

EB 8384-4 PT
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Instalagdo

Para vélvulas de fecho estanque, o sinal de
pressdio méximo pst.,. é estimado da se-
guinte forma:

max

d2- - Ap
4. A

pstoox = F + [bar]

Diametro da sede [cm]

Ap = Pressdo diferencial ao longo da vélvula
[bar]

A = Area do atuador [em?]

F = Valor superior da gama de pressdo do

atuador [bar]

Caso ndo existam especificagdes, calcular
da seguinte forma:

= Pressdo de alimentacdo necessdria = Va-
lor superior da gama de pressdo + 1 bar

5.11.4 Sinal de pressdo (saida)

O sinal de presséo na saida (38) do posicio-
nador pode ser limitado a 1,4 bar, 2,4 bar
ou 3,7 bar no Cédigo 16.

A limitagdo néio estd ativada por predefini-
¢do [No].

5.12 Ligagéo elétrica

Para a instalagdo elétrica, respeite as nor-
mas eletrotécnicas relevantes e as normas de
prevencdo de acidentes que se aplicam no
pais de utilizagdio. Na Alemanha, estas séo
as normas VDE e as normas de prevengdo
de acidentes do seguro de responsabilidade
da entidade empregadora.

A\ ADVERTENCIA

Uma ligacéo elétrica incorreta ird tornar in-

segura a protecdo contra explosées.

= Respeite a designagcdo dos terminais.

= Ndo desaperte os parafusos esmaltados
no interior ou na caixa.

A\ ADVERTENCIA

Seguranca intrinseca tornada ineficaz em

dispositivos intrinsecamente seguros.

= Ligue apenas dispositivos intrinsecamen-
te seguros destinados a serem utilizados
em circuitos infrinsecamente seguros a
unidades intrinsecamente seguras liga-
das d entrada.

= Néo volte a colocar em servico dispositi-
vos intrinsecamente seguros que estavam
ligados a unidades intrinsecamente se-
guras ligadas & entrada sem certifica-
¢do.

= Néo exceda os valores elétricos méxi-
mos permitidos especificados nos certifi-
cados de exame CE de tipo ao interligar
equipamento elétrico intrinsecamente se-
guro (U.ou Uy, I: ou I, P. ou P,, C; ou C,
el;ouly).

As gamas de temperatura ambiente das ta-
belas no certificado de exame tipo CE apli-
cam-se & atribuicdio entre a temperatura am-
biente permitida, classe de temperatura, cor-
rentes méximas de curto-circuito e poténcia
mdxima P; e P,

O seguinte aplica-se adicionalmente: Pa-

ra posicionadores no tipo de protegdo
Ex tb (3730-4 5) e tipo de protegdio Ex nA
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(3730-4 8), os bucins e bujdes devem ser cer-
tificados de acordo com EN 60079-7 (Ex e).

Selecdo de cabos e fios

= Cumpra a cldusula 12 da EN 60079-14
para instalagdo dos circuitos intrinseca-
mente seguros.

A cléusula 12.2.2.7 aplica-se ao utilizar ca-
bos ou fios multicondutores com mais de um
circuito de seguranga intrinsecamente segu-
ro.

A espessura radial do isolamento de um
condutor para materiais de isolamento co-
muns (ex.: polietileno) ndo pode ser inferior
a 0,2 mm. O diagmetro de um fio individual
num condutor de enrolamento fino néio deve
ser inferior a 0,1 mm. Protfeja as pontas do
condutor contra emendas, por ex., utilizan-
do pontas nas extremidades.

Quando dois cabos ou fios separados sdo
usados para uma ligacéo, é possivel instalar
um bucim adicional. Sele as entradas de ca-
bos néo utilizadas com tampdes cegos.
Monte o equipamento utilizado em tempera-
turas ambiente inferiores a =20 °C com bu-
cins metdlicos

Equipamento para utilizagéo na zona 2/
zona 22

Em equipamento operado de acordo com o
tipo de protegéio Ex nA Il (equipamento néo
produtor de faisca) em conformidade com a
EN 60079-15, os circuitos podem ser liga-
dos, interrompidos ou comutados enquanto
alimentados apenas durante a instalagéo,
manutengdo ou reparagdo.

Instalacdo

As condigdes de utilizagdo especiais men-
cionadas na declaracdo de conformidade
devem ser observadas para os valores nomi-
nais e a instalagdo do fusivel ligado em sé-
rie para interligagdo de circuitos Ex nA.

Para equipamento Ex nA (equipamento ndo
produtor de faisca), os circuitos podem ser
ligados, interrompidos ou comutados en-
quanto alimentados apenas durante a insta-
lacdio, manutencdo ou reparagdo.

- Os posicionadores com tipo de protegdio
Ex nA ou Ex tc podem ser usados com
uma tampa com ou sem janela.

- Os posicionadores tipo 3730-41, ti-
po 3730-45 e tipo 3730-48 séo 100 %
idénticos em termos de design, exceto
para a marcagdo e a tampa da caixa.

— Para o tipo de protegdio Ex nA, a ligagdio
VCC no adaptador de interface deve ser
ligada em série a um fusivel de acordo
com |[EC 60127, 250 V F ou T com uma
classificacdio de fusiveis de Iy, <40 mA.

O:s fusiveis devem ser instalados fora da
drea perigosa.

Entrada de cabo

Entrada de cabo com bucim M20x1,5, ga-
ma de aperto de 6 a 12 mm (consulte os
acessérios em Tab. 5-4).

Existe um segundo orificio roscado M20

x 1,5 na caixa que pode ser utilizado para
uma ligagdo adicional, se necessério. Os
bornes roscados destinam-se a seccées
transversais de fios de 0,2 a 2,5 mm2. Aper-
te os parafusos entre 0,5 a 0,6 Nm.
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Instalagdo

i Nota
A dlimentagdo elétrica do posicionador
pode ser fornecida através da ligagdo ao
segmento de fieldbus ou através de uma
fonte de tensdo CC (9 a 32 V) ligada aos
terminais de bus no posicionador.
Cumpra os regulamentos relevantes para
instalacdo em dreas perigosas.

Linha de barramento

Passe a linha bus de dois fios para os bor-
nes roscados marcados com “IEC 1158-27,
onde ndo é necessdrio observar a polarida-
de.

Para ligar o contacto de fim de curso, as en-
tradas bindrias e a eletrovdlvula, é necessario
um bucim adicional que tem de ser instalado
no lugar do bujéo existente.

O Aviso

O grau de protecdo pode ser afetado.

= Sele os bucins néo utilizadas com bu-
joes.

= Feche a cobertura da casa para obter o
grau de protegéo IP 66.

Consulte o Guia de instalacéio e utilizagdio
do PROFIBUS-PA (documento PNO 2.092)

para mais informagdes.
Contacto de fim de curso

A operagédo do contacto de fim de curso re-
quer que o amplificador de comutagdio seja
ligado o circuito de saida. A sua fungéo é
controlar os valores limite do circuito de con-
trolo de acordo com a EN 60947-5-6, asse-
gurando assim a fiabilidade operacional do
posicionador.

Cumpra os regulamentos relevantes para
instalagdio em dreas perigosas.

# T T
a3 76 e ° N
Option
[+81]-82| [EC11582] [+87]-88| [+85]-86] [+41]-42] |[A[B |
\Q{ L Sensor de fugas
e R R
\ Amplificador de comuta- |
24vpe BE2 ! coopEN 004756 |
Eletrovdlvula Linha de (opcional) Contacto de fim de curso
(opcional) barramento Contactos bindrios indutivo (opcional)
Fig. 5-31:Ligacdes elétricas
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Entrada bindria BI1

Um contacto ativo pode ser operodo na en-
trada bindria 1. O posicionador pode re-
portar o estado de comutagdo através do
protocolo bus.

Entrada bindria BI2

Um contacto flutuante passivo pode ser ope-
rado na entrada bindria 2. O posicionador
pode reportar o estado de comutagdo atra-
vés do protocolo bus.

Eletrovdlvula

Para posicionadores equipados com a eletro-
vélvula opcional para a fungéio de ventilagdio
forcada, deve ser ligada uma tensdo de 24
V CC aos terminais relevantes +81 e —82.

Se ndo houver tenséio ligada para a eletro-
vélvula nos terminais +81 e 82 ou quando
o sinal de fensdo é interrompido, o posicio-
nador liberta o atuador.

0 Aviso

O atuador néo responde ao set-point
quando a tenséo estd demasiado baixa.
Observe os limiares de comutagéo especifi-
cados nos dados técnicos.

5.12.1 Amplificador de
comutacao de acordo
com a EN 60947-5-6

Para o funcionamento dos contactos de fim
de curso, deve ligar-se amplificadores de in-
versdo dos circuitos de saida. Devem cum-
prir os valores limite dos circuitos de saida
em conformidade com EN 60947-5-6.

Instalacdo

= Cumpra os regulamentos relevantes para
instalagdio em dreas perigosas.

Para aplicagdes em dreas seguras (dreas
ndo perigosas), os contactos de fim de curso
podem ser ligados diretamente & entrada bi-
néria do PLC de acordo com a ICE 61131.
Isto aplica-se & gama de operagéio standard
para entradas digitais de acordo com a
cléusula 5.2.1.2 da ICE 61131-2 com a ten-
sdo nominal de 24 V CC.

5.12.2 Estabelecer
comunicacdo

A estrutura de comunicacdo entre o contro-
lador, os solucionadores légicos (PLC) ou o
sistema de automagdo ou entre um computa-
dor ou estagdio de trabalho e ofs) posiciona-
dor{es) é implementada usando um acopla-
dor de segmento (consulte Fig. 5-29) de
acordo com as orientacdes do PROFIBUS.

As versdes protegidas contra exploséo dos
acopladores de segmento PROFIBUS-PA de-
vem ser usadas em dreas perigosas.

E possivel operar em paralelo um méximo
de 32 posicionadores através de um acopla-
dor de segmento num segmento PROFIBUS-
-PA. Em dreas perigosas, o nimero de posi-
cionadores que podem ser ligados é reduzi-

do.

A cada posicionador ligado no segmento
deve ser atribuido um endereco bus Unico
entre 0 e 125 (consulte a secgdo “Arranque
e configuragdo”).
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Instalagdo

Controlador/PLC/sistema PROFIBUS-DP(E) RS 485

de controlo

Unidade de controlo e
visualizacdio

PROFIBUS-DP(E) RS 485 #

# 1
I
Acoplador de segmento

PROFIBUS-PA IEC 61158-2

e AN AN ]| o

*#/A 3730-40 *#/A 3730-40 *#/A 3730-40 *#/A 3730-40

<l D <l D

Controlador/PLC/sistema de PROFIBUS-DP RS 485 Unidade de controlo
controlo . I ~
e visualizagao
PROFIBUS-DP RS 485 K #
# ]
__—Acoplador de segmento com profecdo confra exploséo Ll
PROFIBUS-PA IEC 61158-2 Areq perigosa
. 3730-41 3730-41 3730-41 3730-41
Terminal bus

B W W ¥

Fig. 5-29: Ligagdio de acordo com PROFIBUS, para dreas seguras (topo) e para dreas perigosas (fundo)
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5.13 Acessérios de montagem

Tab. 5-4: Acessérios gerais

Instalacdo

Designagéo Ref.”
Amplificador de inversdo para atuadores de duplo efeito Tipo 3710
Pléstico preto (gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1011
Pléstico azul (gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1012
Bucim M20x1,5 Latdo niquelado (gama de aperto de 6 a 12 mm) 1890-4875
Latdo niquelado (gama de aperto de 10 a 14 mm) 1992-8395
Ago inoxiddvel 1.4305 (gama de aperto de 8 a 14,5 mm) 8808-0160
Aluminio, revestido a pé 0310-2149
Adaptador M20x1,5 a /2 NPT ——
Aco inoxiddvel 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Braco L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Kit para montagem posterior de um contacto de fim de curso indutivo 1 x $J2-SN 1402-1770
Adaptador de interface USB isolado (interface SSP para porta USB num computador) incluindo CD- 1400-9740
ROM TROVIS-VIEW
TROVIS-VIEW 6661 (B www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)
Tab. 5-5: Montagem direta em atuadores Tipo 3277-5
Designacdo Ref.”
Pecas de Verséio standard para atuadores de 120 cm? ou inferiores 1400-7452
montagem Verséo compativel com pintura para atuadores de 120 cm? ou inferiores 1402-0940
Placa de comutagéo antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antigo) 1400-6819
B Placa de comutagdio nova para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) ") 1400-6822
s;f;SZZ?:G dor Placa de ligagdes nova para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) '), G s e V8 NPT | 1400-6823
Placa de ligacdes antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antigo): G V8 1400-6820
Placa de ligagdes antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antigo): 8 NPT 1400-6821
Placa de ligagdo (6) G % 14007461
Va NPT 1400-7462
Acessérios G 1400-7458
para Bloco de montagem de manémetros (7) V2 NPT 14007459
posicionador
Kit de montagem de manémetros (8) até um max. _Ago inoxidavel/latdo 1402-1637
de 6 bar Aco inoxiddvel/aco inoxidavel 1402-1638

1) Apenas podem ser utilizadas placas de comutagéo e de ligag&o novas com atuadores novos (indice 01). As placas

antigas e novas ndo sdo intermutdveis.
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Tab. 5-6: Montagem direta em atuadores Tipo 3277

Pegas/acessoérios de montagem Ref.®
Verséo standard para atuadores 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Verséo compativel com pintura para atuadores 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
L G 1400-8819
Bloco de ligagéo com vedantes e parafuso
Va NPT 1402-0901
Kit de montagem de manémetros até um méx. de 6 bar (saida/ Aso inoxidavel/latdo 1402-1637
alimentagéo) Aco inoxiddvel/aco inoxiddvel 1402-1638
Tubagem com unides roscadas ! Ref.®
G Vs/G ¥ 1402-0970
Atuador (175 cm?), aco
Va NPT/% NPT 1402-0976
o G V4/G % 14020971
Atuador (175 cm?), aco inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0978
G V4/G ¥ 1400-6444
Atuador (240 cm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0911
T G /G % 1400-6445
Atuador (240 cm?), aco inoxiddvel
Va NPT/% NPT 1402-0912
G Vs/G ¥ 1400-6446
Atuador (350 cm?), aco
Va NPT/% NPT 1402-0913
. G Va/G ¥ 1400-6447
Atuador (350 cm?), aco inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0914
G /G ¥ 1402-0972
Atuador (355 cm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0979
o G /G % 14020973
Atuador (355 cm?), ago inoxiddavel
4 NPT/% NPT 1402-0980
G Vs/G ¥ 1400-6448
Atuador (700 cm?), aco
Va NPT/% NPT 1402-0915
o G V4/G % 1400-6449
Atuador (700 cm?), aco inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0916
G 4/G ¥s 1402-0974
Atuador (750 cm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0981
T G V4/G % 14020975
Atuador (750 ecm?), aco inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0982

) para a agdio de seguranga "haste do atuador retrai" com purga de ar da cémara superior da membrana
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Tab. 5-7: Montagem na arcada NAMUR ou montagem em arcadas tipo colunas ' de acor-

do com IEC 60534-6
Curso em mm | Braco | Para atuador Ref.®
7.5 S | Tipo 3271-5 com 60/120 cm? em vélvula de microcaudal Tipo 3510 1402-0478
5450 M) Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com dreas efetivas de 120 a 1400-7454
750 cm?
140100 L | Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com 1000 e 1400-60 cm? 1400-7455
Tipo 3271, versdes de 1400 - 120 e 2800 cm? com curso de 30/60 mm 3 1400-7466
Suportes de montagem para atuadores lineares Emerson e Masoneilan
30 ou 60 L | (adicionalmente, é necessério um kit de montagem de acordo com 1400-6771
IEC 60534-6, dependendo do curso). Ver linhas acima.
Valtek Tipo 25/50 1400-9554
40 a 200 XL Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com 1400-120 e 2800 cm? 1400-7456
com curso de 120 mm
Acessérios Ref.”
. GV 1400-7461
Placa de ligagéio
4 NPT 1400-7462
G 1400-7458
Bloco de montagem de manémetros
a NPT 1400-7459
. Aco inoxidével/latéio 1402-1637
Kit de montagem de mandémetros até um méx. de 6 bar — —
Aco inoxiddvel/aco inoxiddvel 1402-1638

1) Diémetro de coluna de 20 a 35 mm
2 O brago M vem montado no dispositivo standard (incluido no dmbito da entrega)
3 Em conjunto com o volante lateral Tipo 3273 com um curso nominal de 120 mm, s&o necessérios adicionalmente

um suporte (0300-1162) e dois parafusos escareados (8330-0919).

Tab. 5-8: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-1

Pecas de montagem Ref.”
Adaptador de interface VDI/VDE 3847 1402-0257
. ISO 228/1-G s 1402-0268
Aluminio
Placa de ligagdes, incluindo ligagdio para purga de ar da Va=18 NPT 1402-0269
cdmara da mola do atuador 1ISO 228/1-G Vs 1402-0270
Aco inoxiddvel
4~18 NPT 1402-0271
Kit de montagem para montagem no atuador SAMSON Tipo 3277 com 175 a 750 cm? 1402-0868
Kit de montagem para montagem no atuador SAMSON Tipo 3271 ou atuadores de terceiros 1402-0869
Leitor de curso para curso de vélvula até 100 mm 1402-0177
Leitor de curso para curso de vélvula de 100 a 200 mm (apenas atuador SAMSON Tipo 3271) 1402-0178
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Tab. 5-9: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2

Designagéio Ref.°
Bloco de montagem para atuadores rotativos PFEIFFER Tipo 31a (edicdio 2020+)
. . 1402-1645
com tampa falsa para interface da eletrovéivula
Pegas de monta- Tampa da cobertura para interface da eletrovélvula (vendida individualmente) 1402-1290
em
9 Suporte adaptador para Tipo 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Suporte adaptador para Tipo 3730 e Tipo 3710 (DAP/PST) 1402-1590
» Adaptador do veio AAT 1402-1617
Acessorios para o ' 4t dor do veio AA2 1402-1616
atuador
Adaptador do veio AA4 1402-1888
Tab. 5-10: Montagem em atuadores rotativos
Pegas/acessoérios de montagem Ref.®
Montagem de acordo com VDI/VDE 3845 (setembro 2010), a superficie do atuador corresponde ao
nivel de fixacgo 1
Tamanho AAT a AA4, versdo com suporte em aco CrNiMo 1400-7448
Tamanho AAT1 a AA4, verséo robusta 1400-9244
Tamanho AAS5, verséio robusta (ex., Air Torque 10 000) 1400-9542
A superficie do suporte corresponde ao nivel de fixagéio 2, verséo robusta 1400-9526
1400-8815
Montagem em atuadores rotativos com dngulo de abertura méx. de 180°, nivel de fixagdio 2 e
1400-9837
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 160/320 cm2, suporte em aco CrNiMo 1400-7614
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 160 cm? e em VETEC Tipo S160, Tipo R e Tipo M, versdo
1400-9245
robusta
1400-5891
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 320 cm? e em VETEC Tipo $320, versdo robusta e
1400-9526
Montagem em Camflex Il 1400-9120
. G 1400-7461
Placa de ligagdio
4 NPT 1400-7462
, G 14007458
Acessérios  Bloco de montagem de manémetros
a NPT 1400-7459
Kit de montagem de manémetros até um maéx. de Aco inoxidavel/latéo 1402-1637
6 bar Aco inoxiddvel/aco inoxidavel 1402-1638
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Tab. 5-11: Montagem de sensor de posicéio externo

Instalacdo

des variam de local para local).

Pegas/acessérios de montagem Ref.®
Modelo para montagem de sensor de posicdio em pegas de montagem antigas 1060-0784
Pegas de montagem para atuador com 120 cm? 1400-7472
Placa de ligagdes (9, antiga) para atua- G 8 1400-6820
Montagem direta | dor Tipo 3277-5x000x.00 Ve NPT 1400-6821
Placa de ligagdes (nova) para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) ! 1400-6823
Pecas de montagem para atuadores com 175, 240, 350, 355 e 750 cm? 1400-7471
Montagem Pecas de montagem para montagem em arcada NAMUR utilizando o brago L ou i
NAMUR XL 1400-7468
Montagem em
vqlvulos dle . Pecas de montagem para atuador Tipo 3271 com 60 cm? 1400-7469
microcaudal Tipo
3510
VDI/VDE 3845 (setembro de 2010); consulte a seccdio 'Concegdo e principio de
funcionamento' para detalhes.
A superficie do atuador corresponde ao nivel de fixaggio 1
Tamanho AA1 a AA4 com dispositivo de arraste e disco de
acoplamento, versdio com suporte em ago CrNiMo 1400-7473
Montagem em Tamanho AAT a AA4, versdo robusta 1400-9384
atuadores rotati- Tamanho AAS5, versdio robusta (ex., Air Torque 10 000) 1400-9992
vos A superficie do suporte corresponde ao nivel de fixagéo 2, versdo ro-
ot P P ' 1400-9974
usta
SAMSON Tipo 3278 com 160 cm? e VETEC Tipo S160 e Tipo R, versdo robusta | 1400-9385
1400-5891
SAMSON Tipo 3278 com 320 cm? e VETEC Tipo $320, verséo robusta e
1400-9974
. GVa 1400-7461
Placa de ligagéo (6)
a NPT 1400-7462
GVa 1400-7458
Bloco de montagem de manémetros (7)
- 4 NPT 1400-7459
Acessérios para — -
posicionador Kit de montagem de manémetros até um _Ago inoxidavel/latdo 1402-1637
méx. de 6 bar Aco inoxiddvel/ago inoxidavel 1402-1638
Suporte para montar o posicionador numa parede (Nota: as pecas de fixagdio
devem ser fornecidas no local da instalagéo uma vez que as fundagdes das pare- | 0309-0184

11 Apenas podem ser utilizadas placas de ligagdio novas com atuadores novos (indice 01). As placas antigas e novas
ndo sdo intermutdveis.
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6 Operacdo

® Botdo de presséo rotativo

O botdio de presséio rotativo estd localizado

sob a capa protetora frontal. O posiciona-
dor ¢é operado no local utilizando o bot&o
de pressdio rotativo:

Rode &: selecione cédigos e valores

Prima @: confirme a selecdo.

Comutador AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE

- AIR TO OPEN aplica-se a uma vélvula
que abre quando o sinal de pressédo
aumenta.

- AIRTO CLOSE aplica-se a uma vélvula
que fecha quando o sinal de presséo
aumenta.

O sinal de pressdo é a pressdo pneumdtica

& saida do posicionador aplicada ao
atuador.

Operacdo

Restricdo de caudal Q

A restricéio de caudal é utilizada para adap-
tar o fornecimento de ar ao tamanho do
atuador. Dependendo da necessidade de
caudal de ar do atuador, estdo disponiveis
dois ajustes fixos.

- Para atuadores inferiores a 240 cm? e
com uma ligagdo de sinal de pressdo na
lateral (Tipo 3271-5), defina a restricdio
para MIN SIDE.

- Para ligagdo na parte traseira (Ti-
po 3277-5), defina a restri¢do para MIN
BACK.

—  Para atuadores 240 cm? e maiores, defi-
na MAX SIDE para uma ligagdo lateral e
MAX BACK para uma ligagdio na parte
traseira.

Tecla de inicializacdo Tampa e botdo rotativo

Lamina metdlica do contacto de proximidade

/
S ~ Interface SSP

LINI
O
SAVNLDV
JAIVA
NOUNYD

h2 G 88

20 Q0
¥ A%

o £ S

:lﬂl/ Comutador para
AIR TO OPEN/
AIR TO CLOSE

| 1 Restricdo de caudal

———1_ Bofdio de presséio

_/  rofativo

Fig. 6-1: Comandos de funcionamento

EB 8384-4 PT

6-1



Operacdo

Leituras

Os icones atribuidos a determinados cédi-
gos, pardmetros e fungdes séo indicados no
visor.

Modos de operacdo

- D (modo manual)
O posicionador segue o set-point
manual (Cédigo 1) em vez do set-point
do sistema de controlo de processos.

2 intermitente: O posicionador néo foi
inicializado. Operagéo possivel apenas
através do comando manual (Cédigo 1).

- G (modo automdtico)
O posicionador encontra-se em
operagdo de regulagdo e segue o
set-point do sistema de controlo de
processos.

- S SAFE
O posicionador despressuriza a saida.
A vélvula move-se para a posigéo de
seguranga mecdnica.

Grdfico de barras

Nos modos manual 2 e automético G, as
barras indicam o desvio do sinal de coman-
do que depende do sinal (+/-) e do valor. E
apresentado um elemento de barra por ca-
da 1% de desvio do sinal de comando.

Se o posicionador ndo fiver sido inicializa-
do, [ intermitente no visor), o gréfico de
barras indica a posigdo do brago em graus
em relagdo o eixo longitudinal. Um ele-
mento de barra corresponde a um angulo
de rotagdio de aproximadamente 5°.

O quinto elemento de barra fica intermitente
(leitura > 30°) se o &ngulo de rotagdo per-

mitido for excedido. E necessario verificar a
posicdio da alavanca e do pino.

Mensagens de estado

_ 1 Alarme de manutencdo

-/ Manutencdo obrigatériq/Monuten-
¢cdo necessdria

-/ pisca: fora da especificagéo

Estes icones indicam a ocorréncia de um

erro.

E possivel atribuir um estado classificado a
cada erro. As classificagdes podem ser "Sem
mensagem", "Manuteng&o necesséria",
"Manutengdio obrigatéria” e "Alarme de
manutencdo" (consulte a » EB 8389-1 nos
diagnésticos da vélvula EXPERTplus).

O Permitir configuracdo

Indica que os cédigos marcados com um as-
terisco (*) na lista de cédigos estéo ativados
para configuroc&o (consulte a seccdio 'Ar-
ranque e configuragdo').

6-2
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Controlo em ciclo

Falha/avaria Modo manual fechado Cédigo
|
&) G. 8 8 Gréfico de barras para
Designagdo 1 desvio do set-point ou
Posicéio L L L I - posiggo do brago
Par&metros
0, L]
lué B& |-' B-G f‘m— S>— Unidades
o,
Contacto bindrio 1—_| ? - ':' - - 4’
¢ /'9 f S\ \I +—— Contacto bindrio 2
/

Permitir configuragdo . . - .
Manutencdo obrigatéria  Posicéo de seguranca ativa

Manutencdo necessdria

AUIO  Automdtico

CL Sentido dos ponteiros do relégio
ccL SeI'Tﬁ‘?b contrério ao dos ponteiros do /2 infermitente: posicionador néo inicializado
relégio
Err Erro S intermitente: vdalvula em posicdo de seguranca
EsC Cancelar mecénica (consulte o pardmetro SET_FAIL_
LOW  w demasiado baixo SAFE_POS) ou nenhum set-point vdlido
f | P
MAN  Definicdo manua KH A-4
MAX Gama méxima > 838
No Néo disponivel
NOM  Curso nsminal Ce /)) juntos: o bloco transmissor de sinal AO esta
o/c Tipo de aplicagdo: on/off no modo MAN » KH 8384-4
» EB 8389
ON Ligado
OFF Desligado
RUN Iniciar

SAFE Posicdio de seguranca
SUb Calibracéo de substituicdo

TunE Inicializacdo em curso
YES Existe
ZP Calibraggio do zero

tEStinG  Funcdo de teste ativa

A7 Crescente/crescente
AN Crescente/decrescente

Fig. 6-2: Visor
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Arranque e configuragdo

7 Arranque e configuracéo

O trabalho descrito nesta seccdio deve ser realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido a ignicdo de atmosfera explosiva.

= Observe a EN 60079-14 (VDE 0165, Parte 1) para trabalhos no posicionador em at-
mosferas potencialmente explosivas.

= A instalacdo, operagdo ou manutencdio do posicionador apenas devem ser realizadas
por pessoal que tenha recebido formagéo especial ou instrucdes, ou que esteja autoriza-
do a trabalhar com dispositivos com protecdo contra exploséo em dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento devido a partes méveis na valvula.

= Ndo toque em nenhuma pega da vélvula em movimento enquanto a vélvula de controlo
estiver em servico.

= Antes de realizar qualquer trabalho de montagem ou instalagéo no posicionador,
coloque a vélvula de controlo fora de servico desligando e bloqueando o ar de
alimentacéo e o sinal de controlo.

= Ndo impegca o movimento do atuador e da haste do obturador inserindo objetos na
arcada.

Antes do arranque, certifique-se de que as seguintes condicdes séo cumpridas:
- O posicionador estd devidamente montado de acordo com as instrugdes.

- As ligagdes pneumdticas e elétricas foram realizadas de acordo com as instrugdes.

i Nota
O arranque também pode ser efetuado sem a rede bus ligada, desde que uma fonte de
tensdo CC (9 a 32 V) esteja ligada nos terminais de ligacdo do bus. Certifique-se de que é
utilizada uma fonte suficientemente protegida para posicionadores intrinsecamente
seguros.
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Leitura depois de ligar a energia elétrica:

S N
|I ,&, 1
% N /|

1

— /N

Depois de tEStinG ser apresentado no visor, aparece o icone de
p p P
alarme de falha "1 e o icone da méo # pisca no visor quando o
' 2 ) ~ . . o o o e . . . . -~
- e e posicionador ndo tiver sido inicializado. A leitura indica a posicdo
: do braco em graus em relacéo ao eixo longitudinal.
9 g

O Cédigo 0 é apresentado quando um posicionador tiver sido
inicializado. O posicionador esté no Gltimo modo de operagéo ativo.

O posicionador executa um teste na fase de arranque enquanto desempenha em simulténeo

a sua tarefa de automacdo.

Durante a fase de arranque, a operagdo local néo é restringida, contudo o acesso de grava-

¢dio é limitado.

Sequéncia para o arranque:

Ajuste o contacto de fim de curso indutivo.

Acdo Seccdo
Defermine a posicdio de seguranca. 7.1

2. Ajuste a restricdo de caudal Q. 7.2

3. Limite o sinal de pressédo. 7.3

4. Verifique a gama de operacdo do posicionador. 7.4

5. Inicialize o posicionador. 7.5

6. Configure o posicionador definindo outros parametros. 7.6

7. Posicionadores com contacto de fim de curso indutivos: 7.9

7.1 Determinar a posi¢do de seguranca

Defina a posicdio de seguranga da vélvula (0%) tendo em consideragéio o tipo de vélvula e o

sentido de acéio do atuador. Posicione o comutador AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE em con-

formidade:
— Definicéio AIR TO OPEN

O sinal de presséo abre a vélvula, por ex., para uma vélvula com posicéo de seguranga

fechada

A definicdio AIR TO OPEN aplica-se sempre a atuadores de duplo efeito.

— Definicgio AIR TO CLOSE

7-2
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O sinal de pressdo fecha a vdlvula, por ex., para uma vélvula com posigdio de seguran-
ca aberta

Para verificagdo: depois de concluir com sucesso a inicializago, o visor do posicionador
deve indicar 0% quando a vélvula estd fechada e 100% quando a vélvula esté aberta. Se
ndo for o caso, mude a posicdo do comutador e reinicialize o posicionador.

i Nota
A posicdo do comutador é pedida antes da uma inicializagdo. Depois de concluir uma ini-
cializacdo, mudar a posicdo do comutador néo tem qualquer efeito na operagéo do posi-
cionador.

7.2 Ajustar a restri¢do de caudal Q

Tempo de curso
MAX BACK Sinal de <ls >1s
MIN SIDE e
Ligagdio lateral MIN SIDE | MAX SIDE
WS ligagso fraseira MIN BACK | MAX BACK

* As posicdes intermédias ndo sdo permitidas.

Fig. 7-3: Restricdo de caudal Q

A restri¢do de caudal Q é utilizada para adaptar o fornecimento de ar ao tamanho do
atuador.

8. Os atuadores com um tempo de curso < 1 s, por ex., atuadores lineares com uma drea
efetiva inferior a 240 cm?, necessitam de um caudal de ar reduzido (MIN).

9. Os atuadores com um tempo de curso = 1 s, ndo necessitam de um caudal de ar reduzi-
do (MAX).

A posicdio da restricdio de caudal Q também depende do modo como o sinal de presséio é

encaminhado para o atuador em atuadores SAMSON:

Inscricao 'SIDE'
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- Para atuadores com uma ligagéio de sinal de presséio lateral, por exemplo, Ti-
po 3271-5.
—  Para atuadores de outros fabricantes

Inscricdo 'BACK'
10. Para atuadores com uma ligagdio de sinal de pressdo traseira, por exemplo, Tipo 3277-5.

O seguinte aplica-se a posicionadores com entrada analégica opcional x: o definigdio MIN
SIDE deve ser sempre utilizada para atuadores com um volume de ar inferior a um litro.

0 Aviso

As modificacées das definicées de arranque podem levar a um funcionamento incorreto.

= O posicionador deve ser novamente inicializado depois de alterar a posicéo da restri-
¢do de caudal.

7.3 Limitar o sinal de pressao
Se a forca méxima do atuador puder causar danos na vélvula, o sinal de presséo deve ser
limitado.

= Ndo ative o limite de pressdo para atuadores de duplo efeito (posico de seguranga AIR
TO OPEN (AtO)). A predefinicéio é "No".

Ative a configuragdo no posicionador antes de limitar o sinal de presséo.
Permitir configuragdo:

A configuragdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
pago de 120 segundos.

1. Rode & até aparecer o Cédigo 3 . 3 Permitir configuracdo
(leitura: No). = Predefinicéio: No

2. Prima @), o nimero de cédigo 3 pisca. v E C

3. Rode & até aparecer YES. s

4. Prima @ para confirmar (leitura: (—})
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Limitar o sinal de pressdo:

1. Rode & até aparecer o Cédigo 16.

2. Prima @), o nimero de cédigo 16 pisca.

3. Rode & até ser apresentado o limite de

pressdo pretendido (1,4/2,4/3,7 bar).

4. Prima @ para confirmar.

Arranque e configuragdo

Limite de presséio
Predefinicéio: No

7.4 Verificar a gama de operagéo do posicionador

Para verificar a montagem mecdnica e o funcionamento correto, a vélvula deve ser desloca-

da ao longo da gama de operacéo do posicionador no modo manual

manual.
Selecione o0 modo manual (&):
Rode & at aparecer o Cédigo 0.

Prima @, o nimero de cédigo O pisca.
Rode & até aparecer MAN.

Bl

modo manual ().

Verifique a gama de operacdo:

1. Rode @ ate aparecer o Cédigo 1.

2. Prima @, o nimero de cédigo 1 e o icone

% piscam.

3. Rode ® até que o posicionador produza
a presséo de ar necessdria para a vélvula

de controlo se mover até & sua posicdio
final, e o curso/angulo possa ser
verificado.

E indicado o angulo de rotacdo do braco

na parte de trés do posicionador.

Um brago horizontal (posigdo intermédia)

é igual a 0°.

Prima &. O posicionador muda para o

L4

77N

LN
[ IRI\I

co

"W 2 0

255’

2 com o comando

Modo de operagéo
Predefinicdo: MAN

Comando manual w
(¢ indicado o &ngulo
atual de rotacéio)
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Para assegurar que o posicionador estd a funcionar corretamente, as barras exteriores
ndo devem estar intermitentes enquanto a vélvula se move através da gama de operagdo.

Para sair do Cédigo 1, prima o botdo de presséo rotativo (§8).

A gama permitida foi excedida quando o dngulo visualizado for superior a 30° e a barra
exterior esquerda ou direita ficar intermitente. O posicionador muda para a posigéo de se-
guranca (SAFE).

Depois de cancelar a posicéo de seguranga (SAFE) (consulte a seccéio 'Operacéio’) é abso-
lutamente necessario verificar a posicéo do brago e do pino, tal como descrito na secgdio
"Instalacéo’.

A\ ADVERTENCIA

Risco de lesGo quando a haste do atuador se estende ou retrai.
= Antes de mudar o brago ou posicdo do pino, desligue o ar de alimentacéo e a energia
elétrica auxiliar.

7.5 Inicializar o posicionador

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido a pecas em movimento expostas no posicionador, atuador ou
vélvula.
= Ndo toque nem bloqueie as pecas em movimento expostas.

0O Aviso

O processo é perturbado pelo movimento do atuador ou da vélvula.
= Néo efetue a inicializacdo enquanto o processo estiver em curso. Em primeiro lugar, iso-
le a instalacdo fechando as vélvulas de corte.

= Antes de comegar a inicializagdo, verifique o sinal de pressdo méximo permitido da val-
vula. Durante a inicializagdio, o posicionador emite um sinal de presséo de saida até &
pressdo de alimentagdio maxima alimentada. Se for necessério, limite o sinal de pressdo
ligando uma vélvula redutora a montante.

i Nota
Reponha as predefinicées do posicionador (consulte a seccdo 'Operacdo') antes de o mon-
tar num atuador diferente ou alterar a sua posicdo de montagem.
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Durante a inicializagdio, o posicionador adapta-se de um modo étimo &s condicdes de atrito
e ao sinal de pressdo requerido pela vélvula de controlo. O tipo e a extensdo da autoadap-
tacdio dependem do modo de inicializag@o selecionado:
- Gama méxima (MAX) (gama standard)
Modo de inicializagdio para arranque simples de vdlvulas com duas posicdes mecanicas
finais claramente definidas, por ex., vélvulas de trés vias (consulte a secgdio 7.5.1)

— Gama nominal (NOM)
Modo de inicializagdio para todas as vélvulas de globo (consulte a seccdio 7.5.2)

- Posicdo ABERTA selecionada manualmente (MAN)
Modo de inicializagdio para as vélvulas de globo que requerem que a posicéo ABERTA seja
introduzida manualmente (consulte a seccéio 7.5.3)

— Calibracdo de substituicdo (SUb)
Este modo permite que um posicionador seja substituido enquanto a instalagdo esté em
funcionamento, com a menor perturbagdo (consulte a seccdio 7.5.4).

Para operagdio normal, comece simplesmente a inicializagdo premindo a tecla INIT depois
de montar o posicionador na vélvula e depois de definir a posicdo de seguranca e a restri-
cdo de caudal. O posicionador pode trabalhar com as respetivas predefinicaes. Se for ne-
cessdrio, faga um reset (consulte a secgdo 'Operacdo’).

i Nota
Um processo de inicializagdo em execugdio pode ser cancelado premindo o botdo de pres-
sdo rotativo. STOP aparece no visor durante trés segundos e o posicionador muda para a
posicdo de seguranca (SAFE). Elimine novamente a posicdo de seguranca com o Cédigo O
(consulte a seccdo 'Operagéo’).
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O tempo necessdrio para um procedimento de
inicializagdo depende do tempo de curso do
atuador, o que significa que a inicializagdo
pode demorar vérios minutos.

Depois de uma inicializagdio bem-sucedida, o
posicionador funciona em operagéo de
regulacdio indicado pelo respetivo icone C.

Uma avaria leva a que o processo seja
cancelado. O erro de inicializagdo aparece no
visor de acordo com a forma como foi
classificado pelo estado condensado (consulte
a secgdo 'Avaria').

Leituras alternadas
Inicializagdo em curso
O icone depende do
modo de inicializacgo
selecionado

Grdfico de barras
indicando o progresso
da inicializacéo

Inicializacdo bem-
sucedida. Posicionador
no modo automdtico

G

i Nota

Quando o Cédigo 48 - hO = YES (SIM), depois de terminada a inicializacdo comecam a ser
criados automaticamente os grdficos de referéncia (sinal de comando estaciondrio d1 e his-
terese d2) necessdrios ao diagnéstico. Isto é indicado por tESt e d1 ou d2 no visor numa se-
quéncia alternada.

Um erro durante a criacdo dos grdficos de referéncia é indicado no visor pelo Cédigo 48 -
h1 e pelo Cédigo 81. Os grdficos de referéncia néo tém qualquer efeito sobre a operacdo
de regulagéo.
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Agdo de seguranca AIR TO CLOSE

Se o comutador estiver definido para AIR :
TO CLOSE, o posicionador muda Set-point

. . ~ . Posicdio de Sentido de Vélvula
automaticamente o sentido de acdo inverso .

, - T - seguranca agdo FECHADA  ABERTA
(7N) apés a concluséo da inicializaggo. o o
Isto resulta na atribuicdio (tabela direita)

Haste do atua-

entre o set-point e a posi¢cdo da vélvula: dor estende (FA) 27 0% 100 %
AIR TO OPEN

A fungéio de fecho estanque estd ativada.

. . - Haste do atua-
Defina o Cédigo 15 (aumento da posicdio o fet,‘;“(;’é’) AN 100% 0%

final do set point) para 99 % para vélvulas | AR TO CLOSE
de trés vias.

7.5.1 MAX - Inicializagdo baseada na gama méxima

O posicionador determina o curso/éngulo de rotacdo desde a posicdio FECHADA até co li-
mite mecdnico oposto e adota este curso/éngulo de rotagdio como gama de operacéio de O
a 100%.

Permitir configuragdo:

A configuracdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
paco de 120 segundos.

1. Rode @B até aparecer o Cédigo 3 " 3 Permitir configuracdo
(leitura: No). 12 Predefinicdio: No

2. Prima &), o nimero de cédigo 3 pisca. v E L

3. Rode & até aparecer YES. s

4. Prima ® para confirmar (leitura: <—>)

Selecione o modo de inicializagdo:

1. Rode & ar¢ aparecer o Cédigo 6. o4 g Predefinicgio: MAX
2. Prima @, o nimero de cédigo 6 pisca. ——

3. Rode & até aparecer MAX. M x

4. Prima &® para confirmar o modo de ©

inicializacdio MAX.
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Comecar a inicializagdo:

= Prima a fecla INIT.

O curso nominal/éngulo de rotagdio é indicado em % depois da inicializagdio. O Cédigo 5
(gama nominal) permanece bloqueado. Os pardmetros de valor inferior da gama de cur-
so/éngulo (Cédigo 8) e valor superior da gama de curso/angulo (Cédigo 9) também sé po-
dem ser visualizados e modificados em %.

Para uma leitura em mm/*, introduza a posigdio do pino (Cédigo 4).

Introduza a posi¢do do pino:

q Posicdio do pino
Predefinicéio: No

Rode & ats aparecer o Cédigo 4. i

N
S

2. Prima @, o nimero de cédigo 4 pisca.
3. Rode ® para selecionar a posigdio do 3 S'""'
pino no brago (consulte a seccdo relevante o
no anexo)

4. Prima ® para confirmar.

A gama nominal é apresentada em mm/°.

7.5.2 NOM - Inicializacdo baseada na gama nomindl

O sensor calibrado permite que o curso exato da vélvula seja medido com muita preciséo.
Durante o processo de inicializagdio, o posicionador verifica se a vélvula de controlo se po-
de mover ao longo da gama nominal indicada (curso ou dngulo) sem colisdes. Se for este o
caso, a gama nominal indicada é adotada com os limites de gama de curso/éngulo de ini-
cio (Cédigo 8) e de gama de curso/angulo de fim (Cédigo 9) como gama de operagdo.

i Nota
O curso mdximo possivel deve ser sempre maior do que o curso nominal introduzido. Se es-
te ndo for o caso, a inicializacdo é cancelada automaticamente (Cédigo de mensagem de
erro 52) porque néo foi possivel atingir o curso nominal.

Permitir configuragdo:

A configuragdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
pago de 120 segundos.
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Introduza a posicédo do pino e a gama nominal:

. Rode & até aparecer o Cédigo 3

(leitura: No).

. Prima ®, o nimero de cédigo 3 pisca.

Rode & até aparecer YES.
Prima ® para confirmar (leitura: <—>)

1. Rode & ar¢ aparecer o Cédigo 4.

w N

No o oA

. Prima @, o nimero de cédigo 4 pisca.

Rode &0 para selecionar a posicdo do

pino no brago (consulte a seccdio relevante

no anexo)

Prima @ para confirmar.

Rode & até aparecer o Cédigo 5.
Prima @, o nimero de cédigo 5 pisca.

redb e dkfine & aurs meisl cb
vélvula.

Prima &® para confirmar.

Selecione o modo de inicializagdo:

A wbd =

Rode & até aparecer o Cédigo 6.
Prima @, o nimero de cédigo 6 pisca.
Rode & até aparecer NOM.

Prima & para confirmar o modo de
inicializacdio NOM.

Comecar a inicializagéo:

= Prima a tecla INIT.
= Apés a inicializagdo ter sido concluida com sucesso:
Depois da inicializagdo, verifique o sentido de agdio (Cédigo 7) e, se necessdrio,

altere-o.

Arranque e configuragdo

(L

co
=<

Permitir configuragdo
Predefinicdio: No

Posicdio do pino
Predefinicdio: No

Gama nominal
(bloqueada com

Cédigo 4 = No)

Modo de inicializacgo.
Predefinicdio: MAX

EB 8384-4 PT
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7.5.3 MAN - Inicializacéo baseada numa posicéo ABERTA sele-
cionada manualmente

Antes de comegar a inicializacdo, desloque manualmente a vélvula de controlo para a posi-
¢&o ABERTA. Para tal, rode o botdo de pressdo rotativo (@) para a direita em pequenos in-
crementos. A vélvula fem de ser deslocada com um sinal de presséo continuamente crescen-
te. O posicionador calcula o curso/dngulo diferencial utilizando as posicdes ABERTA e FE-
CHADA e adota-o como gama de operagéo com os limites de gama de curso/éngulo infe-
rior (Cédigo 8) e gama de curso/dngulo superior (Cédigo 9).

Permitir configuracdo:

A configuragéo é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
pago de 120 segundos.

1. Rode @ até aparecer o Cédigo 3 s 3 Permitir configuracédo
(leitura: No). = Predefinicdio: No

2. Prima &), o nimero de cédigo 3 pisca. v :: S

3. Rode @ até aparecer YES. 5

4. Prima @ para confirmar (leitura: (—})

Introduza a posicéo do pino:

1. Rode ® até aparecer o Cédigo 4. o4 Ui Posicio do pino
. @ , ik . N Predefinicdio: No
2. Prima '@, o nimero de cédigo 4 pisca.
3. Rode ® para selecionar a posicdo do 3 S"""
pino no brago (consulte a secgdo relevante ©
no anexo)

4. Prima &® para confirmar.
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Selecione o modo de inicializacdo:

Bl

Rode & at aparecer o Cédigo 6.

Prima @, o nimero de cédigo 6 pisca.

Rode & at aparecer MAN.

Prima & para confirmar o modo de
inicializacdio MAN.

Introduza a posicdo OPEN:

NS> O~ DN~

Rode & até aparecer o Cédigo 0.

Prima @, o nimero de cédigo O pisca.

Rode & até aparecer MAN.
Prima @ para confirmar.

Rode & ate aparecer o Cédigo 1.

Prima @, o nimero de cédigo 1 pisca.

Rode &® até se atingir a posicdo
necessdria da vdlvula.

Prima & para confirmar a posigéo
ABERTA.

Comecar a inicializacdo:

= Prima a tecla INIT.

Arranque e configuragdo

"4 b

MW
[ N

25"

7.5.4 SUb - Calibracao de substituicao

Um processo completo de inicializacéo demora vdrios minutos e requer que a vélvula se
desloque vérias vezes ao longo de todo o seu curso. No entanto, no modo de inicializagdo
SUb os parémetros de controlo sdio estimados e ndio determinados por um procedimento de
inicializagdo. Como resultado, néio podemos esperar um grau elevado de precisdo. Deve se-
lecionar sempre um modo de inicializagéo diferente se a instalagdio o permitir.

Modo de inicializacdo.
Predefinicdo: MAX

Comando manual
(¢ indicado o angulo
atual de rotacéio)

A calibragdio de substituicgio é utilizada para substituir um posicionador sem interromper o

processo. Com esta finalidade, a vélvula de controlo é normalmente bloqueada mecanica-
mente numa determinada posigdio, ou pneumaticamente através de um sinal de presséo que

EB 8384-4 PT
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é encaminhado externamente para o atuador. A posicdo de bloqueio assegura que a insta-
lagdio continua a funcionar com esta posicéio de vélvula.

Introduzindo a posigdio de bloqueio (Cédigo 35), o sentido de fecho (Cédigo 34), a posigdo
do pino (Cédigo 4), a gama nominal (Cédigo 5) e o sentido de agdio (Cédigo 7), o posicio-
nador pode calcular a configuragéo do posicionador.

= Faca um reset antes de reinicializar o posicionador se o posicionador de substituicdo jé

Permitir configuragdo:

tiver sido inicializado (consulte a secgéio 'Operagéo’).

A configuragéo é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
pago de 120 segundos.

1.

Introduza a posicdo do pino e a gama nominal:

Rode @& até aparecer o Cédigo 3
(leitura: No).

Prima &), o nimero de cédigo 3 pisca.
Rode &R até aparecer YES.
Prima @ para confirmar (leitura: (—})

1. Rode & ate aparecer o Cédigo 4.

AN

-
S
—

&

(B

Permitir configuracdo
Predefinicdio: No

Posi¢dio do pino
Predefinicdio: No

2. Prima @, o nimero de cédigo 4 pisca.
3. Rode ® para selecionar a posigdio do 3 S'“"‘
pino no brago (consulte a secgdo relevante
no anexo) S .
4. Prima @ para confirmar. 1 ;ﬁg S ((l;)?on;ﬁer:;ln:::n
5. Rode & até aparecer o Cédigo 5. = S Dmm Codigo 4= Nol
6. Prima @, o nomero de cédigo 5 pisca. © ]
7. Rode ® e defina o curso nominal da
vélvula.
8. Prima @ para confirmar.
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Selecione o modo de inicializacdo:

Rode & at aparecer o Cédigo 6.
Prima @, o nimero de cédigo 6 pisca.
Rode & at aparecer SUB.

Prima & para confirmar o modo de
inicializacdo SUB.

Bl

Introduza o sentido de acdo:

1. Rode & ar¢ aparecer o Cédigo 7.
2. Prima @, o nimero de cédigo 7 pisca.

3. Rode ® para selecionar o sentido de agdio
(722/72N).

4. Prima @ para confirmar.

Desativar limite de curso:

Rode & até aparecer o Cédigo 11.
Prima @, o nimero de cédigo 11 pisca.
Rode & até aparecer No.

Bl

Prima @ para desativar a funcdo de limite
de curso.

Arranque e configuragdo

-

Alterar limite de pressdo e pardmetros de controlo:

Modo de inicializacdo.
Predefinicdo: MAX

Sentido de acdo
Predefiniciio 771

Limitador de curso
Predefinicéo: No

i Nota

Néo dltere o limite de pressdo (Cédigo 16). Altere os parémetros de controlo K, (Cédigo 17)
e T, (Cédigo 18) apenas se as definicdes do posicionador substituido forem conhecidas.

EB 8384-4 PT
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. Rode & até aparecer o Cédigo 16/17/18

pretendido.

Prima @, o nimero de cédigo 16/17/18
pisca.

Rode & para definir o parémetro de
controlo selecionado.

Prima @ para confirmar.

RS
I
g
°
2N
|
|
°

Introduza o sentido de fecho e a posicdo de bloqueio:

1. Rode ® até aparecer o Cédigo 34.

w N

N o 0~

Prima @, o nimero de cédigo 34 pisca.
e e dim o st dl Fdis (cCL
= anti-hordrio/CL = hordrio).

Prima @ para confirmar.

Rode & até aparecer o Cédigo 35.
Prima @, o nimero de cédigo 35 pisca.
Rode B para definir a posicdo de
bloqueio, por ex., 5 mm (leitura na escala

indicadora de curso da vélvula bloqueada
ou medigdio com uma régual).

Defina o comutador para a posigdo de
seguranca AIR TO OPEN ou AIR
TO CLOSE, de acordo com a seccéo 7.1.

Ajuste a restricdio de caudal, tal como é
descrito na seccéio 7.2.

W4 M

(|
I Iy
©

Limite de presséo
Predefinicdio: No

Valor K,
Predefinicéio: 7

Valor Ty,
Predefinicdio: 2

Sentido de fecho
(sentido de rotacdo
fazendo com que a
vélvula se mova para a
posicdo FECHADA (ver
no visor do
posicionador); CCL
standard

Posicdio de bloqueio
Predefinicéio: O
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Comecar a inicializacdo:

= Prima a fecla INIT.
O posicionador muda para o modo MAN.
A posicdo de bloqueio é indicada.

Dado que a inicializagdo néo foi concluida, o cédigo de erro 76 (sem modo de emergéncia)
e possivelmente o cédigo de erro 57 (lago de controlo) podem aparecer no visor. Estes alar-
mes ndo influenciam a disponibilidade do posicionador para operagéo.

Cancelar a posi¢éo de bloqueio e mudar para o modo automdtico (AUTO):

Para que o posicionador siga novamente o seu sinal de comando, a posicéo de bloqueio
deve ser cancelada e o posicionador deve ser definido para modo automdtico da seguinte
forma:

Rode & at¢ aparecer o Cédigo 1.
2. Prima @, o nimero de cédigo 1 e o icone 2 piscam.

Rode &0 para criar pressdio no posicionador para mover a vélvula ligeiramente para
além da posicéio de bloqueio.

=

Prima & para cancelar o bloqueio mecénico.
Rode & at¢ aparecer o Cédigo 0.

Prima @, o nimero de cédigo O pisca.

Rode & até aparecer AUtO.

Prima B para confirmar. O posicionador muda para o modo automdtico. A posigdo
atual da vélvula é indicada em %.

©® N o O A~

= Se o posicionador apresentar uma tendéncia para oscilar em modo automdtico, os paré-
metros K, e T, devem ser ligeiramente corrigidos. Proceder do seguinte modo:

- Defina T, (Cédigo 18) para 4.
- Se o posicionador ainda oscilar, o K, (Cédigo 17) deve ser diminuido até que o po-
sicionador apresente um comportamento estavel.
Calibracéo do ponto zero

= Finalmente, se as operagdes do processo o permitirem, o ponto zero deve ser calibrado
de acordo com a seccdio 'Operacdo’.
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7.6 Definir outros pardmetros
Todos os cédigos e respetivo significado e predefinicdes estdo indicados na lista de cédigos
no anexo A.

Os cédigos marcados com um asterisco devem ser ativados com o Cédigo 3 antes de poder
configurar os pardmetros associados, tal como é descrito abaixo.

Rode & até aparecer o Cédigo 3 O 3 Cédigo3
(leitura: No) Configuragdo ndio

: : permitida

Prima @), o nimero de cédigo 3 pisca. =\\= 0

Altere a definigdio do Cédigo 3.

Rode & até aparecer YES. -4 3 ConFi.g‘l:Jracao

Prima @, leitura: <_> — permifica

A configuracdio é permitida. v 0 E.

Agora pode configurar os cédigos um a um: ©

Rode & e selecione o cédigo pretendido.

Prima & para ativar o cédigo selecionado.
O nimero do cédigo fica intermitente

Rode & para selecionar a definigdo.

Prima & para confirmar a defini¢do
selecionada.

Se ndo introduzir definicdes durante 120 segundos, a fungdio de configuragdo permitida for-
na-se invdlida e o visor muda para o Cédigo 0.
Cancelar a definicdo:

Para cancelar um valor antes de confirmar o mesmo (premindo &) proceda do seguinte
modo:
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N

Cancelar a leitura

Rode & até aparecer ESC.

Prima &® para confirmar.

O valor introduzido néo é adotado. E 5
©

M Q
-~

7.7 Arranque através da interface local (SSP)

O posicionador pode ser iniciado, configurado e operado no local, usando a configuracéo
de fieldbus ou o sistema operativo ou a interface de utilizador TROVIS-VIEW ligada através
da interface série no posicionador. Utilize o software TROVIS-VIEW com o médulo do dispo-
sitivo 3730-4 instalado.

Para ligar o posicionador diretamente ao computador através da interface série local, é ne-
cessdrio um adaptador (ref.* 1400-9740).

A alimentagdio elétrica do posicionador pode ser fornecida através da ligagdio ao segmento
de fieldbus ou através de uma fonte de tensdo CC (9 a 32 V) ligada aos terminais de bus no
posicionador (tem de ser utilizada uma fonte intrinsecamente segura adequada dentro e fo-
ra da drea perigosa para posicionadores infrinsecamente seguros). A operagdo simultanea
do TROVIS-VIEW e do sistema fieldbus é possivel sem quaisquer restricdes quando ligado a
um segmento PROFIBUS-PA.

7.8 Definicao do endereco bus

E possivel operar em paralelo um méximo de 32 posicionadores numa drea segura (néo pe-
rigosa) através de um acoplador de segmento num segmento PROFIBUS-PA. A cada posicio-
nador ligado no segmento deve ser atribuido um endereco bus Gnico entre 0 e 125.

Permitir configuragdo:
A configuracdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
paco de 120 segundos.

1. Rode & até aparecer o Cédigo 3

(leitura: No). "2 3
2. Prima &), o nimero de cédigo 3 pisca. viCC Ef;:;};;ﬁgj’gﬁ;owo
3. Rode & até aparecer YES. JQ =2

4. Prima ® para confirmar (leitura: <—>)
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Definicdo do endereco bus:

Rode & até aparecer o Cédigo 46.

2. Prima @), o nomero de cédigo 46 pisca. G b

3. Rode ® e selecione o endereco bus | et es TG
pretendido. | 8 E

4. Prima ® e mantenha durante 10 1

segundos.

O enderego é adotado imediatamente, desde que a troca de dados ciclicos néio esteja a ter
lugar. Durante a troca de dados ciclicos, o endereco recentemente definido para o posicio-
nador é guardado e adotado apés a troca de dados ciclicos estar concluida. O enderego re-
centemente atribuido ¢ indicado no Cédigo 46 em sequéncia alternada com o enderego
atual. O novo endereco é marcado com 'n' (novo) e o endereco atualmente usado com 'o
(old - antigo).

i Nota
O enderego bus s6 pode ser implementado através do comando PROFIBUS SET_ADDRESS

quando o endereco bus estiver definido para p ajuste de fébrica [126]. Consulte o manual
de configuragdio » KH 8384-4.

7.9 Ajuste do contacto de fim de curso indutivo

A versdo do posicionador com um contacto de fim de curso indutivo possui uma lémina me-
tdlica (1) ajustével montada no veio de rotacdio que opera o contacto de proximidade (3).

Para operar o contacto de fim de curso indutivo, o amplificador de comutagéo correspon-
dente (consulte a secgdio 'Instalagdio’) deve ser ligado co circuito de saida.

Se a l&émina (1) estiver localizada no campo indutivo do contacto, o contacto assume uma
resisténcia elevada. Se a l&émina estiver fora do campo, o contacto assume uma resisténcia
baixa.

Normalmente, o contacto de fim de curso é ajustado de forma a fornecer um sinal a ambas
as posigdes finais da vélvula. No entanto, o contacto também pode ser ajustado de forma a
indicar posigdes intermédias da valvula.

A fungdio de comutagdo pretendida, ou seja, se o relé de saida deve ficar ativo ou néo
quando a lamina entra no campo, deve ser definida no amplificador de comutagdo, se ne-
cessdrio.
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Ajustar o ponto de comutagéo:

i Nota
Durante o ajuste ou teste, o ponto de comutacéo deve estar sempre préximo da posicdo in-
termédia (50%).

Para garantir a comutagdio sob todas as condicdes ambientais, ajuste o ponto de comutagdo

aprox. 5% antes do limite mecdnico (ABERTA — FECHADA).

Para a posicdo FECHADA:

1. Inicialize o posicionador.

2. Mova a vélvula para 5% no modo MAN (consulte o visor).

3. Ajuste a lamina metdlica no parafuso de ajuste amarelo (2) até o terminal entrar ou sair
do campo e o amplificador de comutagéo responder.
Pode medir a tenséio de comutacdo como um indicador.

Funcdo de contacto:

- Lé&mina a sair do campo > o contacto é fechado.

— La&mina a entrar no campo > o contacto é aberto.

Para a posicdo ABERTA:

1. Inicialize o posicionador.

2. Mova a vélvula para 95% no modo MAN (consulte o visor).

3. Ajuste a lamina (1) no parafuso de ajuste amarelo (2) até a lamina entrar ou sair do
campo do contacto de proximidade (3).
Pode medir a tensdo de comutacéio como um indicador.

Funcdo de contacto:

— Lamina a sair do campo > o contacto é fechado.

—  L&mina a entrar no campo > o contacto é aberto.
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Parafuso de ajuste (2)  Lamina metdlica (1) Contacto de proximidade (3)

Fig. 7-4: Ajuste do contacto de fim de curso
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8 Operacdo

O trabalho descrito nesta seccdio deve ser realizado apenas por pessoal devidamente quali-
ficado para realizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo de atmosfera explosiva.

= A instalacdo, operagdo ou manutencdio do posicionador apenas devem ser realizadas
por pessoal que tenha recebido formagéo especial ou instrucdes, ou que esteja autoriza-
do a trabalhar com dispositivos com protecdo contra exploséo em dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento devido a partes méveis na valvula.

= Ndo toque em nenhuma pega da vélvula em movimento enquanto a vélvula de controlo
estiver em servico.

= Antes de realizar qualquer trabalho de montagem ou instalacdo no posicionador, colo-
que a vélvula de controlo fora de servico desligando e bloqueando o ar de alimentagéo
e o sinal de controlo.

= Néo impega o movimento do atuador e da haste do obturador inserindo objetos na ar-
cada.

8.1 Adaptar a direcéo de visualizagdo

O contetdo do visor pode ser rodado em 180° para adaptar a leitura do visor & situagdo
de montagem do atuador. Se os dados visualizados aparecerem invertidos, proceda do se-
guinte modo:

Rode & até aparecer o Cédigo 2. Y 2 Direc&o de leitura para
! N instalacdio com as
ligagdes pneumdticas

q '—l a direita

4. Prima @ para confirmar. Direc&o de leitura para
instalacdio com as
ligages pneumdticas &

= e 3 l—{ esquerda

Prima &), o nimero de cédigo 2 pisca.

3. Rode @ e selecione a direcdo de leitura = E’
pretendida.
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8.2 Alterar o modo de operagdo

8.2.1 Operacdo de regulagdo (modo automético)

Modo automdtico

Depois de concluir a inicializagdo G 0

com sucesso, o posicionador fica em I .'.J.

modo automdtico (AUTO) C. e C S
D.%

8.2.2 Modo manudl

Mudar para modo manual (MAN) 2

Modo automdtico

1. Rode & ate aparecer o Cédigo O.

2. Prima @, leitura AUtO, o ndmero de
cédigo O pisca.

3. Rode & até aparecer MAN.

4. Prima®. 0 posicionador muda para o
modo manual (£).

S

P=1

-0
c-

Qll m™m Q
cJ

Modo manual

c2

=<
0

O modo manual arranca com o Gltimo
valor do sinal de comando utilizado
durante o modo automético, assegurando
uma mudanga suave. A posicdio atual é
visualizada em %.
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Ajustar o comando manual:

1. Rode ® até aparecer o Cédigo 1. 4 0
2. Prima @, o nimero de cédigo 1 pisca.
3. Rode & até que tenha sido criada pressdo E' SS%

suficiente no posicionador e a vélvula de
controlo se mova para a posicéo

pretendida. 2 C

O posicionador regressa automaticamente ao Cédigo O se ndo forem efetuadas definicaes
durante 120 segundos, mas mantém-se no modo manual.

Mudar para o modo automdtico (AUTO) G

Rode & até aparecer o Cédigo 0.
Prima @, o nimero de cédigo O pisca.
Rode & até aparecer AUtO.

Prima &. O posicionador muda para o modo automdtico.

A wbd =

8.2.3 Posicdo de seguranca (SAFE)

Se pretender mover a vélvula para a posicéio de seguranga definida durante o arranque
(consulte a seccdio 'Arranque e configuragdo'), proceda do seguinte modo:
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1. Rode & ate aparecer o Cédigo O. G
2. Prima @, leitura: modo de operagdo atual _
(AUtO ou MAN), o némero de cédigo O lj H F E
pisca.

3. Rode & até aparecer SAFE.
4. Prima @, leitura: S

A vélvula move-se para a posigdo de
seguranca.

Desde que o posicionador tenha sido
inicializado, a posicdio atual da vélvula é
indicada no visor em %.

Sair da posicdo de seguranga:

Rode & até aparecer o Cédigo O.
Prima @, o nimero de cédigo O pisca.
Rode @ e selecione o modo de operagdo pretendido (AUtO ou MAN).

Prima @ para confirmar.

O A 0N =

O posicionador muda para o modo de operagéo selecionado.

8.3 Realizar a calibrag¢do do zero

Em caso de dificuldades de fecho da vélvula, por ex., com obturadores de junta macia,
pode tornar-se necessdrio recalibrar o ponto zero.

A\ ADVERTENCIA

Risco de lesdo quando a haste do atuador se estende ou retrai.
= Ndo toque nem bloqueie a haste do atuador.

0 Aviso

O processo é perturbado pelo movimento da haste do atuador.

= Ndo efetue a calibragdo do ponto zero enquanto o processo estd em curso. Em primeiro lu-
gar, isole a instalacdo fechando as vélvulas de corte.
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O posicionador deve estar ligado ao ar de alimentagdio para executar a calibragéo do pon-
to zero.

Permitir configuragdo:

A configuracdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
paco de 120 segundos.

1. Rode @B até aparecer o Cédigo 3 A 3 Permitir configuracdo
(leitura: No). s Predefinicdio: No

2. Prima &), o nimero de cédigo 3 pisca. v E -

3. Rode & até aparecer YES. s

4. Prima ® para confirmar (leitura: <—>)

Executar a calibracdo do ponto zero:

1. Rode & ar¢ aparecer o Cédigo 6.

g Modo de inicializacgo.
PredefinicGio: MAX

Q

2. Prima @, o nimero de cédigo 6 pisca.
3. Rode ® até aparecer ZP.

= Prima a tecla INIT.
A calibragdio do ponto zero é iniciada.
O posicionador move a vélvula para a po-
siclo FECHADA e recalibra o ponto zero
elétrico inferno.

~d
-
o

8.4 Repor o posicionador

Esta fungéio repde todos os parametros de arranque e definicdes assim como o diagnéstico
para os ajustes de fdbrica (consulte a lista de cédigos no anexo).
Permitir configuragéo:

A configuracdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
pago de 120 segundos.
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Permitir configuracdio

1. Rode & até aparecer o Cédigo 3 .

A
(leitura: No). 1z 3 Predefinicdio: No
2. Prima &), o nimero de cédigo 3 pisca. v :: S
3. Rode & até aparecer YES. P
4. Prima @ para confirmar (leitura: (—})
Repor os parametros de arranque:
1. Rode & ate aparecer o Cédigo 36 G 36 Reset
(leitura: ee—ee-). Predefinicdio: No
2. Prima @, o nimero de cédigo 36 pisca. S i» d
3. Rode & até aparecer DIAG/STD/DS. <>

4. Prima @ para confirmar.
Todos os pardmetros de arranque, assim
como de diagnéstico, sdo repostos para os
valores de fabrica.

i Nota

- Cédigo 36 - diAG permite que apenas os dados de diagnéstico (EXPERTplus) sejam repos-
tos. Consulte as Instrugdes de funcionamento sobre diagnésticos de vélvula EXPERTplus
» EB 8389 .

- O parémetro FACTORY_RESET redefine os parémetros de controlo e identificacdo, bem co-
mo o enderego de bus. Consulte o manual de configuragdo » KH 8384-4.
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9 Avarias

As avarias séo indicadas no visor através
de cédigos de erro. O anexo A lista as men-
sagens de erro possiveis e a agdio recomen-

dada.

Os cédigos de erro no visor correspondem &
sua classificacdo de estado definida no esta-
do condensado (Manutencéio necesséria/
Manutengdo obrigatéria: ~°, Alarme de ma-
nutencdo: ). Se for atribuido 'Sem mensa-
gem' ao cédigo de erro como classificagéo
de estado, o erro ndo é incluido no estado
condensado.

E atribuida uma classificacdio de estado a
cada cédigo de erro na predefinicdo. A atri-
buigdo da classificacdio de estado pode ser
alterada em TROVIS-VIEW e nos pardmetros
PROFIBUS-PA. Consulte as instrucdes de fun-
cionamento relativas aos diagnéstico da vél-
vula PROFIBUS-PA » EB 8389 e o manual
de configuragdio » KH 8384-4 para obter
mais detalhes.

Para uma melhor visdo geral, as mensagens
classificadas do posicionador séo resumidas
num estado condensado de acordo com a
Recomendacdio NAMUR NE 107. As mensa-
gens de estado estdo divididas nas seguin-
tes categorias:

— Alarme de manutencdo
O posicionador ndo pode executar a
sua tarefa de controlo devido a uma
avaria no préprio posicionador ou num
dos seus periféricos, ou o posicionador
ainda ndo inicializou com sucesso.

Avarias

Manutencdo necessdria

O posicionador continua a executar a
sua tarefa de controlo (com restrices).
Foi determinada a necessidade de ma-
nutencdio ou um desgaste acima da mé-
dia. A toleréincia de desgaste serd esgo-
tada brevemente ou diminui a um ritmo
mais rapido do que o esperado. E neces-
sdria manutencdio a médio prazo.

Manutencéo obrigatéria

O posicionador continua a executar a
sua tarefa de controlo (com restricges).
Foi determinada a necessidade de ma-
nutencdio ou um desgaste acima da mé-
dia. A toleréncia de desgaste serd esgo-
tada brevemente ou diminui a um ritmo
mais répido do que o esperado. E neces-
sdria manutencdo a curto prazo.

Avaria relacionada com o processo/
fora da especificacdo

O dispositivo estd a funcionar fora das
condigdes de operacédio especificadas.
Funcdo de verificagdo

Os procedimentos de teste ou calibragdo
sdo realizados no posicionador.

O posicionador é temporariamente
incapaz de executar a sua tarefa de
controlo enquanto o procedimento
estiver a decorrer.

Se um evento for classificado como "Sem
mensagem", este evento ndo tem qualquer
efeito no estado condensado.

EB 8384-4 PT
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Tab. 9-1: Leitura de estado condensado

Visor do
posicionador

Estado condensado

Alarme de manutencdo ||

Exemplo de texto:

Funcéio de verificacdo TUNE ou TEST

Manutencdo necessdria/ /ﬂ
manutengdo obrigatéria

Avaria relacionada com o
processo/fora da
especificacdio

fﬂ intermitente:

Sem mensagem -

A mensagem com a prioridade mais eleva-
da determina o estado condensado no posi-
cionador.

9.1 Resolugdo de problemas

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

2 A instalacéo, operagdo ou manutengéio
do posicionador apenas devem ser reali-
zadas por pessoal que tenha recebido
formagéo especial ou instrugdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispo-
sitivos com protecdo contra explosdo em
dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento devido a partes

méveis na valvula.

= Néo toque em nenhuma peca da vélvula
em movimento enquanto a vdlvula de
controlo estiver em servico.

= Antes de realizar qualquer trabalho de
montagem ou instalagéo no posiciona-
dor, coloque a vdlvula de controlo fora
de servico desligando e bloqueando o ar
de alimentacéo e o sinal de controlo.

= Néo impega o movimento do atuador e
da haste do obturador inserindo objetos
na arcada.

A Tab. 9-1 lista erros gerais.

Se existir um alarme de falha, a origem pos-
sivel do erro ¢ apresentada a partir do Cé-
digo 49. Neste caso, Err é apresentado no
visor

Exemplo:
> Cle ¢ E)r(;mclﬂséodo pela
=" !‘Y (Y posicdio do pino

56 7

= Consulte a lista de cédigos (anexo A)
quanto ds possiveis causas e agdes reco-
mendadas.

9-2
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Confirmar mensagens de erro

1. Rode & até¢ aparecer o Cédigo 3
(leitura: No).

2. Prima &), o nimero de cédigo 3
pisca.

3. Rode & até aparecer YES.

Avarias

i Nota
Contacte o Servico pés-venda da SAMSON
no caso de avarias que ndo podem ser cor-
rigidas, conforme descrito na Tab. 9-2 e na
lista de cédigos no anexo A.

Prima @ para confirmar (leitura: <—>)

5. Rode & at¢ aparecer o cédigo de
erro que pretende.

6. Prima &® para confirmar a mensagem

de erro.

Tab. 9-2: Resolucdo de problemas adicional

Descrigdo do erro

Medidas

Nenhuma leitura no visor

= Verifique a ligagdo elétrica e a energia elétrica.
= Verifique a femperatura ambiente (a gama de opera-
cdo do visor é de =30 a +65 °C).

O atuador move-se demasiado lento

= Verifique a pressdo de alimentagdo.

= Desative a restricdo de software

= Verifique a seccdo transversal da tubagem e as unides
roscadas.

= Verifique a configuragéo das pecas de montagem.

O atuador move-se no sentido errado.

= Verifique a definicdo caracteristica.
= Verifique a tubagem.
= Verifique a configuragéio das pegas de montagem.

Fugas de ar a partir do posicionador.

= Verifique a montagem.
= Verifique os vedantes na placa de ligagdo.

EB 8384-4 PT
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9.2 Acéo de emergéncia

A agdio de seguranca é acionada pelo
conversor i/p ou pela eletrovélvula e se
houver uma falha no ar de alimentacdo.

O posicionador descarrega completamente
esta saida pneumdtica para a atmosfera,
provocando a despressurizagéio do atuador
pneumdtico. Consequentemente, a vélvula
move-se para a posicdo de seguranga. A
posicdo de seguranga depende da
disposigéo das molas no atuador
pneumdtico (air-to-close ou air-to-open).
Quando o ar de alimentagéo falha, quando
a eletrovélvula opcional ou a despressuriza-
cdo forgada é acionada e depois de atingir
o sinal de fechar, todas as funcdes do posi-
cionador, exceto o controlo do ciclo aberto/
fechado, permanecem ativas (incluindo
diagnéstico, bem como transmissdo de posi-
¢dio e estado).

1% Dica

A acdo de emergéncia em caso de falha da
vélvula ou do atuador é descrita na respeti-
va documentacéo da vélvula e do atuador.

= Os operadores da instalagéio séo res-
ponsdveis pela acdo de emergéncia a
ser tomada na instalacéo.

9-4
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10 Manutencao

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

= A instalacdo, operacdo ou manutengdo
do posicionador apenas devem ser reali-
zadas por pessoal que tenha recebido
formacéo especia/ ou instrucdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispo-
sitivos com protecdo contra explosdo em
dreas perigosas.

A\ ADVERTENCIA

Perigo de esmagamento resultante do mo-

vimento do atuador e da haste do obtura-

dor.

= Ndo toque em nenhuma peca da vélvula
em movimento enquanto a vélvula de
controlo estiver em servigo.

= Antes de realizar qualquer trabalho de
montagem ou instalagdo no posiciona-
dor, coloque a vélvula de controlo fora
de servico desligando e bloqueando o ar
de alimentacéo e o sinal de controlo.

= Ndo impegca o movimento do atuador e
da haste do obturador inserindo objetos
na arcada.

Manutencao

A\ ADVERTENCIA

Seguranca intrinseca tornada ineficaz em

dispositivos intrinsecamente seguros.

= Ligue apenas dispositivos intrinsecamen-
te seguros destinados a serem utilizados
em circuitos infrinsecamente seguros a
unidades intrinsecamente seguras liga-
das & entrada.

= Ndo volte a colocar em servico dispositi-
vos intrinsecamente seguros que estavam
ligados a unidades intrinsecamente se-
guras ligadas & entrada sem certifica-
cdo.

= Ndo exceda os valores elétricos méxi-
mos permitidos especificados nos certifi-
cados de exame CE de tipo ao interligar
equipamento elétrico intrinsecamente se-
guro (U ou Uy, I: ou I, P.ou P, C;ou C,
el;ouly).

O posicionador foi verificado pela
SAMSON antes de sair da fébrica.

- A garantia do produto perde a validade
se forem efetuados trabalhos de
manutenc¢do ou reparacdo ndo descritos
nestas instrugdes sem o acordo prévio do
Servico pés-venda da SAMSON.

- Utilize apenas pegas sobresselentes
originais da SAMSON, que estejom em
conformidade com as especificacdes
originais.

O posicionador néo precisa de qualquer

manutencdo.

EB 8384-4 PT
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10.1 Limpeza da janela na
tampa

Ocasionalmente, a janela na tampa pode
precisar de ser limpa.

0 Aviso

Uma limpeza incorreta ird danificar a

janela.

A janela é fabricada em Makrolon® (novo

design) e ficaré danificada quando limpa

com agentes de limpeza abrasivos ou agen-

tes contendo solventes.

= Ndo esfregue a janela até ficar seca.

= Ndo use quaisquer agentes de limpeza
contendo cloro ou dlcool ou agentes de
limpeza abrasivos.

= Use um pano macio ndo abrasivo para
a limpeza.

10.2 Limpeza dos filtros

Existem filtros com uma malha de 100 pm
nas ligagdes pneumdticas para alimentacéo
e saida que podem ser removidos e limpos,
se necessdrio.

10.3 Manutencdo das estacoes
redutoras de pressao de
ar de alimentacdo

As instrugdes de manutengdo de qualquer

estagdio redutora de presséio a montante de-
vem ser respeitadas.

10.4 Atualizacoes de firmware

As atualizagdes de firmware em posicionado-
res em operagdio podem ser realizadas da se-
guinte forma: Apenas individuos com uma de-
claragéio de aprovagdo escrita podem efetuar
atualizagdes. Individuos aprovados séo nomea-
dos pela Garantia de Qualidade da SAMSON
e é-lhes atribuida uma marca de controlo.

Portdteis e computadores ligados & alimen-
tacdio elétrica sé devem ser interligados com
equipamento intrinsecamente seguro se o
adaptador da interface USB isolado
SAMSON (encomenda n.° 1400-9740) for
entretanto ligado para programagéo de
software ou rotinas de teste.

Atudlizagdes fora da drea perigosa:

= Remova o posicionador e proceda &
atualizagdo fora da drea perigosa.

Atualizacdes no local:

= As atualizagdes no local s6 séo permiti-
das depois de o operador da unidade
apresentar uma autorizagdo de trabalho
adequada, devidamente assinada.

= Apés a atualizagdo ter sido concluida,
indique a nova versdo do firmware na
placa de identificacdio (por ex. utilizan-
do uma etiqueta).

= O individuo aprovado pela SAMSON
confirma a atualizacdo anexando a
marca de controlo atribuida (selo).

10.5 Inspegdo periddica e
testagem do posicionador

Recomendamos a inspecéio e testagem de
acordo com a Tab. 10-1 no minimo.

10-2
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Tab. 10-1: Inspecéo e testagem recomendadas

Manutencao

Inspegdo e testagem

Agdo a ser tomada em caso de um resultado
negativo

Verifique as marcac@es, a etiquetas e as placas
de identificacdio no posicionador quanto & sua
legibilidade e integridade.

Substitua imediatamente placas de identificagéio
ou etiquetas danificadas, em falta ou incorretas.

Limpe qualquer inscricdio que esteja coberta de
sujidade e ilegivel.

Verifique o posicionador e o sensor de fugas (se
instalado) para assegurar que estdo bem
montados.

Aperte todos os parafusos de montagem soltos.

Verifique as ligacdes pneumdticas.

Aperte todos os ligadores machos soltos das
unides roscadas.

Substitua todas as mangueiras ou tubos de ar
com fugas.

Verifique os fios de alimentag@io elétrica.

Aperte todos os bucins soltos.

Certifique-se de que os fios torcidos séo
empurrados para dentro dos terminais e aperte
todos os pcrafusos soltos nos ferminais.

Substitua as linhas danificadas.

Verifique as mensagens de erro no visor
(indicado pelos icones 'y e ~).

Resolucdio de problemas (consulte a seccdio
'Avarias').

EB 8384-4 PT
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Desativacdo

11 Desativacao

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido a
protegdo contra explosdo ineficaz.
A protecéio contra explosdo torna-se ineficaz
quando a tampa do posicionador é aberta.
= O:s seguintes regulamentos aplicam-se a
instalagéo em dreas perigosas:
EN 60079-14 (VDE 01685, Parte 1).

0 Aviso

O processo é perturbado pela interrupcéo

do controlo em ciclo fechado.

2 Ndo efetve a montagem ou a
manutengéo do posicionador enquanto
o processo estiver em curso e apenas
depois de isolar a instalacdo fechando
as vdlvulas de corte.

Para desativar o posicionador antes de o
remover, proceda da seguinte forma:

= Coloque a vélvula de controlo fora de
servico. Consulte a documentacdo
relativa & vélvula.

= Desligue e feche a linha de alimentacéo
de ar para o posicionador.

= Desligue e bloqueie a energia elétrica.

EB 8384-4 PT 11-1
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12 Remocgdo

O trabalho descrito nesta seccéio deve ser
realizado apenas por pessoal devidamente
qudlificado para redlizar tais tarefas.

Risco de ferimentos fatais devido & ignicdo

de atmosfera explosiva.

= O:s seguintes regulamentos aplicam-se a
instalagéo em dreas perigosas:
EN 60079-14 (VDE 0165, Parte 1).

= A instalacdo, operacdo ou manutengdo
do posicionador apenas devem ser
realizadas por pessoal que tenha
recebido formacdo especial ou
instrucdes, ou que esteja autorizado a
trabalhar com dispositivos com protecdo
contra explosdo em dreas perigosas.

= Coloque o posicionador fora de servico
(ver a seccdio 'Desativacdo').

= Desligue os fios para entrada elétrica e
remova-os do posicionador.

= Desaperte as unides roscadas nas portas
saida 38 e alimentacdo 9 do
posicionador.

= Para remover o posicionador, solte os
trés os parafusos de aperto no
posicionador.

Remocgdo

EB 8384-4 PT
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13 Reparacoes

Um posicionador avariado tem de ser
reparado ou substituido.

0 Aviso

Risco de danos no posicionador, devido a

trabalhos de manutengéo ou reparagéo

incorretos.

= Nao efetue qualquer trabalho de
reparacdo por conta prépria.

= Contacte o Servico pés-venda da
SAMSON para trabalhos de
manutencdo ou reparacdo.

13.1 Assisténcia a
equipamentos protegidos
contra exploséo

Se uma parte do dispositivo onde se encon-
tra a protecdio contra explosdo necessitar de
assisténcia, o dispositivo ndo pode ser colo-
cado em funcionamento até que um especia-
lista qualificado o tenha inspecionado de
acordo com os requisitos de protegdo contra
explosdo e emita um certificado de inspecdio
ou atribua ao dispositivo uma marca de
conformidade. A inspegdio por um especia-
lista qualificado néio é necessdria se o fabri-
cante tiver executado um teste de rotina no
dispositivo antes de o colocar de novo em
funcionamento. A execucdio do teste de roti-
na deve ser documentada colocando uma
marca de conformidade no dispositivo.

Os componentes protegidos contra exploséo
apenas podem ser substituidos por compo-
nentes originais e testados pelo fabricante.

Reparacoes

Os equipamentos que & tenham sido utiliza-
dos fora de dreas perigosas, e que vdo ser
utilizados em dreas perigosas no futuro, de-
vem cumprir os requisitos de seguranca esti-
pulados para equipamentos reparados. An-
tes do funcionamento em dreas perigosas,
os dispositivos devem ser testados de acordo
com as especificagdes relativas a equipa-
mentos protegidos contra exploséo.

A EN 60079-19 aplica-se a assisténcia a
equipamentos protegidos contra explosao.

13.2 Devolucdo de dispositivos
a SAMSON

Os dispositivos avariados podem ser
devolvidos & SAMSON para reparagdo.

Proceda da seguinte forma para devolver
dispositivos & SAMSON:

1. Coloque o posicionador fora de servigo
(ver a seccdo 'Desativacdo').

2. Remova o posicionador (consulte a
seccdo 'Remocdio').

3. Proceda conforme descrito na pégina
para devolugdo de mercadoria no nosso
website P> www.samsongroup.com >
Service & Support > After-sales Service
> Returning goods

EB 8384-4 PT
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14 Eliminacao

Estamos registados no registo
nacional aleméo de residuos de
equipamentos elétricos (stiftung
ear) como produtor de
equipamento elétrico e
eletrénico, N.° reg. REEE:

DE 62194439

= Respeite as regulamentacdes de detritos
locais, nacionais e internacionais.

= Nao elimine componentes, lubrificantes e

substancias perigosas juntamente com o
lixo doméstico.

4% Dica

A pedido, podemos nomear um fornecedor
de servicos para desmantelar e reciclar o
produto.

Eliminacdo

EB 8384-4 PT
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15 Certificados

Os seguintes certificados séo exibidos na

pdgina seguinte:

— Declaragéo UE de conformidade para o
tipo 3730-4

- Declaragdo UE de conformidade para o
tipo 3730-41

— Declaragéo UE de conformidade para o
fipo 3730-45

- Declaragdo UE de conformidade para o
tipo 3730-48

—  Certificado EAC para o tipo 3730-4

- ATEX: Certificado de feste tipo CE para o
tipo 3730-41 e tipo 3730-45

- ATEX: Declaragdio de conformidade para
o tipo 3730-48

— |ECEx: Certificado de conformidade
IECEx para o tipo 3730-41,
tipo 3730-45 e tipo 3730-48

- Certificado CSA
— Certificado FM

- EAC (GOST): Certificado para o
tipo 3730-4

Os certificados apresentados estavam
atualizados na altura da publicagéo.
Os certificados mais recentes podem ser
encontrados no nosso website:

P www.samsongroup.com > Products &
Applications > Product selector > Valve
accessories > 3730-4

Certificados

EB 8384-4 PT
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SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit PROFIBUS-PA-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with PROFIBUS-PA communication /
Positionneur électropneumatique avec communication PROFIBUS-PA
Typ/Type/Type 3730-4...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismillerstrae 3
- D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W g AYORR 7

ce_3730-4_de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qi i 1g/Head of Quality T i i {ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité i isation/D O izati
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FIOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit PROFIBUS-PA-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with PROFIBUS-PA communication /
Positionneur électropneumatique avec communication PROFIBUS-PA
Typ/Type/Type 3730-41..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 04 ATEX 2109 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 04 ATEX 2109 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 04 ATEX 2109 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

(v . Beg AORc) ” G

ce_3730-41_de_en_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualita {ead of Quality i {ead of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwi isati O izati
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitéatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit PROFIBUS-PA-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with PROFIBUS-PA communication /
Positionneur électropneumatique avec communication PROFIBUS-PA
Typ/Type/Type 3730-45..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 04 ATEX 2109 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 04 ATEX 2109 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 04 ATEX 2109 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d’harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

_ SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismilllerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv b, Beg VDR B

ce_3730-45_de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssi {ead of Quality W i i {ead of Dep. hef du dé
Responsable de I'assurance de la qualité EntwicklL isati O ization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrale 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit PROFIBUS-PA-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with PROFIBUS-PA communication /
Positionneur électropneumatique avec communication PROFIBUS-PA
Typ/Type/Type 3730-48..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 05 ATEX 2010 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 05 ATEX 2010 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 05 ATEX 2010 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme & la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2009

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstralle 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

(v b, Beg DR BL

ce_3730-48_de_en_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrae 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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= EBPASNICKMi JKDHOMMUECKMH COH3 ) o™
SEPTMONKAT BOOTBETEY '

E H[ Ne EASC RU C-DE.9A11.8.00045/19
£ Cepus RU No 0197354

OPTAH ITO CEPTHOUKAITAM O6uwecrtsa C  OrpaHWyeHHOW  OTBETCTBEHHOCTbIO  «TMC  PYCo».
MecTo HaxoxaeHns (appec topuandeckoro nuua): Poccuiickas ®Peaepauus, 127083, ropoa Mockea, ynuua BepxHsas
el Macnoska, oM 20, CTPOeHMe 2; aapec MECTa OCYLIECTBNEHUS AeaTenbHoCTi: Poccuiickas deaepauns, 127083, ropoa
~ 1 'Mockea, ymiua Bepxtss MacnoBka, AOM 20, ctpoenve 2, momelleHust Ne 18, 28. ATTecTar akkpeautauuu
h’ Ne POCC RU.0001.119A11 or 02.07.2015. Homep TenecoHa: +7 (495) 221-18-04; afpec aneKTPOHHOW MOMTbI:
L& info@tms-cs.ru.

b ‘! BASBUTEADBOGeCTBO ¢ OrpaHinieHHOIN OTBETCTBEHHOCTbIO «CamMCoH KOHTPOmCy.
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U3TOTOBUTEAD (SAMSON AG Mess- und Regeltechniks.
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sé - no uaroToenenmio npoaykumu: Weismullerstrasse 3, D-60314 Frankfurt am Main, FepmaHus.
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COBMECTUMOCTb TexHU4eckux cpeacts» (TP TC 020/2011)

bl Y
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5 venbitanuii Ne 190919-013-016-02/UP ot 22.10.2019, BbIAaH(}?O(I;O M(c’rglra'r%oﬁ na6opatopvient O6LiecTBa C OrpaHNYeHHO !

| OTBETCTBEHHOCTBIO «VIHHOBALMOHHbIE pelueHusi», atTecTar akkpeautaum POCC RU.0001.21AB90; akta o pesynbratax
[' aHanusa cocTosHus npowssoacTsa Ne 00062-A ot 04.07.2019 opraHa no ceptudmkauum Obuiectsa ¢ OrpaHuyeHHou
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’ [4218-3731-2018.P3.
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Braunschwelg und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

EU-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE

(Translation)

Equipment or Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

EU-Type Examination Certificate Number:

PTB 04 ATEX 2109 Issue: 1
Product: Postitioner, type 3730-41..., 3730-51..., 3730-45..., 3730-55...
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: Weismdllerstrale 3, 60314 Frankfurt, Germany

This product and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential Test Report PTB Ex 17-25139.

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2014

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to the Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified product
in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the manufacturing
process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

The marking of the product shall include the following:
@ 112G ExiallCT6..T4Gb and 112D ExialllCT80°CDb or
112D Extb IlIC T80 °C Db

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, May 11, 2017
On behalf of PTB:

sheet 1/7

EU-Typ Certi without si and official stamp shall not be valld The cemflcates may be circulated
only wuhoul alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Pl T
In case of dispute, the German text shall prevail.
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(13) SCHEDULE

(14) EU-Type Examination Certificate Number PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

(15) Description of Product

The positioners of types 3730-41..., 3730-51..., 3730-45... and 3730-55... are communication-
capable, bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal.

The bus interface connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept
for both specifications, Profibus PA and Foundation™ Fieldbus.

They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-flammable media are used as
pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the hazardous
area.

Thermal and electrical maximum values

Type 3730-41 and 3730-51:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class F;:?;:f;?{i:gziggt
T6 -55°C ...60°C
IIc T5 -65°C...70°C
T4 -55°C...80°C
e not applicable -55°C..80°C

For relationship between temperature class, permissible ranges of the ambient temperature,
maximum short-circuit currents and maximum power for analyzing units with limit contacts
(terminals 41/42), reference is made to the following table:

sheet 2/7
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Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

Temperature class ﬁ::?;::?lal:fr:rrgzlsgt lo/ Po

T6 -55 °C ... 45 °C

5 -55°C...60°C 52 mA /169 mW

T4 -566°C.. 75°C

T6 -55 °C ... 60 °C

T5 -55°C...80°C 25 mA /64 mW

T4 -55°C...80°C
BUS-connection-signal circuit ................ type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC /11B / llIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

For relationship between type of protection and
electrical data, reference is made to the following table:

Maximum values:

FISCO power FIELDBUS power supply
supply general

ExiallC/lIB/IIC ExiallC/IlC ExiallB/IlIC
Ui=17,5VDC Ui=24VDC Ui=24VDC
li = 380 mA li =360 mA li = 380 mA
Pi=532W Pi=1,04 W Pi=258W

Ci=5nF
Li=10pH

Limit contact, inductive ..............cccoevvenn. type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / llIC
(terminals 41/42) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

= 16 V
i = 52 mA

=169 mwW
Ci= 60 nF
L =100 pH

sheet 3/7
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

U= 16 V
i = 256 mA
Pi = mw
Ci= 60 nF
Li =100 pH

[e2]
N

Forced deaeration:. .....mmmssissisgmnd type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC / IlIC
(terminals 81/82) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

U= 28 V
i =115 mA

Ci= 53nF
Li negligibly low

Binary' Input: 1.ssssmammsmmammssiis type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IlIC
(terminals 87/88) for connection to an active contact circuit

Maximum values:
U= 30 V

i =100 mA
Ci negligibly low
Li negligibly low

Binary input 2..........ccocooviiiiiiid type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC /1IB / [lIC
(terminals 85/86) only for connection to a passive floating contact circuit

Maximum values:
U= 5.88 V

lo = 1 mA

Po= 72 mwW

For relationship between explosion group and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:

ExiallC/llIC ExiallB/IlIC
Co=2uF Co=16 yF
Lo=10mH L=1H
sheet 4/7
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Phy 1

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

Ci negligibly low
Li negligibly low

Serial Interface ... type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC /1IB /1lIC
(programming socket BU)
Maximum values:

Uo= 861V
lo = 55 mA
P, =250 mwW

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:

ExiallC/IlC ExiallB/IlC
Co=0.61pF Co=4pF
Lo=9mH Lo =9 mH

resp.
only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:

U 16 V
l 25 mA
Pi 64 mw

Ci negligibly low
Li negligibly low

External position sensor ......................... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / 1lIC
(analog circuit board, pins p9, p10, p11)
Maximum values:

U= 861V
lo = 55 mA
P, =250 mwW

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:
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o hTarhnicrha R, |
Phy -Tect Bur

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

Exia lIC/1IIC ExialIB/IIIC

0= 0.61 pF Co=4 puF

Lo=9mH Lo =9 mH
Ci=730 nF
L =370 pH

Type 3730-45... und 3730-55...:

The permissible range of the ambient temperature for dust groupe IIIC is -55 °C ... 80 °C.

BUS-connection signal circuit .. ...Nominal signal: 24V DC

(Terminals 11/12) ‘...Rated voltage: 28V
Binary input 1.........cooviiiii Nominal signal: 6...30VDC
(Terminals 87/88) ...........cccceeiviiiiiiiiiis Rated voltage: 30V

Binary input 2
(Terminals 85/86)..

....only for connection to a passive floating
...contact circuit

Limit contact, inductive ...
(Terminals 41/42)

....Nominal signal: 8VDC,8mA
...Rated voltage: 16V

Forced deaeration....
(Terminals 81/82) ...

....Nominal signal: 6...24VDC
...Rated voltage: 28V

Changes against previous issue:

The changes concern the update of the applied standards, the electrical data, the adding of
another type notation for dust ignition protection by enclosure, the implementation of dust ignition
protection by Intrinsic Safety, the application of alternative gasket material of the enclosure and
alternative construction of the enclosure.

(16) Test Report PTB Ex17-25139

(17) Specific conditions of use
none
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Physikalisch-Technische Bund 1stalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

(18) Essential health and safety requirements

Met by compliance with the aforementioned standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, EC-type examination certificates which have
been issued according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive
2014/34/EU (April 20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with
Directive 2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such EC-type
examination certificates and new issues of such certificates may continue to hold the original
certificate number issued before April 20, 2016.

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, May 11, 2017
On behalf of PTB:

Dr.-Ing. F. Lienesch
Regierungsdirektor
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‘ Braunschweig und Berlin

=
-

(12)

Ph isch-Technische Bund 1

Nationales Metrologieinstitut

CONFORMITY STATEMENT

(Translation)

Equipment and Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

Test Certificate Number:

PTB 05 ATEX 2010 X Issue: 1
Product: Positioner type 3730-48... and 3730-58...
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: WeismdillerstraRe 3, 60314 Frankfurt, Germany

This product and any acceptable variation thereto are specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential test report PTB Ex 17-25140.

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-15:2010 EN 60079-31:2014

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to special
conditions for safe use specified in the schedule to this certificate.

This Conformity Statement relates only to the design and construction of the specified product in
accordance with Directive 2014/34/EU. Further requirements of this Directive apply to the manufacture and
supply of this product.

The marking of the product shall include the following:

@ I13G ExnAIICT6 Gec bzw. 113D Extc IlIC T80 °C Dc

Konformitatsbewert Sektor Explosionsschutz Braunschweig, June 22, 2017

On behalf of PTB;

D%n

Regierungsdirek
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Physikalisch-Tect he Bund 1stalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(13 SCHEDULE
(14) CONFORMITY STATEMENT PTB 05 ATEX 2010 X, Ausgabe: 1

(15) Description of the product
The positioners of types 3730-48... and 3730-58... are communication-capable, bus-powered
field devices which are used to assign a valve position to a control signal.

They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-flammable media are used as
pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the hazardous
area.

Thermal and electrical maximum values:

The permissible ambient temperature range for dust group IIIC is between -55 °C ... 80 °C.

For the relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient
temperature for gas group IIC reference is made to the following table:

Temperature class permissible ambient
temperature range

T6 -65°C...60 °C

T5 -66°C..70°C

T4 -66°C...80°C
BUS-connection signal circuit ................c.cenue. Nominal signal: 24V DC
(Terminals 11/12) Rated voltage: 28V
Binary input 1 ...Nominal signal: 6..30vDC
(Terminals 87/88) Rated voltage: 30V
Binary: input 2uscsvsmmirmmn it only for connection to a passive floating
(Terminals 85/86) contact circuit
Limit contact, inductive ...............c.ccoeeveeninnnn. Nominal signal: 8VDC,8mA
(Terminals 41/42) Rated voltage: 16V
Forced deaeration.............cccooeeiviieiiicciece, Nominal signal: 6...24VDC
(Terminals 81/82) Rated voltage: 28V

Sheet 2/3
C without sigi and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated

only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikalisch-Technische Bundesanstalt.
In case of dispute, the German text shall prevail.

Physikalisch-Te i * Bund 100 * 38116 Braunschweig * GERMANY

EB 8384-4 PT 15-15



Ph h-Technicche Rund,

y 1stalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 05 ATEX 2010 X, Issue: 1

Changes against previous issue:

The changes concern the update of the applied standards, the electrical data, the cancelation of
type of protection “nL”, the adding of dust ignition protection by enclosure, the application of
alternative gasket material of the enclosure and alternative construction of the enclosure.

(16) Testreport PTB Ex 17-25139

(17) Specific conditions of use

The program-interface intended for connection to the positioners of types 3730-48... and
3730-58... shall be installed outside of the hazardous area.

For type of protection “nA” applies:

If the program-interface adaptor is connected to a circuit of type of protection “nA” a fuse
according to IEC 60127-2/11, 250 V F or according to IEC 60127-2/VI, 250 V T with a nominal fuse
current of max. In < 40 mA shall be connected in series to the Vce-circuit. The fuse shall be
arranged outside of the hazardous area.

(18) Essential health and safety requirements
Met by compliance with the aforementioned harmonized standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, Conformity Statements which have been issued
according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive 2014/34/EU (April
20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with Directive
2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such Conformity
Statements and new issues of such certificates may continue to hold the original certificate
number issued before April 20, 2016.

Konformitatsbew i Braunschweig, June 22, 2017
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IECExX Certificate
of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

(for printed version)

Date:

Certificate No.: IECEx PTB 06.0054X Issue No: 1 Certificate history:
Issue No. 1 (2017-07-17)
Status: Current Issue No. 0 (2006-11-02)
Page 1 of 5
Date of Issue: 2017-07-17
Applicant: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Weismuellerstrasse 3
D-60314 Frankfurt am Main
Germany
Equipment: Bus-powered field U/p-Positioners types 3730-41..., 3730-51..., 3730-45..., 3730-55...,
3730-48... and 3730-58...
Optional accessory:
Type of Protection: General Requirements, Intrinsic Safety "i", by type of "n", dust ignition
protection by enclosure "t
Marking:
ExiallCT6..T4Gb and ExialllC T80 °C Db
or
Ex tb 11IC T80 °C Db
or
ExnAlICT6..T4 Gc and ExtclliC T80 °C D¢
Approved for issue on behalf of the IECEx Dr.-Ing. Frank Lienesch
Certification Body:
Position: Head of Department "Explosion Protection in Sensor Technology and
Instrumentation”
Signature:

L(é,jrljjy

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:

F T (PTB)
Bundesallee 100
38116 Braunschwelg
Germany Physhalich-Tediiche Bundesarsial

Braunschweig und Beriin

EB 8384-4 PT
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IECEX Certificate
of Conformity

Certificate No: IECExX PTB 06.0054X Issue No: 1
Date of Issue: 2017-07-17

Page 2 of 5
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Weismuellerstrasse 3
D-60314 Frankfurt am Main
Germany

Additional Manufacturing location(s):

This certificate is issued as verification that a sample(s), representative of production, was assessed and tested and found to comply with the
IEC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx Scheme
Rules, IECEx 02 and Operational Documents as amended.

STANDARDS:

The electrical apparatus and any acceptable variations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was found
to comply with the following standards:

1IEC 60079-0: 2011 Explosive atmospheres - Part 0: General requirements
Edition:6.0
IEC 60079-11 : 2011 Explosive atmospheres - Part 11: Equipment protection by intrinsic safety "i*
Edition:6.0
IEC 60079-15 : 2010 Explosive atmospheres - Part 15: Equipment protection by type of protection "n"
Edition:4
IEC 60079-31 : 2013 Explosive atmospheres - Part 31: Equipment dust ignition protection by enclosure "t"
Edition:2
This Certificate does not indicate i with ical safety and quir other than those expressly included in the
Standards listed above.
TEST & ASSESSMENT REPORTS:
A (s) of the if listed has met the ination and test requit as recorded in
Test Report:
DE/PTB/EXTR06.0086/00 DE/PTB/EXTR06.0086/01

Quality Assessment Report:
DE/TUN/QAR06.0011/06

15-18 EB 8384-4 PT



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 06.0054X Issue No: 1

Date of Issue: 2017-07-17 Page3of 5
Schedule

EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

The positioners type 3730-41..., 3730-51..., 3730-45... and 3730-55... are communication-capable, bus-powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. The bus inte connection (bus-coupling) can be performed according to the
FISCO-concept for both specifications, Profibus PA and Foundation' "' Fieldbus . They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the
hazardous area.

The positioners type 3730-48... and 3730-58... are communication-capable, bus-powered field devices which are used to assign a
valve position to a control signal.They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-flammable media are used as
pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the hazardous area.

For further information see annexe.

SPECIFIC CONDITIONS OF USE: YES as shown below:

The program-interface intended for connection to the positioners of types 3730-48... and 3730-58... shall be installed outside of the
hazardous area.

For type of protection “nA” applies:

If the program-interface adaptor is connected to a circuit of type of protection “nA” a fuse according to IEC 60127-2/Il, 250 V F or
according to IEC 60127-2/VI, 250 V T with a nominal fuse current of max, I\ £ 40 mA shall be connected in series to the Vee-circuit.
The fuse shall be arranged outside of the hazardous area.

EB 8384-4 PT 15-19



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 06.0054X
Date of Issue: 2017-07-17

DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for issues 1 and above):

Issue No: 1

Page 4 of 5

The changes concern the update of the applied standards, the electrical data, the adding of dust ignition protection by enclosure, the
adding of dust ignition protection by Intrinsic Safety, the adding of Equipment protection by type of protection "nA”, the adding of new

types and the inner construction.

15-20
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IECEXx Certificate
- of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 06.0054X
Date of Issue: 2017-07-17
Additional information:

for further information see annex

Annex:

Annex IECEx PTB 06.0054X-01.pdf

Issue No: 1

Page 5 of 5
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IECEX Attachment to Certificate
B B IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

Applicant's name................ccoe.o....... SAMSON AG Mess und-Regeltechnik
Address Weismdllerstrasse 3; 60314 Frankfurt, Germany

Modelltype reference . Types 3730-41..., 3730-51..., 3730-45..., 3730-55...,
3730-48... and 3730-58...

Thermal and electrical maximum values

Type 3730-41 and 3730-51:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class F;gmzz?{ﬁ:?;?:g‘
T6 -55°C...60°C
IIc T5 -656°C...70°C
T4 -65°C ... 80 °C
lnc not applicable -55°C ... 80°C

For relationship between temperature class, permissible ranges of the ambient
temperature, maximum short-circuit currents and maximum power for analyzing units
with limit contacts (terminals 41/42), reference is made to the following table:

Temperature class F;:g:::f;ﬂler: ?;lr)ggt lo/Po
T6 -55°C ... 45 °C
T5 -55°C ... 60 °C 52 mA /169 mW
T4 -65°C... 75°C
T6 -55°C... 60 °C -
T5 -55°C...80°C 25mA /64 mW
T4 -55°C..80°C
BUS-connection-signal circuit ...............c.c.... type of protection Intrinsic Safety Exia IIC /1IB/IIC
(terminals 11/12) only for conne_cttion to a certified intrinsically safe
circuil

For relationship between type of protection and
electrical data, reference is made to the following
table:

Physikalisch-Technische Bund It (PTB) Page 1 of 5
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany

Telophone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605
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Attachment to Certificate

IEC [@J
e B IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

Maximum values:

Limit contact, inductive..............iccieinicnnnae
(terminals 41/42)

Forced deaeration .........cuvsnsnmsnsanm:
(terminals 81/82)

Binaryiinputilsesss s it uiiiiis g
(terminals 87/88)

Physikalisch-Technische B; (PTB)
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605

FISCO power sup- FIELDBUS power supply
ply general
ExiallC/1IB/1IC ExiallC/llIC ExiallB/llIC
Ui=17,5VvDC Ui=24VDC Ui=24VDC
li =380 mA li =360 mA li = 380 mA
Pi=532W Pi=1,04 W Pi=258W
Ci=5nF
Li=10 pH

type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / llIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 16 V

i = 52 mA
Pi =169 mwW
Ci= 60 nF

Li =100 pH
resp.

U= 16 V

i = 25 mA
Pi= 64 mW
Ci= 60 nF

Li = 100 pH

type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC / IlIC
only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 28 V

i =115 mA
Ci= 53 nF
Li negligibly low

type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC / IlIC
for connection to an active contact circuit
Maximum values:

U= 3 V

li =100 mA

Ci negligibly low

Li negligibly low

Page 2 of 5
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)ECEX

Attachment to Certificate
IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

nc
(terminals 85/86)

Serial Interface ...
ne

BIDaryAnPUb sy, o i s wvsaissiavss

(programming socket BU)

type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC /1B /

only for connection to a passive floating contact

circuit

Maximum values:

Uo= 588 V
lo = 1 mA
Po= 72 mW

For relationship between explosion group and

permissible external capacitances and

inductances, reference is made to the following

table:
Exia lIC/IlIC ExiallB/IIC
Co=2pF Co=16 pF
Lo= 10 mH Lo=1H

Ci negligibly low

Li negligibly low

Maximum values:

Uo= 861 V
lo = 55 mA
Po = 250 mw

For relationship between type of protection and

.. type of protection Intrinsic Safety ExiallC /1B /

permissible external capacitances and

inductances, reference is made to the following

table:
ExiallC/llIC ExiallB/IIIC
Co=0.61pF Co=4 pF
Lo=9 mH Lo =9 mH
resp.

only for connection to a certified intrinsically safe

circuit
Maximum values:

U= 16 V
i = 26 mA
Pi= 64 mw
Physikalisch-Technische Bund It (PTB) Page 3 of 5
Bundesalkee 100, 38116 Eraunschwelg Gcrmany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, G
Telphone 149 531 592.0,Teloax +49 591 $92.3605
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

Ci negligibly low
Li negligibly low

External position Sensor ..............ccceveeeiinnns type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / llIC
(analog circuit board, pins p9, p10, p11)
Maximum values:

Uo= 861V
lo = 55 mA
Po = 250 mw

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and
inductances, reference is made to the following

table:

ExiallC/lIC ExiallB/IlC
Co=061pF Co=4uF
Lo=9mH Lo =9 mH

Ci =730 nF
Li =370 pH

Type 3730-45... und 3730-55...:

The permissible range of the ambient temperature for dust groupe I1IC is -55 °C ... 80 °C.

BUS-connection signal circuit ....Nominal signal: 24V DC
(Terminals 11/12) ....Rated voltage: 28V

Binary input 1. Nominal signal: 6..30VDC
(Terminals 87/8 ....Rated voltage: 30V

Binary input 2 ... ....only for connection to a passive floating
(Terminals 85/86) .. ....contact circuit

Limit contact, inductive. ....Nominal signal: 8VDC, 8mA
(Terminals 41/42) ... ....Rated voltage: 16V

Forced deaeration . Nominal signal: 6..24VDC
(Terminals 81/82) . ....Rated voltage: 28V

3730-48... and 3730-58...:
The permissible ambient temperature range for dust group IlIC is between -55 °C ... 80 °C.

For the relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient tempera-
ture for gas group IIC reference is made to the following table:

Fhy

B (PTB) Page 4 of 5

Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany
Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605
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ll EC\ [ECEx Attachment to Certificate
lremmta il (e n IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1
Temperature class permissible ambient temperature range
T6 -55°C...60°C
T5 -55°C..70°C
T4 -55°C ... 80°C
BUS-connection signal Circuit ................cccococviunnnn. Nominal signal: 24V DC
(Terminals 11/12) Rated voltage: 28V
Binary input 1. Nominal signal: 6..30VDC
(Terminals 87/88) Rated voltage: 30V
BINAYINPUE: 2........ooonievsiniveinmismemasesissersrsmsvesssrsnd only for connection to a passive floating
(Terminals 85/86) contact circuit
Limit contact, inductive ..........cccccovvirniciricinnns Nominal signal: 8V DC, 8mA
(Terminals 41/42) Rated voltage: 16V
Forced deaeration . Nominal signal: 6...24VDC
(Terminals 81/82) Rated voltage: 28V
Physikalisch-Technische Bund (PTB) Page 5 of 5
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany
Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605
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Addendum Page 1

Installation Manual for apparatus certified by CSA for use in hazardous locations.

Communication is optionally either according to the FOUNDATI oN™ Fieldous Specification or
according to PROFIBUS PA in compliance FISCO-Concept

The FISCO Concept allows interconnection of intrinsically safe apparatus to associated apparatus not specifically examined in
such combination. The criteria for interconnection is that the voltage (V max) the current (Imax) and the power (Pmax) which
intrinsically safe apparatus can receive and remain intrinsically safe, considering faults, must be equal or greater than the voltage
(Voc) the current (Isc) and the power (Po) levels which can be delivered by the associated apparatus, considering faults and
applicable factors. In addition, the maximum unprotected capacitance (Ci) and inductance (L i) of each apparatus (other than the
termination) connected to the fieldbus must be less than or equal to 5 nF and 10 pH respectively.

In each segment only one active device, normally the associated apparatus, is allowed to provide the necessary energy for the
fieldbus system T he allowed voltage (Voc) of the associated apparatus is limited to the range of

14V DC. to 24V DC. All other equipment connected to the bus cable has to be passive, meaning that they are not allowed to
provide energy to the system, except to a leakage current of 50mA for each connected device. Separately powered equipment

needs a galvanic isolation to assure that the intrinsically safe fieldbus circuit remains passive.

The cable used to interconnect the devices need to have the parameters in the following range:

Loop resistance R': 15 ... 150 Ohm/km
Inductance per unit length L": 04.. 1 mH/Am
Capacitance per unit length C': 80...200 nF/km

C’' =C' line/line + 0,5 C' line/screen, if both lines are floating or, C' = C” line/line + C'line/screen, if the screen is
connected to one line

Length of spur cable: <30m
Length of trunk cable: < 1km

At each end of the trunk cable an approved infallible line termination with the following parameters is suitable:
R =90... 100 Ohm C=0.. 22 pF

One of the allowed terminations might already be integrated in the associated apparatus.

The number of passive devices connected to the bus segment is not limited due to I.S. reasons. If the above rules are respected,
the inductance and capacitance of the cable will not impair the intrinsic safety of the installation.

Notes:

1. Approved associated apparatus must be installed in accordance with manufacturer instructions

2. Approved associated apparatus must meet the following requirements:
Voc <V max, Isc <Imax, Po <Pmax

3. The maximum non-hazardous area voltage must not exceed 250 V.

4. The installation must be in accordance with the Canadian Electrical code Part 1.

5. Each set of wires must be provided with grounded shield. The shield must extend as close to the terminal(s) as possible
and it must be grounded shield at|. S. Barrier ground.

6. Caution: Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding.

7. Warning: Substitution of components may impair intrinsic safety. PE =1. S. Ground

8. The polarity for connecting 11 and 12 is of no importance due to an internal rectifier.

9. FISCO concept applies to fieldbus / circuit only.

10. Entity parameters apply to circuit 2, 3 and 4 and further required to meet the following conditions:
Co=C;+Ccable Lo=Li + Lcable
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Intrinsically safe if installed as specified in manufacturer’s installation manual.

CSA- certified for hazardous locations
ExiallCT6

Type 4 Enclosure

Class |, Division 1, Groups A, B, C and D; Class |1, Division 1, Groups E, F + G; Class Il1.

Serial interface, for connection
to CSA certified intrinsically
safe circuit

CSA-certified associated
apparatus suitable

Fieldbus

for Profibus PA or FOUNDATION FF
FIELDBUS

81+ Forced venting fungtion

Positioners

87+ Binary contact 1

M odel 3730-43/3730-53

circuit4

Binary contact 2
circuit 5

I External position sensor

(optionally)

supply barrier

levaluation barrier

supply barrier

evaluation barrier

CSA-certified
intrinsically safe
apparatus suitable
for FIELDBUS

Hazardous

<

L ocation

CSA-certified
intrinsically safe
apparatus suitable
for FIELDBUS

CSA-certified
termination with
R =90...100Q,
C=0...22uF

L]

* 1.5.Ground

CSA- certified barrier

Safe

L ocation

Installation shall be in accordance with the C.E.C. Part 1

15-28
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Table 1: Intrinsic Safety Parameters

Addendum Page 3

Fieldbus Limit- Forced Binary- input Serial-Interface
switches venting-
Foundation Profibus inductive function 1 2 Active | Passive
Circuit No. 1 1 2 3 4 5 6 6
Terminal 1/12 11/12
No. (EC 1148-2) | (EC 1148-2) | 41/%2 81/82 | 87/87 | 85/86 plug
Groups 1c ‘ 1B 1c ‘ 1B # # #H # ## #i#
V max 28 28
V] 24 17,5 16 30 30 #it# ### 16
Uo or Voc 5,88V 8,61V #i#
I max 25 115 115
[mA] 360 380 380 52 100 100 #it# #i## 25
loor Isc TmA 55mA #H#
P max 64mW 250 64
W] 1,04 2,58 532 169mW ## ## 7,2mwW mw mwW
Ci[nF] 60 53 0 ### ### 0
Coor Ca 2uF 0,61pF #i#t#
LifuH] 100 0 ‘ 0 Hit# ### 0
LoorLa 10mH 9mH #HiH

Notes:

Binary- input 1:
Binary- input 2:

For connection of an active signal circuit

passive pressure switch for leakage monitoring

Voc < Vmax, I5C <lmax, Po <Pmax
Coor Ca=2Ci+CcableandLoor La =Li+ L cable

1. Entity parameters must meet the following requirements:

2. Install in accordance with the Canadian Electrical Code Part |

3. Cable entry M 20 x1,5 or metal conduit acc. to dwg. No. 1050-0540

* Circuit 3 can be connected to a CSA Certified zener barrier that is rated as follows:
- Supply channel (connect to Terminal 81): Voc <28V max. and Rmin = 245 Q
- Return channel (connect to Terminal 82): <28V max with diodes Return (zero current)

** Circuit 4 can be connected to a CSA Certified zener barrier that is rated as follows:
- Supply channel (connect to Terminal 87): Voc < 30V and Rmin = 300 Q
- Return channel (connect to Terminal 88): V oc < 30V max with diodes Return (zero current)

For connection of an passive contact circuit directly on the control valve, e.g.

EB 8384-4 PT
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Table2: CSA - certified barrier parameters of circuit 4

Addendum Page 4

Supply barrier

Evaluation barrier

Barrier

Voc R min Voc R min
circuit 3 <28V >245Q <28V Diode
circuit 4 <30V >300Q <30V Diode

The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table 3 below:

Table3:

Temperature class

Permissble ambient
temperature range

T6 +60°C
T5 -40°C <T, <+70°C
T4 +80°C
Table 4: Energy-L imited (Non- I ncendive) Parameters
. . ) L imit- Forced .
F oundation Fieldbus or Profibus PA SW;:LES v;r:tcing Binary-
(Non incendive E quipment) (inductive) | function | 'MPUt?

&
&
o~
5
Q
g
Terminal 11712 (IEC 1148-2) 41/42 | 81/82 | 87/88 | =
©
f=4
Groups A,BandlIC C,DandlIB #/4 #/4# #/H# §
c
S
. 28V 28V g
u.[erDva]ax 20v | 2av | 30v [32v | 20v |24v |30v [32v | 20v 30V 30V &
[
32v 32v B2
) 115mA | 115mA | &~
"F’r;;\"]‘“ 464 | 261 | 152 | 130 1'L17 650 | 379 | 324 gg:ﬁ toomA | 100mA | g
90mA 90mA 5
ke
=
Pior Pmax 64mwW g
i 232|156 | 114 1,14 | 588 | 389|385 (277 | ot 4 # 3
5
i 2nF 30 53 0 2
=
%
Li 10uH 100 0 0 s
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CSA certified for hazardous locations:

ExnAII T6/ExnL IICT6

Addendum Page 5

Class |, Div. 2; Groups A, B, C, D; Class |1, Div. 2 Groups E, F + G; Class |11

Type 4 Enclosure

Serial interface,
CSA certified

1 CSA-certified associated
apparatus suitable
for Profibus PA or FOUNDATION FF
FIELDBUS

NN
Isolating amplifier 1 or 2

M odel 3730-43/3730-53
Positioners

Binary contact 2
circuit 5

Terminal No.

E xternal position sensor
(optionally)

e.g. transmitter relay

UNSPECIFIED APPARATUS

CSA-certified
apparatus suitable
for FIELDBUS

Hazardous

<

L ocation

CSA-certified
apparatus suitable
for FIELDBUS

CSA-certified
termination with
R =90...100Q,
C=0...22uF

_,__|:|_

| GROUND

Safe

L ocation

Division 2 wiring method must be in accordance to
the Canadian E lectrical Code Part 1

I
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Installation drawing Control Relay KHA5-OTI1/Ex2, KHA6-OTI/Ex1 or
KHAG6-OTI/Ex2 with Model SJ-b-N Proximity Sensors

HAZARDOUS SAFE

< LOCATION > < LOCATION >

intrinsically output

1+ 12+
to sensor or contact
87+ L 2+ 11+
to intrinsically channel 1
Sate output
ré‘_) . a8 Sate outpu 3 10-
% wn to one common .
[NGY line possible Switch-Isolators
«m @ TypeKHAS5 - OTI/Ex2
2 7 intrinsically output or KHAG - OTIEx.
S &5 41+ Proximity sensor Y outpu 4+ 9+
=
42- software limit switch to sensor or contact 5+ 8+
terminal No. channel 2 6 .

Model designation code Type K Hab — cE xde

F)fternal a=Supply Voltage type A or D
position sensor a=AC, d=DC
b= Supply L evel

2=24V DC£15%; 5=120V AC +10%-15%;
6=230V AC+10%-15%;
c=Output type RTA/ RW1/; SS1/; 552/ RS1/;
SR/; ST-or SOT
d=Number of channels 1 or 2
e=Power rail designation, P, 2S.P or GS.P
(includes Model K HD2-EB-PB Power Feed Module) or

Blank
The total series inductance and shunt capacitance of shield wiring shall maximum capacitance of each inductive sensor 30nF
be restricted to the following maximum values maximum inductance of each inductive sensor 100uH
System parameters
ControlReay | Groups | L C Voc | Isc | Vmax | Rmin
Terminal No. [mH] | [WFD | [V] | [mAl | (V] | [0]
143 2.3 A+B 192 2,66 T ? ?
4-6; 5-6
C+E 671 7.9 10,5 13 105 811
D,F,G 1000 21,3 * ¢ ¢ ¢

Division 2 wiring method shall be in accordance to the
Canadian Electrical Code Part 1.
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Addendum Page 7

Installation Manual for apparatus approved by FM for use in hazardous locations.

Communication is optionally either according to the FOUNDATI oN™ Fieldous Specification or
according to PROFIBUS PA in compliance FISCO-Concept

The FISCO Concept allows interconnection of intrinsically safe apparatus to associated apparatus not specifically examined in
such combination. The criteria for interconnection is that the voltage (V max/Ui) the current (Imax/i) and the power (Pi) which
intrinsically safe apparatus can receive and remain intrinsically safe, considering faults, must be equal or greater than the voltage
(Voc/Uo) the current (1sc/l10) and the power (Po) levels which can be delivered by the associated apparatus, considering faults
and applicable factors. In addition, the maximum unprotected capacitance (Ci) and inductance (Li) of each apparatus (other than
the termination) connected to the fieldbus must be less than or equal to 5 nF and 10 pH respectively.

In each segment only one active device, normally the associated apparatus, is allowed to provide the necessary energy for the
fieldbus system The allowed voltage (Voc /Uo) of the associated apparatus is limited to the range of 14V DC. to 24V DC. All
other equipment connected to the bus cable has to be passive, meaning that they are not allowed to provide energy to the system,
except to a leakage current of 50mA for each connected device. Separately powered equipment needs a galvanic isolation to

assure that the intrinsically safe fieldbus circuit remains passive.

The cable used to interconnect the devices need to have the parameters in the following range:

Loop resistance R': 15 ... 150 Ohm/km
Inductance per unit length L": 04.. 1 mH/km
Capacitance per unit length C': 80...200 nF/km

C' =C' linefline + 0,5 C' line/screen, if both lines are floating or, C' = C” line/line + C'line/screen, if the screen is
connected to one line

Length of spur cable: <30m
Length of trunk cable: < 1km

At each end of the trunk cable an approved infallible line termination with the following parameters is suitable:
R =90... 100 Ohm C=0.. 22 uF

One of the allowed terminations might already be integrated in the associated apparatus.

The number of passive devices connected to the bus segment is not limited due to I.S. reasons. If the above rules are respected,
the inductance and capacitance of the cable will not impair the intrinsic safety of the installation.

Notes:
1. Approved associated apparatus must be installed in accordance with manufacturer instructions
2. Approved associated apparatus must meet the following requirements:
Uoor Voc < Ui or Vmax, loor Isc <li or Imax, Po < Pi or Pmax
3. The maximum non-hazardous area voltage must not exceed 250 V..

4. The installation must be in accordance with the National Electrical Code ANSI/NFPA 70 and
ANSI/ISA RP 12.06.01

5. Each set of wires must be provided with grounded shield. The shield must extend as close to the terminal(s) as possible
and it must be grounded shield at|. S. Barrier ground.

Caution: Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding.
Warning: Substitution of components may impair intrinsic safety. PE =1. S. Ground

The polarity for connecting 11 and 12 is of no importance due to an internal rectifier.

v ® N o

FISCO concept applies to fieldbus / circuit only.
10. Entity parameters apply to circuit 2, 3 and 4 and further required to meet the following conditions:
Co=Ci+Ccable; Lo>Li + Lcable
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Addendum Page 8

Intrinsically safe if installed as specified in manufacturer’s installation manual.
FM- approved for hazardous locations
Class|, Zone 0 AExiallIC Té6:

Class |, Il, 111 Div. 1, Groups A, B,C,D, E,F +G. Field enclosure NEMA 4X
o ) 1 FM-approved associated
Serial interface, for connection apparatus suitable

to FM approved intrinsically

for Profibus PA or FOUNDATION FF

safe circuit FIELDBUS
1 Fieldbus
- Isolating amplifier 1 or 2
Channels FM-approved
circuit 1

87+ Binary contact 1

M odel 3730-43/3730-53
Positioners

88- circuit4

Binary contact 2
circuit5
Terminal No.

levaluation barrier

supply barrier

E xter nal position sensor
(optionally)

evaluation barrier

5 1.5.Ground

FM-approved barrier

FM-approved
intrinsically safe
apparatus suitable
for FIELDBUS

Hazardous Safe

A
\ 4

L ocation L ocation

FM-approved
intrinsically safe
apparatus suitable
for FIELDBUS

Theinstallation must be in accordance with the National E lectrica
Code ANSI/NFPA 70 and ANSI/ISA RP 12.06.01

FM-approved
termination with
R =90...100Q,
C=0...22uF

L]
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Table 1: Maximum values

Uo<Uior Vmax, lo<lior Imax, Po <Pior Pmax
Coor Ca=2Ci+CcableandLoor La =Li+Lcable

2. The installation must be in accordance with the National Electrical Code
ANSI/NFPA 70 and ANSI/ISA RP 12.06.01

3. Cable entry M 20 x1,5 or metal conduit acc. to dwg. No. 1050-0540

Fieldbus L imit- Forced Binary- input |Serial-Interface
switches venting-
Foundation Profibus inductive function 1 2 active | passive
Circuit No. ] T 2 3 2 5 6 6
Te'f\:‘(‘)'"a' 1712 1712 41742 81/82 | 87/88 | 85/86 plug
A, B c,D A,B,C,D
Groups e 1B 11C /11B #14# #/# #4# #14# #4# #14#
Uior Vmax Voc Voc V max
V] 24 17,5 16 28 30 5,88 861 %
lior I max Isc Isc I max
[mA] 360 380 380 25 115 100 1 55 25
Pior Pmax 64 250 64
(W] 1,04 2,58 532 mw ## ## 7,2mwW mw mw
Ci[nF] 5 60 53 0 2uF | 0,61uF 0
Li[puH] 10 100 0 0 10mH | 9mH 0
Binary-input 1: For connection of an active signal circuit
Binary- input 2: For connection of an passive contact circuit directly on the control valve, e.g.
passive pressure switch for leakage monitoring
Notes:
1. Entity parameters must meet the following requirements:

EB 8384-4 PT
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Table 2: FM - approved barrier parameters of circuit 4

Addendum Page 10

Supply barrier E valuation barrier
Barrier
Voc R min loc P max Voc R min
circuit 3 <28V 22450 <115mA ## <28V Diode
circuit 4 <30V 23000 <100mA ## <30V Diode
The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table 3 below:
Table 3:
Permissble ambient
Temperature class
temperature range
T6 +60°C
T5 -40°C <T, <+70°C
T4 +80°C
Table 4:
. . . Limit- Forced .
Foundation Fieldbus or Profibus PA swlitclhes venting Binary- ;
(Non incendive Field wiring) (inductive) | function Input 1 ,E‘
g
Terminal 11/12 41/42 81/82 87/88 E
o
e}
Groups A,BandlIC C,DandlIB #/4 #/4 #14 5
¥
©
Uior V max T -
20V | 24V | 30V | 32V | 20V | 24V | 30V | 32V 20V 30V 30V S o
[VDC] )
e
Sy
lior | max T w
464 | 261 | 152 | 130 | 1,117 | 650 | 379 | 324 25mA 100mA 100mA w
[mA] A <]
L
Pior P g
|CErW]max 232|156 | 1,14 | 1,14 | 588 | 3,89 |3,85|277 64mW ## ## _2
£
E
Ci 5nF 60 53 0 €
3
Li 10pH 100 0 0 =
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FM approved for hazardous locations:
ExnA Il T6 ExnL IIC T6Zone 2.
Class|, 11, Div. 2 Groups A, B, C, D, E+F.

Serial interface,
FM-approved

Addendum Page 11

Field enclosure NEMA 4X

l FM-approved associated
apparatus suitable

for Profibus PA or FOUNDATION FF
FIELDBUS

I solating amplifier 1 or 2
channels

M odel 3730-43/3730-53
Positioners

Binary contact 2
circuit 5

E xternal position sensor
(optionally)

e.g. transmitter relay

UNSPECIFIED APPARATUS

ff——

FM-approved
apparatus suitable
for FIELDBUS

Hazardous

< >

L ocation

FM-approved
apparatus suitable
for FIELDBUS

FM-approved
termination with
R =90...100Q,
C=0...22uF

_,__:'_

I

L]

[ — )
E

GROUND

I

Safe
< >

L ocation

Theinstallation must be in accordance with the National E lectrical
Code ANSI/NFPA 70 and ANSI/ISA RP 12.06.01

EB 8384-4 PT
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HAZARDOUS

Addendum Page 12

Installation drawing Control Relay KHA5-OTI1/Ex2, KHA6-OTI/Ex1 or
KHAG-OTI/Ex2 with Model SJ-b-N Proximity Sensor

SAFE

B
< > >
LOCATION LOCATION
ExnA Il T6; ExnL IICT6Zone2.
Class |, I, Div. 2 Groups A, B, C, D, E+F. o
intrinsically output
1+ 12+
to sensor or contact
87+ tointrinsically 2+ T+
channel 1
88- safe output 3 10-

41+ Proximity sensor

Model 3730-43
or 3730-53

to one common
line possible

intrinsically output

Switch-Isolators
Type KHAS5 - OTI/Ex2
or KHA6 - OTI/Ex1

42- software limit switch

terminal No.

E xter nal position sensor
(optionally)

maximum capacitance of each inductive sensor 30nF
maximum inductance of each inductive sensor 100pH

Each pair of |.S. wires must be protected by a shield that is grounded at the .S. Ground. T he shield must be extend as close

4+ 9+

to sensor or contact @ 84
channel 2

6- 7-

Model designation code Type K Hab - cE xde

a=Supply Voltage type A or D
a=AC, d=DC

b= Supply L evel
2=24V DC#15%; 5=120V AC +10%-15%;
6=230V AC+10%-15%;

c=Output typeRTA/; RW1/; SS1/; 552/, RS1/;

SR/ ST-or SOT
d=Number of channels 1 or 2

e=Power rail designation, P, 25.P or GS.P
(includes Model KHD2-EB-PB Power Feed
Module) or Blank

to the terminals as possible installation shall be in accordance with the National
Electrical Code ANSI/NFPA 70 and ANSI/ZISA RP 12.06.01.

The total series inductance and shunt capacitance of shield wiring shall be restricted to the following maximum values

System parameters

Control Relay Groups L C Voc Isc Vmax | Rmin
Terminal No. [mH ] [WF] [v] [mA] (vl [Ql
Q5 811
1323 A+B 192 2,66 T
4-6; 5-6
C+E 671 7.9 10,5 13
D,F,G | 1000 | 213 ¢ ¢ ¢
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26.03.2018. Awra anamma cocrosims nponspogcroa Ne 0730-ACIT or 11.02.2020. Texuitieckoli LokyMenTaLHn lm'(\'roml‘rcnw 1l
coracko sinety 6 npunoxkenns (Gnank No 0725087). Cxema ceprudukauni e,

i

i el
| AQUOAHHTEALHAS MHOOPMAIIVLS ; B 52
% "UTaHDapTEl i HHBIE HOPMATHBHBIC JOKYMEHTSI, MPUMEHACMbIE NPH MOATREPICACHMN COOTRCTCTIHN, NPHBCACHE Ha ancte 7,

| npunoxenns (Gnank Ne 0725088). Yenosus xpanenns: ot muuye 60 °C no nmoe 60 °C, Cpok xpuiienus — 24 meenua, Cpok
cnynGul (roanocTn) = 15 ner. |

% CPOK AECTBHA C...
| BRAIOYHTEABHO

Mapen Muxann Buicpueuis IS
5 C 17X Eeo e

Pyxopoauzean (
AIIO) OPrana Mo cepTH

ics AHTOH AHIpEeBiH

P
(oxcneprnr (axcneprnr-aypsropnr))
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Y

RSWHCKHIZIKOHOMM

TIPHAOYKEHIE i

K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHA N¢ EADC _RU C-DE.HA65.8.00510/20
Cepus RU - Ne 0725082

1. Onmcmume KONCTPYKIMK 1 CPEAcTs 06CCICHCHHS BIPLIBOIAMINT b
D/eKTPOIHEBMETIMCCKHE NTOIHLUMOHEpL! THMos 3730-21, 3730-41, 3730-51, 3767-1, 3725-113, 3731-321, 3731-521, |
3731-324, 3731-524, 47631 npeauninavenn s npeobpasonalis HICKTPUYCCKOrO BXOJHOIO CHIHAAA B MPONOPILHO= S
HAALHLI IHEDMATHYCCKMIT BLIXOAHON CHIHAM H/BLILRUH TOKOBOrO HIH UH(POROTO CHIHAR KOUTPOAN nonowelus kia- L
11aHA, |
DACKTPOMNEHMATHICCKHE HO3MUHANCPE! BBITONREHL! B KOPMYCAX ¢ KPBIILKAMH MPAMOYTonnHON dapMi, HaroTomieHibx |1 1
13 AIOMHHHEBOTD CIUIABA ¢ COUCPKAHMEM MAMHHA MeHee 7,5 % nan nanetmacckl (nomkapGonur i nosudrranami ). gl
BHYTpH KOpITYcOB pacnofoKeHbl dAeKTponHeBMaTHcckuli npeoGpuioniTens, SNCKTPOHHBIC CXCMbl YNPABICHUA Ha
MAATAX, NEMEHTE N7 MOAKAIOHEHHA: DACKTPHUCCKHR M NHEBMUTHUCCKnX Auuil, Ha onvoli Gokopolt cTopone nopepx-
HOCTH KOPIyea YCTAHOBAEHE! KAGENLHRE BROALI, YIAOTHEH HLIE PEIHIOBLIMI KOABLAMM, Ha Apyroft — guTuHrn nienma-
TiecKoft cicTemer. Ha Kopryce HMeoTEs Ju3eMstioum i siicnm 1 TabiimiiKa ¢ MapkipoBKoft. el
B noamumnonepax sl Exio/Exic 1e ITHLIC IEMEHTEL (PEINCTOPRI, CTAGHANTPONN, IMO/ILY) BWINTLL KOM- | ">
nayngaom T Wepuran VU-4453/41 HE HV, auGo tuna Wepuran VU-4457/41/61 HE, 6o cuiukoHOBBIM repMeTHKOM 5, |
ruma RTV-E602,
BaphinosuunieniocTs ekt THUECKHNX MO3HLIOHEPOD OGECMEUNNUCTES NIPLIBOIAWMTON BUAQ «B3PBIBOHE- 1
nponuuacman oGonouka dn no FOCT 1EC §0079-1-201 1, aspwsosamproli iy «e» 1o FOCT P MDK 60079-7-2012, g
JAUHTON BHAA (HCKPOGEIONACHAA ICKTPUHECKAR LeMh YPORHA «iny na FOCT 31610.11-2014 (IEC 60079-11:2011), |
«Iawnroit o6onoukoft » o TOCT P MK 60079-31-2010 # BLINONHEHHEM HX KOHCTPYKUMH B COOTBETCTRHN € TpeGo-
sarnavu ['OCT 31610.0-2014 (IEC 60079-0:2011).
2. ChocuHafibHBIC YCTOBHSA Nf (eenm v mapruip BIPLIBOIUIHTRI YKAIRN 318K «X»)
2,1, Morra, 3KCIUYATALIIO, TEXHIMECKoe 06CayRHALIING HICKTPONHCUMATHUCCKIX NO3HLHOHEPOB NPOBOANTY 1
COOTBETCTBIH C YKAZAHHAMM MPOHIBOANTENA N0 CrO TCXITHUCCKOA JOKYMEHTALHM,
2.2, Coeaunerne no3uimonepon wenomienna Ex ia ¢ annuparypoii, pacrosioxeHHoll BHE BIPLIBOONACHOI 3011,
JOMHO  OCyLIecTRIneTCs  Mepes | Gaphepnl - UCKPOIAIINTEI, - HMEIOMINE  CEPTHHIKAT COOTHETCTHM Ul
nojNoue s yerporiers, HXCAl BO BIpPL 1BIX 0HAX NOMEUIEIHA 1 HUPYKILIX YCTUHOBOK, rae 3
BO3MOKHO  06pazoBaHie - BIpLIBOONAcHON rajonolt| cmeck kateropus  11C,  BXOAHBIC M BEIXOAHBIE I
HCKPOGEIONACHEIC  TAPAMETPHI MOIHIHONCPON € YHCTOM HAPUMCTPOB  COCAMHUTENIBHATO KaGENa AOMIKHI |
COOTRETCTROBUTL MIEKTPHYECKHM NUPAMETPUM, YRAZAHHLIM Ha Gaphepe GeonacHoCTH. |
2.3, Tlosmwonepw Tunon 3731-321 ' 3731-521 ncnonnenus Ex d/Exde momkuet okcrnyatuponarhen ¢

CCPTHNUMPONANILIMI KAGCALILIMI BBOAAMU 1 3rJIYLIKAMH, KOTOPbIC OGECTIEMHRAIOT HeoGXOMMMBIE nuaA n 1|
YPONEHL, DPLILOIALINTLL M CTeneHL 3ainTel 0Go0UKH; JANPeUaeTe  HENoArIonaTh KaGeavniie noogu w [
3ariyww ki o6WEnpOMBIILIEHHONO HCTIOTHEHNS.
2.4. llpn nossiweHiy TemaepaTypul Goace 70°C Ha nxone wabens HOMKIL HElOLIOBATLCA TepMOcTOlKkHe < |
COCMMHUTENLHLIE KaGenH, e
2.5. Hencnosusyembic oTbeperhs 1o KiGEIbHBIC BEOBI HEOGXOMHMO 3AKPBIRATE JACTYIIKAMH. 5

2.6, Tlpn npHeoeaHHEHIH TIO3MUHOHEPOB THIOB 3731-321 1 3731-521 k cucTeme TpyGONpOBOAOL AOIKHEL
1ICN0IB30BATECA YIUTOTHAIOUIHE 31EMEHTRI 1A KOPYCE CAMHX NOBHINOICPON.

2.7. Tlonnumonepnl chejtyeT BCTPRRBNTL B JOKLALIYIO CHCTEMY YPABHIDAHUA NOTCHUMANOB BO BIpLIBOONAcHOl
30HE, e

2.8. Ilpoxnamka coefHnTeAbHBIX  KaGenefl  nozuumonepon  THnos 3731:321 1 3731-521 jomacna Guirn
OCYLICCTBIIEHN C YIETOM 3RLUNTH OT MEXAHHYECKHX noppeicaennit. i

2.9, 3anpeineTes JKCIAYATILMA NOIHIIHOHEPOB ¢ MEXRITHUECKIMH NORREKICHNAMH,

2.10.B chywac mcnoanciis’ no3WUHONEPOR € NOCTOANIO NPUCOCAMIICHIM  KaGEACM NOAKMOUCHHE BHCWHIX | |
ONEKTPHUCEKMK Ueriell K cnoBooMy — Kollly  KaGens - J0AKNO  OCYWCCTBIITLCA € - TOMOWBbIO "
ceprudiunposanHoli cocHHTELHON Kopobki B coorTBeTcTaHK ¢ TpeGosanuami 'OCT [EC 61241-14-2013
NGO BHE B3NBIBOONACHOH 30H I, |

2.11. MakcHMIbHOE JUBACHHG HU BXOAL HC MO/DKHO npessiwurs 0,6 MITu (6 Gap) wis tunos 3731-321, 3731-521, |
3731-324,3731-524, 4763-1 1 0,7 MIla (7 Gap) - anx ™inos 3730-21, 3730-41, 3730-51, 3767-1, 3725-113. i

2.12. He nonycikacten Menoan3onaTh o kauecTne paboueli cpesibl rasn ¢ coaepsraniesm neineetn, cnocobnux oGpuso-
BLIBQTH BIPLIBOONACHYIO ATMOC(IEPY, TAKMC KAK FOPIOUNE radbl, KHCAOPOL M HACKILEH HBIe KHCHOPOLIOM a3k,

pen Muxang Bunepuenny
Twnoy 0 v

}uw:ﬂcu AHTOH AHIpeeBiY

Brcnepr (dxcnepT-ayauTop) b setdaielinlia
WO

(okeneprnr (:mcncp'n.l-nywl‘npm)j L

A " r.

15-40
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(HCKH 3 KOHOMAL L0103}

TTPUAOKEHHE (S
K CEPTHOUKATY COOTBETCTBHS Ne EADC_RU C-DE.HAG5.8.00510/20

IEC|

Cepun RU .~ N2 (0725083 |

2.13.TIpn ycTanonke H TeXHHYECKOM 0GCAYHDANMI NOHIHONEPON Tt 3725-113 HEOGXOMIMO NPHHIMOTE MePbI 2|

ana obecreyeHns GCSOHHCHDGTH OT_CTUTHYCCKHX JAPAIQH, KOTOPWC MOTYT OGP{J'.IOBCIThCII Ha TOBCPXHOCTH 1
KpbILLIICH, COrNAcHo HHCTRYKIH. TIpnGop somien Goith ocnaiten TaGauuKod ¢ npeaynpekiaowet HoANHCbio, -

3. C KALHS H HACHTHG NPOAYKUHI |
Muplmpmmu RIPLIBOSRIUMTEE Y 33IITHL OT BOCILIAMCHCH M FQPIO‘ICH METH B 30BHCHMOCTH OT THNOB no:ummucpc\n l"l)’ll!l\(!'v )]
ncHa B Tabinue 1, gl

TaGnnua 1

HanMcHOBARNE B3PEIBOIAWHILCHHOTO MJICKTPOA Mapiposxka Mapksponia sauuti o1 soc- ||
o6opyn0BaHIA BIAPLIBOIALH TS nauMeleHs roploeii Nkl It |
DACKTPONNCAMUTHYCCKHE TOIMIMANEPL THIOU 1EX ia 1IC T6/TS/T4 Gb X Extb IHCT80°C Db X |
3730-21, 3730-41, 3730-51 23
NCKTPONHEBMATHICCKHT lmmmmllcpm THOB 1EX ia [1C T6/T5/T4 Gb X - =l
3767-1.4763-1 "1.‘, |
2nexTpo THHEEKHE TIO3HUHOHEPDLE THIA IEx in]1C T4 Gb X & 129
3725-113
Dnexrp THUECKHE MO PBI-THOQ 1Ex d 1IC T6/T5/T4 Gb X Exth HICT80°C Db X
3731-321 2 1Ex d e IIC T6/T5/T4 Gb X
DIICKTPONHEBMATHIECKHE TO3HLHOHEPE THIA 1Ex d IICT6/T5/T4 Gb X Exth 1MIC T80°C Db X B
3731-521 1Exd e [IC T6/TS/T4 Gb X ot
1Ex d[ia Ga] [IC T6/T5/T4 Gb X
1Ex ia [IC T6/T5/14 Gb X I
Dnexry JHEPLL THON 1Ex d IIC T6/T5/T4 Gb X Exth MICT80°C Db X [
=l 3731- 3’4.;73| 5’4 ||
et [MogpoBHoe pazbicHeHNe K CISUHPHKALNOHHEIM KOOM JACKTPOMHEBMATHHCCKMX TMOIMLUMOHCPON NPIUNONTCH B TEXHHUC |
al citoit TOKYMEHTALUN HIFOTOBHTENS.
i) 4, OcHonmLie TEXNHUECKNE ANILIE
il 4.1, llosuumoHepst THia 3730-21 il
4.1.1, Crenenn 3ammTtst-oGonourn no TOCT 14254-2015, ne minke ... dvsnvisthansniinin IPGGINET
4.1.2. JlonycTHMBIE AMANAIOHE! TEMIENATYP OKpPYIKAIOWElt Cpeasl 1A Tc\mepnrypnuro chcn, r’C B
AT R S Ay R e MiHyc 45...180 7|
TS Mulye 45.,+70 |
T6 minye 45,060 o]

4.1.3. INapamerput uekpobesonacHbix uenei

e

Tabnmua2 - |

Leni, [UiB [limA [P Br [Cn® T Liweln |
Konrakter 11/12 123 {115 [1 |53 | =0 g
Konraernt 3 1/32 npit noakioueHHu: %) |
AT HER (PAKTHYCCKOrQ NOA0IKEH IS 28 115 1 L =0 E: |
HOTIMKA ABOWIHOTO It 28 115 - 56.3 =0 g
ceHcopa BHGpALMK (1ryMa) 28 115 - 53 =0

KonTarrs! 4 1/42 (MHAYKTHBHEI! KOH- | 16 52w 25 0,169 wm |30 100 )
| uenoi T 0,064 7S
Konraiern 4 1/42 w 51/52 (nporpaMmuoe 20 60 0,25 53 =0 |
obiceneuenne) |
Konrakrs 81/82 (mariwrunii knarai) |28 115 - 53 =0 R
Konrakru §3/84 (uitmiaums o neno- |20 60 0,25 53 =0 |
ARIKAX)

np\:n Muxaun Basepbesi
wnoy 1%
7ieR AHTOH ARzpecsi

Pyxonoarrrean (ynoamomoue; |
|
|
ROk S
{
|

AMIIO) OPIAI 1O CCPTHg I

Auenepr (akenepr-ayairop) !
(auumpn.x (auum.pm ayaropur))

EB 8384-4 PT 15-41




PASHHCKHH3KOHOMUUE

IIPHUAQXKEHHE £
K CEPTH®HKATY COOTBETCTBHSI Ne EASC RU C-DE.HA65.B.00510/20
Cepust RU - N2 0725084 <l

[locnenosatensnbit nirepdetic (TIDDI‘E_MMH anne careron BUY
[Bronimie HCKPODE3OTIACHDIC NAPAMETPLE

Ju.B [limA [P. Bt [Cnd [ Loms
[20 [60 [0.25 = el
BhIXoHBle HCKpOoGeI0NacHbIE NAPAMETPLL (e
U..B IT,.MA [P,. MBT [Cobx® [ LomTn |
16,51 157.5 194 |22 | 10 !
Buewnii aaTunk nonokenna 1B
Bxoaubie nckpofelonicHbe napaMeTphi I )
Ui.B Ti.mA [P Bt [Cn® [ Limln 15
= B = 730 7] 370 1801
Bulxonnuic HCkpoGE30NACHRIC NApaMeTphl et
\ U,.B [1,.mA [P, MBt JCumk® [ L.m[H [
651 |56 [91 | [ \ 11,6 1
414, TlonyeTHMLIE MRG0 LT TEMNERATY R ORPYKSOULCH CPEM-TIOINUHONEPOL € HIAYKIHEHBIMH KOHUCEbI- 1
MU JATHHKIMU IS TCMICPATYPHOTO Kilacey, °C e
‘ToK = 52 MA, MOWHOCTE — 169 MBT 1
T4 Munyc 45..,+75]
TS veridans <o MUHYE 45,460
T61v, CMHHYE 45,0045
Tok =25 MA, MontuiocTs ~ 64 mBT bl
T4 MiHyC 45..+80
t T TS Muiyc 45,4807
18 T6 .., Muyc 45,460
i ‘ 4.2, Ilozuunonepul Tunos 3730-41, 3730-51 3
O 4.2.1. Crenenb 3awmTel 0Go/o4kn o 'OCT 14254-2015, He Huxke ... it P66/ -
il 4.2.2. JlonycTHMhle AMANOIOHKI TEMMEPATYD ckpyxmmmeﬂ cpeast 'rv.un::pm'ypuom Knay i
el T4 il Munyc 55,480
! Sl TS MHiye 55,470 5
;- T6 Mintye 55,460 [
4.2.3, Mapamerpur verkpoGe3onncHuiX tensit T4
‘Tab/mua 3
Liens Ui.B [1.mA P, Br C.HD |
Konrakror 11/12:
Brok nutanns FISCO 17,5 1380 532 5 10 it
Baok nuwranus FIELDBUS 24 360 (IIC) w1 1,04 (11C) sy o1
380 (11B) 2.58 (1IB) | !
IonTaxrsl 87/88 (GuuapHsii pxoa 1) 30 100 - =0 =0 :
Konraxrw 4142 Guiykrusnett xoxue- - 16 5225 0,169 nm 0,064 (60 100 )
BOM faTUiK) g
KonTakte! 81/82 (rnanan npniysiren- (28 115 Y 53 =0 |
noro c6pocn) b
TocnenoparensHLH uHTepelic (nporpummuponaime cokeron BU) Il
Bxoaunie HekpoGesonucHnle napaMeTpst 1
[ULB [lmA [P, BT [CLn® [ L.Mn
[16 |25 [0.064 | 50000 =0

Pyxovoanrean (ynoano
ANIO) OPLAIG 110 CePTHE

ueloe / it
; (Almeny

Drenepr (axcnepr-ayanrop)
('m\.ncp i (uCHepTHE-ay ANIOpY x))
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OHOMI

K CEPTHOUKATY COOTBETCTBHS Ne EAC _RU C-DE.HAG5.8.00510/20

IIPHAOXKEHHWE

Jlner 4

4.3,

Cepus RU - Ne' 0725085 e
Buixonnie hekpobesonachuie HapaMeTpb!
Us..B ls.MA Po MBT CMKD Lo MTHE
8,61 55 250 0,61 (I1C) 9 I
4 (11B) B ‘
BHEWHUA DT 1K [
Brouie nekpobe TUPaMCTRbI 1
[U.B TI.MA [P BT [Cne [ Lowkln
E - - S S O K )
BLIXOJI [LI¢ HEKPC OpUMETPbI
Uy BT MA P.. MBT Comid L, MIH
8,61 35 250 0,61 (11IC) 9
: 4 (11B)
Konrarrut 85/86 (GunapHLili sXoL 2) 5,88 1 7.2 2(11C) 10 (1IC)
! 16 (1IB) 1000 (11B)
424, ﬂﬂnyCT"Mth pUHT HETIIEE 'rc!\mcpu'ryp OKpy: CpelBl No H poB ¢ llll}l}'l(’T’IHHIMMH KOlUCULI-

MH JAQTHHKAMI I8 TEMNEPUTYPHOO Kiaced, °C
Tok =52 MA, MowoeTs — 169 MBr

T4 MHHYC 55,475
T mHHye § 1
T6 MiHyc 55..+45
Tox =25 MA, MOILHOCTb — 64 MBT e
T4 munye 55,.+800
Aty munye 55,480/
T6 mimyc 55,460 °
Mosunonepst Thia 3767-1 (P
4.3.1, Crenens sawnTer obononkn mo FOCT 14254-2015, ne nue P66/

4.3.2. JlonycTHMEI¢ AHAMAIOHb! TEMMNIEPATYP OKRPYRHIQUICH CPC/I AR TEMIIEPATYPHOO KIACED,
T sy

i ,_
. Mitiyc 45, +80

Py

TS e e R v s el s Mye 45, 4700
T6 MHHYC 45,4601 |
4.3.3. [lnpametpsl nckpoGesonmachnix ienek ! ‘
Tubnuuad
Llen Ui, B [\ MA Pi Br Cind Ly mkl'n il
Konraxrsr 11/12 28 100 0,7 =0 =0 [
85 125
35 120 0.7 =0 = fer]
KonTaktsl 41/42 11 51/52 (naykrun- |16 5201 25 0,169 wry- {30 100 |
Huif KOHUEBOH anTUHK) 0.064
Konracrer 31732 (aarumi paicrnvecko- |28 115 1 53 =0
roT
434, Oonycrumuie 1Ll Typ OKpY I cpelbl-no OB € HHAYKTHRHLIMH KONHLIEBI -

MM AaTHHKAMH AN TEMTICpATYpPHOro Kiacea, “C

T4

Tok - 52 MA, moniitocTs ~ 169 MBt

T5.

mairye 45,,+75 7|
Munyc 45,460,

T6

Tok ~ 25 MA, MowWHOCTs ~ 64 MBT

T4

(o MUHYC 45,445
i

MUy 45,480

T3

munyc 45,,+80

T6

b
ANIO) OPTANA KO CCPTHPHIKAL

Ixenepr (srcnepr-ayasrop) P
(oxeneprn (akeneprot-ayanropnt))

oy

[CXZKaN)

en Muxawn Banepueniy

B AHTOH Angpeesny

e MHHYE 45,460

AL i LN

D

EB 8384-4 PT

15-43




EBFABAWCKHIFIKONOMAYECKAH COI03 )

IIPUAOXKEHIE

K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHSI Ne EASC RU C-DE.HAG5.8.00510/20 3
Cepust RU . Ne 0725086 bl

4.3.5. [apaMeTpb! NO3HUMOHEPOB THMA 37671 3NCKTPOMArHHTHBIMH KIIANAHAMK

Tabmua § |

Pasnembl KoHTakTsl (81/82) Bl
Ui= 25B 278 28 B 30 B | 328 il
[i< 150 MA 125 MA 115 MA 100 MA 90 MA l
Li 1PEHEOPERMMO MLt
Ci |
VlonyeriMule AHANA30HSE! TEMNEPATYD OKpYIcaIOMmeH Cpes! 1t TEMNEPATYPHOTO Knacca: l ’
Temneparypheiit kKiace Huanuson remneparyp okpyikaioieli epeant, °C E: |
i3 45 < Ta <760 g
s : - 45 < Ta <470 ™
T4 45 = Tu =80 i
HomuianbHoe Haupkenme, Uy, B 1
[ 12 | 24 il
[LIphetishine: MUKEHAMILIWHO OHYCTIAIE MOILOC TR PacCeinim Pin nenoalienitn 6 B cocrmmmier 250 it i |

4.4 Tloauumoneprr T 3725-113
4.4.1, Crenens 3w oGonouky no FOCT 14254-2015, ue e ... S 1 1
4.4.2, INapamerpur nexpobesonaciiux neneii

Tubanua 6

Lienn U.B LimA P, Br Cn® [IRT
Konraro 11/12 28 115 ! 8.3 =0 et
Kontakrel 41/421 51/52 (nporpammiog|20 60 0.25 =0 =0 il |
obecneteHue) 15
4.4.3. Temnepatypa okp: 1 cpenst, 'C. s MHHYC 25..&80{- ‘\
4.5, TIMosnumonepet Tunon 3731-321, 3731-521, 3731-324, 3731-524 i |
4.5.1. CreneHb 3autsl 06on0kK 10 I'OCT 14254-2015, e Husice 1P66|
4.5.2. HanpsreH1e NHTAHUS NOCTORHHOTO TOKA HenofHeHuit Exd/Exde, B... 10,3515
4.5.3. MakcuManhHas paccenBieMas MOLIHOCTL HenonHeHf Exd/Exde, Br. LTSI |
4,5.4, NMupamerpnt nepoGesonaciinx ueneit cnonHerni Exia i1
TaGnuua 7
Lens ULB |li.mA P, Br Ciud L, Mk[H )
Bnox nutanus FIELDBUS 24 380 1,04 (1IC) uan s 10 sl
2.58 (11B)
Kourukrit A, B (cranon npunyantens- (28 [ 115 - 726 =
Horo cGpocu) 32 unn 87.6
[Konrakrsl A, B.C (6 i ux01) 25 150 - 110 =0
4.5.5. HonycTHMLIC AMANAIOHLE TCMIENATYD OKPYIKAIONLCH Cpenyl g TeMnepaTypHoro kaacea, 'C
THIEL 373I~.>"1 3731-521 |
L e T e Minyc 40..+80 - |
TS miiyc 40,470 b
T6.. Rios ceere MItIEYE 40,5607 |
THITBL 1731- 4,3731-524 il
T4 mutye 60,807
L A O e S e i L T munyc 60...+70

T B ke et pale Mimye 60..,+60 3

4.6. rloauulxompm THiR 4763-1
4.6.1. Crenens 3ammter 0Gotouky no FOCT 14254-2015, ne

1PG6

Py can (y

AMNO) Oprana no cupm-}-nhmum\&-__‘_ oan

.chnnpr( sienepr-ayantop) LT a0
('mmgp’r ) ;

k (mmu,

U.IMCJI:B AHTOH Ampucuwl
waay
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Jluer 6

IIPUAO>KEHUWE ¥

K CEPTHOHUKATY COOTBETCTBIA Ne EASC _RU C-DE.1HA65.B,00510/20
Cepua RU .~ N0 0725087 i ‘
4.6.2. TTapameTpst nerpoGesonucHbix rerneh |

Tabnuua 8 o

Leno U..B I,.MA Py Bt Cind Li mil'n | :
Konrakrsl 11/12 28 100 unn 0.7 =0 =0 0 ‘
: 85 58

25 120 0,7 =0 =0 |

4.6.3. Makcumanshnie ﬂilpﬂME’f‘pM TOKQ KDPOTI(QFU BAMLIKAHHA l‘lﬂ'.mllll()llcpﬂ" € ICKTPOITHEEMATHHECKHMH
MOzysaMH THNA 6109-1 Ans COOTRETCTUYIOWMX AHANAIOHOB TEMICPATYP OKPYIKAIOWEN Cpedsl M TeMnepaTyp- | |

HBIX Kflaccos | x|
TaGnuua 9 1l
Temnepurypuitil wruce Temneparypa ungyzmmuxun MarkcummILHLIi TOK KOPOTOKOIo
: Cpeiibl, 3aMbtkaHms 1, M A 5
T6 -45 10 60 e
T5 -45 10 70 85 1
T4 -45 1o +80 41|
15 45100170 =
T4 25 10 780 199 2

s
4.6.4. MakcHManbHBIE MAPAMETPBI TOKD KOPOTKOrO' 30MbIKQHHA MOIHUHOHEPOR € HNCKTPONNCHMUTHUCCKHMH {
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Anexo A (instrugdes de configuragdo)

16 Anexo A (instrucdes de configuracao)

16.1 Pardmetros e funcoes

Cédigo Parémetro — Leituras/
N.°  valores [predefinicéo]

Descricdo

Nota: os cédigos marcados com um asterisco (*) devem ser ativados com o Cédigo 3 antes da

configuracdo.
0  Modo de operagdo

[MAN] Modo manual
AUIO  Modo automdtico

SAFE  Posicdo de
seguranga

ESC  Cancelar

1 w manual

[0] @ 100% da gama
nominal

2  Sentido de leitura
1234,V€CL , ESC

3 Permitir configuracéio
[No], YES, ESC

A comutagdo de modo automético para manual é suave.

Em modo de seguranga, é apresentado um S no visor.

Nos modos MAN e AUtO, o desvio do sistema é representado
por elementos do gréfico de barras.

Quando o posicionador é inicializado, a leitura indica a posicéo
da vélvula ou o dngulo de rotagdio em %. Se o posicionador néo
for inicializado, a posi¢do do brago em relagéo ao eixo longitu-
dinal é apresentada em graus (°).

Ajuste o set-point manual com o botdo de pressdo rotativo.

O curso/éngulo atual é apresentado em % quando o posiciona-
dor ¢é inicializado. Se o posicionador néo for inicializado, a po-
sicdo do braco em relagdo ao eixo longitudinal é apresentada
em graus (°).

Nota: s6 pode ser selecionado quando o Cédigo 0 = MAN

O sentido de leitura do visor é rodado 180°.

Ativa a opgdio para modificar dados (desativada automatica-
mente quando o botdo de pressdo rotativo ndo tiver sido aciona-
do durante 120 s). PA pisca no visor quando a operagdo no lo-
cal estd bloqueada através de comunicagéo PROFIBUS-PA. Os
cédigos marcados com um asterisco (*) s6 podem ser lidos, e
ndio sobrepostos. Do mesmo modo, os cédigos s6 podem ser li-
dos no interface SSP.
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Anexo A (instrugdes de configuragdo)

Cédigo Parémetro — Leituras/
valores [predefinigéio]

N.°
4*

5*

6*

Posicdo do pino

[No], 17, 25, 35, 50, 70,
100, 200 mm, 90° com
atuadores rofativos, ESC

Nota: Se selecionar uma
posicdo de pino no Cédi-
go 4 que seja muito pe-
quena, o posicionador
muda para o modo SAFE
por razdes de seguranga.

Gama nominal

mm ou dngulo °, ESC

Modo de inicializagdo.

[MAX] Gama méxima
NOM Gama nominal

MAN
SUb

ZP
ESC

Definicdo manual
Modo de
emergéncia
Calibracgo do zero
Cancelar

Descricdo

O pino transmissor deve ser inserido na posigéio correta
dependendo do curso/angulo de abertura da vélvula.
A posicdio do pino deve ser introduzida para a inicializagéo

nominal (NOM) ou de substituicdo (SUb).

Posigéio do pino Standard Gama de ajuste
Cédigo 4 Cédigo 5 Cédigo 5

17 7,5 36 a 17,7
25 75 50 a 250
35 15,0 70 a 354
50 30,0 10,0 a 50,0
70 40,0 140 a 70,7
100 60,0 20,0 a 100,0
200 120,0 40,0 a 200,0
90° 90,0 240 o 100,0

O curso nominal ou éngulo de abertura da vélvula deve ser in-
troduzido para a inicializagdo nominal (NOM) ou de substitui-
cdio (SUb).

A gama de ajuste permitida depende da posicéio do pino de
acordo com a tabela para o Cédigo 4.

O Cédigo 5 estd normalmente bloqueado até o Cédigo 4 ser de-
finido para No, ou seja, depois de uma posicdo de pino ser in-
troduzida, o Cédigo 5 pode ser configurado.

Indica o curso/éngulo méximo atingido durante a inicializagéo
apés a concluséo bem-sucedida da mesma.

Selecione o modo de inicializacéio

MAX:  Curso/éngulo do elemento de fecho desde a posicdio
FECHADA até ao limite mecénico no sentido contrdrio.

NOM: Curso/éngulo do elemento de fecho medido a partir da
posicdio FECHADA até ao valor indicado para a
posicdo ABERTA.

MAN: Gama selecionada manualmente
SUb:  Calibragdio de substituicéio (sem inicializacdo)
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Cédigo Parametro — Leituras/
N.°  valores [predefinicdio]

7 w/x
[27] Crescente/
crescente
2N Crescente/

decrescente
ESC

8" Valor inferior da gama de
curso/angulo (valor infe-
rior da gama x)
[0,0] a 80,0% da gama
nominal, ESC
Nota: Especificado em mm

ou dngulo ° desde que o
Cédigo 4 esteja ativado.

9*  Valor superior da gama
de curso/éngulo (valor
superior da gama x)

20,0 a [100,0%] da gama
nominal, ESC

Nota: Especificado em mm
ou angulo ° desde que o
Cédigo 4 esteja ativado.

10* Limite inferior de curso/
angulo (limite x inferior)

0,0 a 49,9% da gama de
operagdio [No], ESC

Anexo A (instrugdes de configuragdo)

Descricdo

Sentido de acdo do sinal de comando w em relacéo ao curso/
angulo x
Adaptacdio automdtica:

AR Depois de concluir a inicializagdo, o sentido de

TO OPEN: agéio permanece direto (77). Uma vélvula de
globo abre & medida que o sinal de comando
aumenta.

AR Depois de concluir a inicializagdo, o sentido de

TO CLOSE: agéo muda para inverso (7N). Uma vélvula de
globo fecha & medida que o sinal de comando au-
menta.

Valor inferior da gama do curso/éngulo na gama nominal ou de
operagdo

A gama de operagdo é o curso/éngulo atual da vélvula e é limi-
tada pelo valor inferior da gama de curso/dngulo (Cédigo 8) e
pelo valor superior da gama de curso/éngulo (Cédigo 9).
Normalmente, a gama de operagdo e a gama nominal sdo idén-
ticas. A gama nominal pode ser limitada & gama de operacdio
pelos valores inferior e superior da gama x. O valor é indicado
ou tem de ser inserido.

A caracteristica é adaptada. Consulte também o exemplo no Cé-

digo 9.

Valor superior da gama do curso/éngulo na gama nominal ou
de operagdo

O valor é indicado ou tem de ser inserido.

A caracteristica é adaptada.

Exemplo: A gama de operacdo é modificada, por exemplo, para
limitar a gama de uma vélvula de controlo que tenha sido sobre-
dimensionada. Para esta funcdo, a gama completa de resolugéo

do set-point é convertida de acordo com os novos limites.

0% no visor corresponde co limite inferior ajustado e 100% co li-
mite superior ajustado.

Limitagdio do curso/angulo ao valor introduzido (limite inferior).
A caracteristica ndo é adaptada.

A caracteristica ndo é adaptada & gama reduzida. Consulte
também o exemplo no Cédigo 11.
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Anexo A (instrugées de configuragdo)

Cédigo Parémetro — Leituras/

N.°
11*

14*

15*

16*

valores [predefinigéio]

Limite superior de curso/
dangulo (limite x superior)
50,0 a 120,0 % [100]%
da gama de operacdio No,
ESC

Reducdo de corte do
set-point

0,0 a 49,9% [1,0]% da
gama ajustada nos Cédi-
gos 12/13, No, ESC

Aumento de corte do
set-point
50,0 a 100,0% da gama

ajustada nos Cédigos
12/13, [No], ESC

Limite de pressdo

1,4, 2,4, 3,7 bar, [No],
ESC

Descricdo

Limitagdio do curso/éngulo ao valor introduzido (limite superior).
A caracteristica ndo é adaptada.

Exemplo: Em determinadas aplicagdes, é melhor limitar o curso
da vélvula, por exemplo, se for necessério um determinado cau-
dal minimo ou se n&o deve ser atingido um caudal méximo.

O limite inferior deve ser ajustado com o Cédigo 10 e o limite
superior com o Cédigo 11.

Se tiver sido configurada uma fungéo de fecho estanque, tem
prioridade sobre o limite do curso.

Quando esté definido para No, a vélvula pode ser aberta para
além do curso nominal com uma variével de referéncia fora do
intervalo 0 a 100 %.

Se o set-point w atinge o valor percentual introduzido no sentido
do fecho, o atuador é de imediato totalmente despressurizado
(com AIR TO OPEN) ou pressurizado (com AIR TO CLOSE). Esta

agdio conduz sempre a um fecho méximo da vélvula.

Os Cédigos 14/15 tém prioridade sobre os Cédigos
8/9/10/11.

Os Cédigos 21/22 tém prioridade sobre os Cédigos 14/15.

Se o set-point w atinge o valor percentual introduzido no sentido
da abertura, o atuador é de imediato totalmente pressurizado
(com AIR TO OPEN) ou despressurizado (com AIR TO CLOSE).
Esta agdio conduz sempre & abertura méxima da vélvula. O sinal
de pressdo pode ser limitado no Cédigo 16.

Os Cédigos 14/15 tém prioridade sobre os Cédigos
8/9/10/11.

Os Cédigos 21/22 tém prioridade sobre os Cédigos 14/15.
Exemplo: defina a posicdo final para 99% para vélvulas de trés

vias.

O sinal de presséio no atuador pode ser limitado a valores
pré-definidos.

Depois de alterar o limite de pressdo & definido, o atuador deve
ser despressurizado uma vez (por exemplo, selecionando a posi-
cdo de seguranga (SAFE) no Cédigo 0).

0@ aAviso

Néo ative o limite de presséo para atuadores de duplo efeito
(com posicéio fechada AIR TO OPEN).
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EB 8384-4 PT



Cédigo Parametro — Leituras/
N.°  valores [predefinicdio]

17*  Coeficiente K, de agdo
proporcional (valor)
0a17,[7], ESC

1 Tempo derivativo Ty

1,[2], 3, 4, No, ESC

19*  Banda de tolerancia

0,1 a 10,0%, [5,0%] da
gama de operagdio, ESC

20* Caracteristica
[0] @ 9, ESC

Anexo A (instrugdes de configuragdo)

Descricdo

Ler ou alterar K,

Nota sobre a alteracdo dos valores K e T,: Durante a inicializa-
¢dio do posicionador, os valores K e Ty, sdo ofimizados.

Se o posicionador apresentar uma tendéncia para uma oscilagdio
elevada devido a outras interferéncias os valores K, e T, podem
ser adaptados depois da inicializagdio. O valor de Ty, pode ser
aumentado em incrementos até atingir o comportamento de
resposta pretendido ou, quando o valor méximo de 4 for
atingido, o valor de K pode ser diminuido em incrementos.

As alteragdes do valor de K; influenciam o desvio do sinal de co-
mando.

Ler ou alterar Ty, (consulte o valor Kp)

Uma alteragéio no valor de Ty, ndio tem qualquer efeito na discre-
pancia do sistema.

Utilizada para monitorizagdo de erros.

Deferminagdo da banda de tolerdncia em relagdo & gama de
operagdio.

O tempo de desfasamento associado (30 s) é um critério de re-
posicdo.

Se for determinado um tempo de curso durante a inicializagdo
que seja seis vezes superior a 30 s, o tempo de curso multiplica-
do por seis é aceite como tempo de desfasamento.

Selecdio de caracteristicas de vélvulas

Linear

Exponencial

Exponencial inversa

Vélvula de borboleta, linear SAMSON

Vélvula de borboleta, exponencial SAMSON

Vélvula de obturador rotativo linear Tipo VETEC

Vélvula de obturador rotativo exponencial Tipo VETEC
Vélvula de esfera segmentada linear

Vélvula de esfera segmentada exponencial

VO 00 NO~ 0 A N — O

Definido pelo utilizador (definido no software de opera-
¢dio)

i Nota
As vdrias caracteristicas sdo descritas no Anexo (seccdo 16.2).
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16-5



Anexo A (instrugées de configuragdo)

Cédigo

21*

22*

23*

24*

34*

Pardmetro — Leituras/
valores [predefinigéo]

Tempo de curso necessa-
rio ABERTURA (rampa de
abertura w)

[0] @ 240 s, ESC

Tempo de curso necessa-
rio FECHO (rampa de fe-
cho w)

[0] @240 s, ESC

Curso total da vélvula
[0]a 99 - 107, RES, ESC

Representacdio em expo-
nencial a partir de 9999
cursos

Limite de cursos da valvu-
la LV

1000 a 99 - 107
[1.000000], ESC

Representagdo em expo-
nencial a partir de 9999
cursos

Sentido de fecho

CL, [CCL], ESC

Descricdo

O tempo necessdrio para percorrer toda a gama de operagdo
quando a vélvula abre.

Limitacdio do tempo de curso (Cédigos 21 e 22):

Em deferminadas aplicacdes, é recomendével limitar o tempo de
curso do atuador para evitar intervengdes demasiado répidas no
processo em curso.

O Cédigo 21 tem prioridade sobre o Cédigo 15.

0 Aviso

A funcéo ndo é ativada quando a funcéo de seguranga ou a ele-
trovélvula sdo acionadas nem quando a alimentacéo auxiliar fa-

lha.

O tempo necessdrio para percorrer toda a gama de operagdio
quando a vélvula fecha.

O Cédigo 22 tem prioridade sobre o Cédigo 14.

0 Aviso A funcédo néo é ativada
quando a funcdo de seguranca ou a eletrovélvula séo acionadas
nem quando a alimentacdo auxiliar falha.

Total de cursos completos realizados pela vélvula
Pode ser reposto para O selecionando RES.
i Nota
O nimero de cursos da vélvula é guardado numa meméria ndo
voldtil depois de cada 1000 cursos completos da vélvula.

Valor limite do nimero de cursos fotal da vélvula. Se o limite for
excedido, a mensagem de erro e o icone /* correspondente ao
estado condensado aparecem.

CL:
CCL:

Sentido de rotagdio para FECHAR a vélvula (visto no botdo gira-
tério com a tampa do posicionador aberta).

Sentido dos ponteiros do relégio
Sentido contrdrio ao dos ponteiros do relégio

Sé precisa de ser introduzido no modo de inicializagdio SUb (Cé-

digo 6).
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Cédigo Parémetro — Leituras/

Anexo A (instrugdes de configuragdo)

Descricdo

N.°  valores [predefinicdio]
35*  Posicdo de bloqueio Introduzir a posigdio de bloqueio (disténcia até & posigéio FE-
[0,0] mm/° /%, ESC CHADA)
Necessdrio apenas no modo de inicializagdio SUb.
36* Reset Std:  Repde a predefinicdio em todos os parametros e dados de
[-], Std, diAG, ESC diogn.és?ﬁ.co: Depois de um reset, o posicionador tem de
ser reinicializado.
diAG: Repde apenas dados de diagnéstico. Os grdficos de refe-
réncia e os registos mantém-se guardados.
Néio é necessdrio reinicializar o posicionador.
38*  Alarme indutivo Indica se a opgdio de contacto de fim de curso indutivo esté ou
[No], YES, ESC ndo instalada.
39  Desvio do sinal de S6 de leitura
comando e informagdo |, dicq o desvio em relagdo & posigdio pretendida.
-99,9 a 99,9%
40 Informagdo do tempo de  S6 de leitura
curso de abertura Tempo de abertura minimo determinado durante a inicializagéo.
[0] @240 s
41  Informagdo do tempo de  S6 de leitura
curso de fecho Tempo de fecho minimo deferminado durante a inicializagdo.
[0] a 240 s
42  Informagdo Auto-w/ Sé de leitura
manual-w Modo auto-  Indica o set-point automdtico aplicado.
0,0 a 100,0% da gama  mdtico:
Modo ma-  Indica o set-point manual aplicado.
nual:
43  Controlo da informagdo  S6 de leitura
de firmware Indica o tipo de posicionador e a versdo de firmware atual numa
sequéncia alternada.
EB 8384-4 PT 16-7



Anexo A (instrugdes de configuragdo)

Cédigo Parémetro - Leituras/

N.°
44

45

46*

47*

48*
49*

valores [predefinigéio]

Informacdes y
[0] to 100 %, OP, MAX, —

Informacdo sobre a
eletrovdlvula

YES, HIGH/LOW, No

Endereco de bus
ESC

Protecdo contra
gravagdo PA
SIM, [Nao], ESC

Descricdo

S6 de leitura

Indica o sinal de controlo y em % com base no curso determina-

do na inicializacéo.

MAX: O posicionador aplica a sua pressdio méxima de saida;
consulte a descri¢do nos Cédigos 14 e 15.

OP: O posicionador é totalmente despressurizado; consulte
a descricdio nos Cédigos 14 e 15.

—-—— O posicionador ndo estd inicializado.

Sé de leitura

Indica se estd ou néio instalada uma eletrovélvula.

Se for aplicada uma tenséio aos bornes da eletrovélvula
instalada, aparece YES e HIGH no visor numa sequéncia
alternada. Se ndo estiver aplicada nenhuma tenséo (atuador
despressurizado, posicdo de seguranca indicada no visor pelo
icone S), aparece YES e LOW no visor numa sequéncia
alternada.

Endereco de bus

Quando a fungdo de protegdo contra gravagdo for ativada, os
dados do dispositivo podem ser lidos utilizando a comunicagéo
PA, mas ndo podem ser substituidos.

Parémetros de diagnéstico »> EB 8389
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Anexo A (instrugdes de configuragdo)

16.1.1 Cédigos de erro

Erros de inicializacdo

Cédigos de erro - Mensagem ativa da compilagdio de estados, quando for pedida, aparece Err.

Acdo recomendada  Quando existem alarmes de falha, sdo visualizados aqui.

50 x>gama O valor medido é demasiado elevado ou demasiado baixo; o braco estd
permitida perto do seu limite mecénico.

e Pino posicionado incorretamente

¢ O suporte deslizou no caso de montagem NAMUR ou o posicionador estd
descentrado.

o Placa de arraste montada incorretamente.

Classificacdo de  [Manutencéio necessdria]
estado

Agdio Verifique a montagem e a posicdo do pino, mude o modo de operacdio de
recomendada SAFE para MAN e reinicialize o posicionador.

51 Ax<gama A gama de medida do brago & insuficiente.
permitida e Pino posicionado incorretamente

e Braco errado

Um angulo de rotagdio inferior a 16° no veio do posicionador apenas cria

um alarme. Um angulo abaixo de 9° leva ao cancelamento da inicializagéo.

Classificacdo de  [Manutencéio necessdria]
estado

Acdio Verifique a montagem e reinicialize o posicionador.
recomendada

EB 8384-4 PT 16-9
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Cédigos de erro -
Agdo recomendada

52 Montagem

Classificacéo de
estado

Acdo
recomendada

53 O tempo de
inicializagdo foi
excedido
(Tempo Inicial. >)

Classificacgo de
estado

Acdo
recomendada

54 Inicializagdo -
eletrovalvula

Classificacéo de
estado

Acdo
recomendada

Mensagem ativa da compilacdio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

* Montagem invélida do posicionador

¢ O curso/angulo nominal (Cédigo 5) néio foi atingido durante a
inicializagdio em modo NOM (sem toleréncia inferior permitida).

e Falha mecénica ou pneumdtica, por exemplo, selegdo errada do brago ou
pressdo de alimentagdo muito baixa para mover para a posicdio
necessdria.

[Manutencdo necessdria]

Verifique a montagem e a presséo de alimentagéo. Reinicialize o
posicionador.

Em determinadas circunsténcias, pode ser possivel verificar o curso/dngulo
mdximo introduzindo a posigdo de pino atual e executando depois uma
inicializacdo em MAX.

Depois de concluir a inicializagdo, o Cédigo 5 indica o curso ou dngulo
mdximo conseguido.

A inicializagdio demora demasiado tempo. O posicionador regressa ao modo
de funcionamento anterior.

* Ngo existe pressdo na linha de alimentagdo ou existe uma fuga
pneumdtica

e Falha de ar de alimentacdo durante a inicializacéo

[Manutencdo necessdria)

Verifique a montagem e a linha de ar de alimentag@o. Reinicialize o
posicionador.

11" Esté instalada uma eletrovélvula (Cédigo 45 = YES) e néio foi ligada ou
ndo foi ligada corretamente. Como resultado, néo foi criada presséo no
atuador. O alarme é gerado quando tenta inicializar o posicionador.

2 Se fentar inicializar o posicionador a partir da posicdio de seguranga

(SAFE).

[Manutencéio necessdria]

1) Verifique a ligagdo e a fensdo de alimentagéo da eletrovdlvula (Cédigo
45 High/Low).

2 Defina o modo de operagdo MAN no Cédigo 0. Em seguida, reinicialize
o posicionador.

16-10
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Cédigos de erro - Mensagem ativa da compilagdio de estados, quando for pedida, aparece Err.

Acdo recomendada Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

55 Tempodecurso  Os tempos de curso do atuador detetados durante a inicializagdo sdo tdo
demasiado pequenos que ndo é possivel adaptar o posicionador de modo étimo.
pequeno
(tempo de curso
<

Classificacdo de  [Manutencéio necessdria]
estado

Acdio Verifique a posicdio da restricdio de caudal tal como é descrito na secdio 7.2.
recomendada Reinicialize o posicionador.

56 Posicdo do pino A inicializagdo foi cancelada porque é necessério introduzir a posicdo do
pino para os modos de inicializagdio NOM e SUb.

Classificacdo de  [Manutencéio necessdria]
estado

Agdio Introduza a posigdo do pino no Cédigo 4 e o curso/dngulo nominal no
recomendada Cédigo 5. Reinicialize o posicionador.

Erros de funcionamento

Cédigos de erro - Mensagem ativa da compilacdio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Acdo recomendada  Quando existem alarmes de falha, sdo visualizados aqui.

57 Lago de controlo  Erro de lago de controlo, a vélvula de controlo néo segue a varidvel
controlada dentro do tempo aceitével (alarme de banda de toleréncia Cédigo
19).

¢ Atuador bloqueado
¢ A montagem do posicionador foi subsequentemente deslocada

e A pressdo de alimentacdio néo é suficiente.

Classificacdo de  [Manutencéio necessdria]
estado

Agdio Verificar a montagem.
recomendada
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Cédigos de erro -
Agdo recomendada

58 Ponto zero

Classificacdo de

estado
Acdo
recomendada
59 Corregdo
automadtica

Classificacdo de

estado
Acdo
recomendada
60 Erro fatal

Classificacdo de
estado
Acdo
recomendada

Mensagem ativa da compilacdio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

Ponto zero incorrefo

Este erro pode acontecer quando a posigéio de montagem do posicionador se
move ou quando a sede da vélvula esté gasta, especialmente em obturadores
com juntas macias.

[Manutencéio necessdria]

Verifique a vélvula e a montagem do posicionador. Se estiver OK, execute
uma calibragdio do zero no Cédigo 6 (consulte a secgdio 7.7).
Recomendamos que reinicialize o posicionador se zero se desviar em mais

de 5%.

Os erros na seccdio de dados do posicionador séo detetados através de
monitorizacdio automdtica e automaticamente corrigidos.

[Sem mensagem]
Automdtico

Foi detetado um erro nos dados relevantes de seguranga, a corregéo
automdtica ndio é possivel. A causa pode ser possiveis inferferéncias de
compatibilidade eletromagnética.

A vélvula muda para a posigéio de seguranga.

Alarme de manutencdio (ndo pode ser classificado)

Reposi¢do no Cédigo 36. Reinicialize o posicionador.

16-12
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Erros de hardware

Cédigos de erro - Mensagem ativa da compilagdio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Acdo recomendada  Quando existem alarmes de falha, sdo visualizados aqui.
62 sinal x A leitura da posicdo medida do atuador falhou.

O elemento pléstico condutor estd avariado.

O dispositivo continua a funcionar em modo de emergéncia, mas deve ser
substituido assim que for possivel.

O modo de emergéncia no visor é indicado por um icone de operacéo de
lago fechado a piscar e 4 barras em vez da indicagdio de posigdo.

Nota sobre a operacéo de lago aberto: Se o sistema de medicdo tiver
falhado, o posicionador ainda se encontra num estado fidvel. O posicionador
trabalha num modo de emergéncia no qual néo é possivel controlar a
posicdo com precisdo. No entanto, o posicionador continua a funcionar de
acordo com o seu sinal de comando para que o processo permaneca num
estado seguro.

Classificagdo de  [Manutengdio obrigatéria]
estado

Acdo Devolva o dispositivo & SAMSON para reparagéo.
recomendada

64 Conversori/p ly) O circuito do conversor i/p foi interrompido.

Classificagdo de  Alarme de manutengdio (ndo pode ser classificado)
estado

Acdio Né&o pode ser corrigido. Devolva o dispositivo & SAMSON para reparagéo.
recomendada

Anexo de erros

Cédigos de erro - Mensagem ativa da compilagdio de estados, quando for pedida, apare-
Acdo recomendada ce Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

65 Hardware Chave de inicializacdo encravada
Ocorreu um erro de hardware. O posicionador muda para a posigdo

de seguranga (SAFE).

Classificagdo de es-  Alarme de manutengéio (ndio pode ser classificado)
tado

Acédio recomendada Confirme o erro e regresse ao modo de operagdio automdtica, ou faga
um reset e reinicialize o posicionador. Se o problema persistir, devolva

o dispositivo & SAMSON para reparagéo.
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Cédigos de erro -
Agdo recomendada

66

67

Memoéria de dados

Classificacdo de es-
tado

Acdio recomendada
Cdlculo de verifica-
¢do
Classificacdo de es-
tado

Acdio recomendada

Erros de dados

Cédigos de erro -
Acdo recomendada

Mensagem ativa da compilacdio de estados, quando for pedida, apare-
ce Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

A gravacdo de dados na meméria de dados jé néo funciona, por
exemplo, quando os dados gravados se desviam dos dados lidos. A
vélvula move-se para a posigdo de seguranca.

Alarme de manutencéio (ndo pode ser classificado)

Devolva o dispositivo & SAMSON para reparagdo.

O controlador de hardware é monitorizado através de um processo de
teste.

Alarme de manutengéo (ndo pode ser classificado)

Confirme o erro. Se isto ndo for possivel, devolva o dispositivo &

SAMSON para reparacdo.

Mensagem ativa da compilagéo de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

68 Parémetro de Erro de parémetro de controlo.
controlo
Classificacdo de [Manutengdo necessdrial
estado
Acéio recomendada Confirme o erro, faca um reset e reinicialize o posicionador.
69  Parémetros do Erro de parémetro do potenciémetro digital
potenciémetro
Classificacdo de [Manutencdo necessdria]
estado
Agdio recomendada Confirme o erro, faga um reset e reinicialize o posicionador.
70  Cdlibragdo Erro nos dados de calibragdo. O posicionador continua a funcionar
com os valores de predefinicdo de fabrica.
Classificacdo de [Manutencdo necessdrial
estado
Agdio recomendada Devolva o dispositivo & SAMSON para reparagdo.
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Cédigos de erro —
Agdo recomendada

71 Pardmetros gerais

Classificacdo de
estado

Acdo recomendada

73 Erro de dispositi-
vo interno 1

Classificacdo de
estado

Acéio recomendada

74 Parémetros PA

Classificacéo de
estado

Acéio recomendada

76 Sem modo de
emergéncia

Classificacdo de
estado

Acdio recomendada

77 Erro de
carregamento de

software

Classificacéo de
estado

Acdio recomendada

Anexo A (instrugdes de configuragdo)

Mensagem ativa da compilagéio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, s&o visualizados aqui.

Erros de parémetro que ndio sdo criticos para o controlo.

[Manutencéio necessdrial

onfirme o erro. Veritique e, se necessdrio, altere as definicdes dos
Conf Verif : It defi d
pardmetros necessdrios.

Erro de dispositivo interno
[Manutencéio necessdrial

Devolva o dispositivo & SAMSON para reparagdo.

Erros de parémetro que ndo sdo criticos para o controlo.

[Manutengdo necessdrial

Confirme o erro e execute uma reposigo.

O sistema de medigdio de curso do posicionador tem uma fungdio de
automonitorizagdo (consulte o Cédigo 62).

Nao esté disponivel um modo de emergéncia (controlo em lago aberto)
para determinados atuadores, como atuadores de duplo efeito. Em caso
de erro de detecdio do curso, o posicionador despressuriza a saida (Saida
38) ou Al em atuadores de duplo efeito. Durante a inicializacdio, o posi-
cionador verifica automaticamente se o atuador tem ou ndo essa funcdo.

[Sem mensagem]

Meramente informativo, confirme, se necessério.
Nd&o é necesséria nenhuma acéo adicional.

Quando o posicionador comeca a operacéo pela primeira vez depois
de aplicar o sinal de comando, executa um autoteste (tEStinG é
apresentado no visor).

Se o posicionador carregar o software errado, a vélvula move-se para
a posigdio de seguranca. Néo é possivel fazer com que a vélvula saia
novamente desta posicdio de seguranga.

Alarme de manutengéio (ndio pode ser classificado)

Interrompa o sinal fieldbus e reinicie o posicionador.
Se isto ndio for bem-sucedido, devolva o dispositivo & SAMSON para
reparagdio.

EB 8384-4 PT
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Cédigos de erro -
Agdo recomendada

78

Pardmetros de
opcoes

Classificacdo de
estado

Acdo recomendada

Erros de diagnéstico

Cédigos de erro -
Acdo recomendada

Mensagem ativa da compilagéo de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.
Erro nos pardmetros de opgdes.

[Manutencdo necessdria]

Devolva o dispositivo & SAMSON para reparagdo.

Mensagem ativa da compilagéo de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

79  Mensagens de Mensagens geradas pelos diagnésticos expandidos EXPERTplus
diagnéstico
Classificacdio de estado Manutengéio necessdria (ndo pode ser classificado)
80 Parémetros de Erros de parémetro que ndio sdo criticos para o controlo.
diagnéstico
Classificacdio de estado Manutengdio necesséria (ndo pode ser classificado)
Acdio recomendada Confirme o erro. Verifique e, se for necessdrio, execute um novo teste de
referéncia.
81 Grdficos de Ocorreu um erro durante o registo dos gréficos de referéncia para o si-
referéncia nal de comando y estaciondrio ou histerese do sinal de comando y.
o Teste de referéncia cancelado
e A linha de referéncia para o sinal de comando y estaciondrio ou his-
terese do sinal y ndo foi adotada.
Classificagdio de es-  [Sem mensagem]
tado
Agdio recomendada Verifique e, se for necessdrio, execute um novo teste de referéncia.
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16.2 Selecdo de caracteristicas de valvulas

As caracteristicas que podem ser selecionadas no Cédigo 20 séo apresentadas a seguir em

forma de grdfico.

i Nota

Uma caracteristica apenas pode ser definida (caracteristica definida pelo utilizador) utilizan-
do uma estagdo de trabalho/software de operacdo (por ex., TROVIS-VIEW).

Linear (selecionar caracteristica: 0)

Curso/éngulo [%]

100 +—
50
Set-point [%]
0 T !
0 50 100
Exponencial (selecionar caracteristica: 1) Exponencial inversa (selecionar caracteristica: 2)
Curso/éngulo [%] Curso/éngulo [%]
100 +— 100 +—
50 A 50 4
Set-point [%] Set-point [%]
O T : O T :
0 50 100 0 50 100
EB 8384-4 PT
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Vélvula de borboleta linear SAMSON Vélvula de borboleta exponencial SAMSON

(selecionar caracteristica: 3) (selecionar caracteristica: 4)

Curso/angulo [%] Curso/angulo [%]
100 — 100 —
50 - 50 1

Set-point [%]
|

Set-point [%]
|

0 T 1 0 T 1
0 50 100 0 50 100

Valvula de obturador rotativo linear VETEC
(selecionar caracteristica: 5)
Curso/angulo [%]

Valvula de obturador rotativo exponencial
VETEC (selecionar caracteristica: 6)

Curso/angulo [%]
100 100 —
50 4 50 4
Set-point [%] Set-point [%)]
0 T ! 0 T !
0 50 100 0 50 100

Vadlvula de esfera segmentada linear

Vélvula de esfera segmentada exponencial
(selecionar caracteristica: 7)

(selecionar caracteristica: 8)

Curso/angulo [%] Curso/angulo [%]
100 +— 100
50 50 4

Set-point [%]
0 T { 0 1
0 50 100 0 50 100

16-18
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17 Anexo B

17.1 Acessorios

Tab. 17-1: Acessérios gerais

Anexo B

posicionador

Designagéo Ref.”
Amplificador de inversdo para atuadores de duplo efeito Tipo 3710
Pléstico preto (gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1011
Pléstico azul (gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1012
Bucim M20x1,5 Latdo niquelado (gama de aperto de 6 a 12 mm) 1890-4875
Latdo niquelado (gama de aperto de 10 a 14 mm) 1992-8395
Ago inoxiddvel 1.4305 (gama de aperto de 8 a 14,5 mm) 8808-0160
Aluminio, revestido a pé 0310-2149
Adaptador M20x1,5 a /2 NPT —
Aco inoxiddvel 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Braco L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Kit para montagem posterior de um contacto de fim de curso indutivo 1 x $J2-SN 1402-1770
Adaptador de interface USB isolado (interface SSP para porta USB num computador) incluindo CD- 1400-9740
-ROM TROVIS-VIEW
TROVIS-VIEW 6661 (P www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)
Tab. 17-2: Montagem direta em atuadores Tipo 3277-5
Designagéo Ref.”
Pecas de Verséo standard para atuadores de 120 cm? ou inferiores 1400-7452
montagem Vers&io compativel com pintura para atuadores de 120 cm? ou inferiores 1402-0940
Placa de comutagdio antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antigo) 1400-6819
B Placa de comutagdio nova para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) ") 1400-6822
f;c?z:l::joiq_ Placa de ligagdes nova para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) '), G 8 e V8 NPT | 1400-6823
Placa de ligagdes antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antigo): G Vs 1400-6820
Placa de ligagdes antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antigo): 8 NPT 1400-6821
Acessérios G Vs 1400-7461
para Placa de ligagdo (6)
4 NPT 1400-7462

EB 8384-4 PT
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Designagéo Ref.®
Gl 1400-7458
Bloco de montagem de manémetros (7)
» Va NPT 1400-7459
Acessdrios Aco inoxidavel/
para Icfg;nom ave 1402-1637
posicionador | it de montagem de manémetros (8) até um méx. de 6 bar —
Aco inoxiddvel/
. 1402-1638
aco inoxidavel

) Apenas podem ser utilizadas placas de comutagéio e de ligacéo novas com atuadores novos (indice 01). As placas

antigas e novas ndo sdo infermutdveis.

Tab. 17-3: Montagem direta em atuadores Tipo 3277

Pegas/acessoérios de montagem Ref.”
Verséio standard para atuadores 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Versdio compativel com pintura para atuadores 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
_ G 1400-8819
Bloco de ligagdio com vedantes e parafuso
Va NPT 1402-0901
) Aco inoxiddvel/latdo 1402-1637
Kit de montagem de manémetros até um méx. de 6 bar — —
Aco inoxiddvel/aco inoxiddvel 1402-1638
Tubagem com unides roscadas ! Ref.®
G V4/G ¥ 1402-0970
Atuador (175 ecm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0976
- G Va/G % 1402-0971
Atuador (175 ecm?), aco inoxiddvel
Va NPT/% NPT 1402-0978
G /G ¥ 1400-6444
Atuador (240 cm?), aco
Va NPT/% NPT 1402-0911
. G Va/G ¥ 1400-6445
Atuador (240 cm?), aco inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0912
G V4/G ¥ 1400-6446
Atuador (350 cm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0913
- G Va/G % 1400-6447
Atuador (350 cm?), aco inoxiddvel
Va NPT/% NPT 1402-0914
G Vs/G ¥ 1402-0972
Atuador (355 cm?), aco
Va NPT/% NPT 1402-0979
o G Va/G % 1402-0973
Atuador (355 cm?), aco inoxiddvel
Va NPT/¥8 NPT 1402-0980
G V4/G ¥ 1400-6448
Atuador (700 ecm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0915
o G /G % 1400-6449
Atuador (700 cm?), aco inoxiddvel
Va NPT/% NPT 1402-0916
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Pegas/acessérios de montagem Ref.®
G V4/G ¥ 1402-0974
Atuador (750 cm?), aco
4 NPT/¥s NPT 1402-0981
o G V4/G ¥ 1402-0975
Atuador (750 cm?), aco inoxidavel
s NPT/%s NPT 1402-0982

1 para a agdio de seguranga "haste do atuador retrai" com purga de ar da camara superior da membrana

Tab. 17-4: Montagem na arcada NAMUR ou montagem em arcadas tipo colunas ! de
acordo com IEC 60534-6

Curso em mm | Brago | Para atuador Ref.°
7.5 S | Tipo 3271-5 com 60/120 cm? em vélvula de microcaudal Tipo 3510 1402-0478
5450 M2 Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com dreas efetivas de 120 a 1400-7454
750 cm?
14 a 100 L | Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com 1000 e 1400-60 cm? 1400-7455

Tipo 3271, versdes de 1400 - 120 e 2800 cm? com curso de 30/60 mm 3 1400-7466

Suportes de montagem para atuadores lineares Emerson e Masoneilan (adi-
30 ou 60 L | cionalmente, é necessério um kit de montagem de acordo com IEC 60534-6, | 1400-6771
dependendo do curso). Ver linhas acima.
Valtek Tipo 25/50 1400-9554

Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com 1400-120 e 2800 cm? com

40 a 200 XL curso de 120 mm 1400-7456
Acessorios Ref.®
. Gla 1400-7461
Placa de ligagéio

Va NPT 1400-7462
GVa 1400-7458

Bloco de montagem de mandémetros
Va NPT 1400-7459
Aco inoxiddvel/latdo | 1402-1637
Kit de montagem de mandmetros até um mdéx. de é bar Aco inoxidavel/aco 1402-1638

inoxidével

1} Diémetro de coluna de 20 a 35 mm
2 O brago M vem montado no dispositivo standard (incluido no &mbito da entrega)
3 Em conjunto com o volante lateral Tipo 3273 com um curso nominal de 120 mm, s&o necessérios adicionalmente

um suporte (0300-1162) e dois parafusos escareados (8330-0919).
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Tab. 17-5: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-1

Pecas de montagem Ref.°
Adaptador de inferface VDI/VDE 3847 1402-0257
. 1ISO 228/1-G Vs 1402-0268
Aluminio
Placa de ligagdes, incluindo ligagdio para purga de ar da =18 NPT 1402-0269
camara da mola do atuador Aco 1SO 228/1-G Vs 1402-0270
inoxidével  1/,-18 NPT 1402-0271
Kit de montagem para montagem no atuador SAMSON Tipo 3277 com 175 a 750 cm? 1402-0868
Kit de montagem para montagem no atuador SAMSON Tipo 3271 ou atuadores de terceiros 1402-0869
Leitor de curso para curso de vélvula até 100 mm 1402-0177
Leitor de curso para curso de vélvula de 100 a 200 mm (apenas atuador SAMSON Tipo 3271) 1402-0178

Tab. 17-6: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2

Designagdo Ref.®
Bloco de montagem para atuadores rotativos PFEIFFER Tipo 31a (edigéio 2020+)
. . 1402-1645
com tampa falsa para interface da eletrovélvula
Pecq: de Tampa da cobertura para interface da eletrovélvula (vendida individualmente) 1402-1290
montagem
9 Suporte adaptador para Tipo 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Suporte adaptador para Tipo 3730 e Tipo 3710 (DAP/PST) 1402-1590
) Adaptador do veio AAT 1402-1617
Acessérios para o Adaptador do veio AA2 1402-1616
atuador
Adaptador do veio AA4 1402-1888
Tab. 17-7: Montagem em atuadores rotativos
Pegas/acessoérios de montagem Ref.®
Montagem de acordo com VDI/VDE 3845 (setembro 2010), a superficie do atuador corresponde ao
nivel de fixacdo 1
Tamanho AAT a AA4, versédo com suporte em ago CrNiMo 1400-7448
Tamanho AA1 a AA4, versdo robusta 1400-9244
Tamanho AAS5, versdo robusta (ex., Air Torque 10 000) 1400-9542
A superficie do suporte corresponde ao nivel de fixacdo 2, versdo robusta 1400-9526
Montagem em atuadores rotativos com éngulo de abertura méx. de 180°, nivel de fixacdo 2 1400-8815
9 9 : ’ e 1400-9837
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 160/320 cm?, suporte em aco CrNiMo 1400-7614
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 160 cm? e em VETEC Tipo S160, Tipo R e Tipo M, 1400-9245

versdo robusta
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Pegas/acessérios de montagem Ref.”
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 320 cm? e em VETEC Tipo $320, vers&o robusta 1400-5891e
1400-9526
Montagem em Camflex I 1400-9120
G 1400-7461
Placa de ligagéo
4 NPT 1400-7462
G 1400-7458
Bloco de montagem de manémetros .
Acessérios '/a NPT 1400-7459
iA(;? inoxidavel/ 1402-1637
. atdo
Kit de montagem de manémetros até um max. de 6 bar Ao moxidavel/
o0 o e 1402-1638
aco inoxidavel
Tab. 17-8: Montagem de sensor de posicéio externo
Pegas/acessérios de montagem Ref.”
Modelo para montagem de sensor de posigdo em pegas de montagem antigas 1060-0784
Pecas de montagem para atuador com 120 cm? 1400-7472
Placa de ligagdes (9, antiga) para G% 1400-6820
Montagem direta | atuador Tipo 3277-5xx000cx.00 V8 NPT 1400-6821
Placa de ligagdes (nova) para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) ! 1400-6823
Pecas de montagem para atuadores com 175, 240, 350, 355 e 750 cm? 1400-7471
Montagem ..
NAMUR Pegas de montagem para montagem em arcada NAMUR utilizando o brago Lou XL | 1400-7468
Montagem em
vql‘mlcs de Pecas de montagem para atuador Tipo 3271 com 60 cm? 1400-7469
microcaudal
Tipo 3510
VDI/VDE 3845 (setembro de 2010); consulte a secgéio 'Conceséio e principio de
funcionamento' para detalhes.
A superficie do atuador corresponde ao nivel de fixagdo 1
Tamanho AA1 a AA4 com dispositivo de arraste e disco de
acoplamento, versdio com suporte em ago CrNiMo 1400-7473
Montagem em Tamanho AAT a AA4, verséo robusta 1400-9384
atuadores Tamanho AAS5, versdio robusta (ex., Air Torque 10 000) 1400-9992
rotafivos A superficie do suporte corresponde co nivel de fixagéo 2, verséo
! 1400-9974
robusta
SAMSON Tipo 3278 com 160 cm? e VETEC Tipo S160 e Tipo R, versdio robusta | 1400-9385
1400-5891
SAMSON Tipo 3278 com 320 cm? e VETEC Tipo $320, verséo robusta e
1400-9974
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Pegas/acessoérios de montagem Ref.®
. GV 1400-7461
Placa de ligagéo (6)
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Bloco de montagem de manémetros (7)
- Va NPT 1400-7459
Acessérios para — -
posicionador Kit de montagem de mandmetros até um _Aco inoxidével/latdo 1402-1637
max. de 6 bar Aco inoxidével/aco inoxiddvel 1402-1638
Suporte para montar o posicionador numa parede (Nota: as pegas de fixagdo
devem ser fornecidas no local da instalagéo uma vez que as fundagdes das 0309-0184
paredes variam de local para local).

1 Apenas podem ser utilizadas placas de ligagdio no-
vas com atuadores novos (Indice 01). As placas anti-
gas e novas ndo sdo infermutdveis.

17.2 Servico pés-venda

Contacte o nosso servico pés-venda para su-
porte sobre frabalhos de manutencdo ou re-

paragdio ou quando surgirem problemas de

funcionamento ou avarias.

Contacto de e-mail

Pode contactar o nosso servico pés-venda
em aftersalesservice@samsongroup.com.

Enderecos da SAMSON AG e suas filiais

Os enderecos da SAMSON AG, suas filiais,
representantes e instolacées de servico em
todo o mundo podem ser encontrados no
nosso website (www.samsongroup.com) ou

em fodos os catélogos de produtos
SAMSON.

Dados necessdrios

Por favor, indique os seguintes detalhes:

Ndmero de encomenda e nimero de po-
si¢dio na encomenda

Especificagdes na placa de identificagdo

- Pressdo de alimentacdo

- Marcacdo de protegdio contra
explosdio

- Data de fabrico

- Versdo de firmware

- ID de configuragdio

- Nomero de série

- Nomero do modelo
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